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HINWEIS:

Alle erforderlichen Einstellungen und, falls nétig Eingriffe, sind in der vorliegenden Bedienungsanlei-
tung beschrieben.

Soliten trotzdem bei der Inbetriebnahme Schwierigkeiten auftreten, bitten wir Sie, keine unzuiéssigen
Manipulationen an dem Gerét vorzunehmen - Sie kdnnten lhren Garantieanspruch gef&hrden!
Bitte setzen Sie sich mit der ndchsten Niederlassung oder dem Stammhaus in Verbindung.




1 EINLEITUNG

Die Kommunikation zwischen dem Rechner bzw.
Terminal und dem JUMO DICON Z findet nach
dem Master-Slave-Prinzip statt.

Das bedeutet, daB der Regler (Slave) nur Informa-
tionen zurickliefert, wenn dieser vom Rechner
(Master) angesprochen wurde.

Eine Kommunikation kann nur wahrend des ,Nor-
malmodes” (Istwertanzeige im Display) stattfin-
den. Sind keine Handshakeleitungen vorhanden,
gehen in den anderen Modi (z.B. Programmier-
mode) alle vom Master gesendeten Zeichen verio-
ren (RS 422/485 hat keinen Handshake).

Eine Programmierung Uber Tastatur hat immer
Vorrang gegentber der Programmierung (iber die
serielle Schnittstelle.

2 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

2.1 Schnittstelle RS 232

Verbindung eines JUMO DICON Z mit einem
Rechner IBM XT, AT oder PC .

AnschluB an eine Sub-D-Buchse bei Handshake-
betrieb. Wird kein Handshake gew{inscht, so ent-
fallen die Leitungen 24-7 und 26-8. Auf der Rech-
nerseite RTS und CTS briicken (Pin 7 mit 8).
Beim JUMO DICON Z bleiben die Klemmen 24 und
26 offen.

2.2 Schnittstelle RS 422

Verbindung eines JUMO DICON Z mit einem
Rechner IBM XT, AT oder PC ! {iber eine
Sub-D—Buchse.

3 SCHNITTSTELLENPARAMETER

Die im JUMO DICON Z vorhandene serielle
Schnittstelle ist iber Létbriicken bzw. DIP-Schal-
ter konfigurierbar (Siehe Bedienungsanleitung
D 97.500, Punkt 3.5 und 3.6).

In der Tabelle sind die werksseitig eingestellten
Standardwerte aufgefiihrt.

Die Schnittstellenkonfiguration des Rechners
muB der des JUMO DICON Z entsprechen.

1 Eingetragenes Warenzeichen der International
Business Machines Corp.

Regler Rechner
(Slave) (Master)
Klemme Pin
RxD 23:><—2 RxD
TxD 25 —3 TxD
CTS 24 Xa CTS
RTS 26 7 RTS
GND 29— 5 GND
1 DCD
E4 DTR
6 DSR
Klemme Pin
IN (+)]|23 4 (+) OUT
(—) |24 5 (=)
OUT (+) |25 8 (+) IN
() |26 9 (=)
GND 29 3 GND
1 (+)RTS
2 -
6 (+)CTS
7 )
Bezeichnung Standardwerte
Baudrate 9600 Baud
Datenwort 8 Datenbits
Paritat No Parity
Stopbit 1 Stopbit
Terminaimode Off
(nur bei RS 232)




4 KENNWORTE

4.1 Zeichenerklérung

In der Tabelle sind die bei der Kommunikation ver-
wendeten Zeichen und Symbole aufgef(hrt.

Die Worte und Daten werden im ASCIl-Code in
einem festgelegten Format libertragen.

Bei den Anweisungen ist GroB- und Kleinschrift
zuléssig. Die Zeichen eines Parameterwertes oder
eines Kennwortes missen o h n e Leerzeichen
(Blank) aufeinander folgen.

Beispiel:

Anweisung vom Rechner zum JUMO DICON Z:
Wi1<Blank>00100 <Cr>[<Lf>]

Vor dem Kennwort ,W1*, dem Wert ,00100“ und
dem Endekennzeichen ,Cr Lf“ kénnen beliebig
viele Leerzeichen eingefiigt werden.

Eine komplette Anweisung darf jedoch nur aus
maximal 60 Zeichen bestehen.

Blank
00023
19999

-19999
19998

OK

SN

Erklarung der Symbole

Kennzeichen lesen / Daten nicht akzeptiert
beinhaltet ein Steuerzeichen

kann entfalien

Carriage return (Endekennzeichen)

Line feed (Endekennzeichen)

Leerzeichen

beliebiger Parameterwert; hier 23 Digit als Beispiel
Overrange

Underrange

Klemmentemperaturkompensation nicht in Ordnung
Parameter wurde geprift und Gbernommen

Anweisung wurde nicht akzeptiert




4.2 Kennworte der Parameter des Reglers

Kennwort

X

YOUT

RELAIS

ERR

CONF

w

XP1, XP2
XSH

v

TN

CY1, CY2
XD1, XD2
Y1,Y2

YH

LK1, LK2, LK3
WLK1, WLK2, WLK3
WA, WE
HANDM

TUNE

Bedeutung

Istwert (RegelgroBe)
Reglersignal

Relaisstellungen
Fehlermeldungen

Konfiguration

Sollwert

Rickfihrung

Kontaktabstand (Dreipunktregler)
Vorhaltezeit

Nachstellzeit

Schaltfrequenz

Schaltdifferenz

Begrenzung der StellgroBe
Reglerausgang im Handbetrieb
Limitkomparatorfunktion
Grenzwert des Limitkomparators

Sollwertbegrenzung

Umschaltung Automatik— Handbetrieb

Selbstoptimierung Start/ Stop

lesbar=l
programmierbar=p

I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p
I/p

I/p

Durch Anhéngen eines Index (1, 2, 3, 4) wird der entsprechende Kanal angesprochen

Durch das Voranstellen eines "?” vor das Kennwort wird der Parameter gelesen




5 EIN- UND AUSGABESYNTAX
5.1 Fehlermeldungen

Der Regler liefert von sich aus keine Fehlermel-
dungen. Diese kdénnen nur ber die Anweisung
? ERR<Cr>

erfragt werden.

Der Regler antwortet mit einer zweistelligen Feh-
lerkennziffer, gefolgt von <Cr><Lf>.

5.2 Mégliche Antworten des JUMO DICON Z
Wurde eine Anweisung nicht verstanden oder
wurde ein nicht vorhandener Kanal angespro-
chen, antwortet der Regler mit

SN <Cr><Lf>

Wurden die Daten nicht verstanden oder liegen
sie auBerhalb des Wertebereiches, antwortet der
Regler mit

?<Cr><Lf>

Wurden Anweisung und Daten verstanden und
(ibernommen, antwortet der Regler mit
OK<Cr><Lf>

Wurde eine Istwert abgefragt, so sind folgende
Antworten mdglich:

00023  beliebiger Parameterwert; hier 23 Digit
als Beispiel
19999  Overrange
-19999 Underrange
19998 Klemmentemperaturkompensation

nicht in Ordnung

‘Das Endekennzeichen jeder Antwort ist immer
[<Cr><|_f>

z.B.: OK <Cr><Lf>

5.3 Auslesen der Konfiguration des Reglers
Kennwort zum Auslesen der Konfiguration des
Reglers ist

? CONF <Cr>

Auf der n&chsten Seite ist anhand eines Beispiels
die Bedeutung des Antwortcodes erklart.

Fehlerstatustabelle

Fehlerkennziffer
00

01
03
04
05

06

Bedeutung

kein Fehler

fehlerhafte Konfiguration
Kalibrierkonstante zer-
stort

Datenpufferung geféhr-
det (Batterie leer)
Anzeigekapazitét Gber-
schritten

Ubernahme von Stan-
dard-Parametern
erfolgt




Eedeutung des Konfigurationscodes

Mégliche Antwort des Reglers

Konfiguration entsprechend Beispiel

000060

Celslus
Fahrenheit

Vierleiter/0 ... 20 mA
Dreileiter/4 ... 20mA

Temperaturregler
Klima-/Feuchteregler

schaltender Regler
stetiger Regler

Qalhatantimi

gesperrt

h

ung freigeg 1

Anzahl der Kanéle:
1 Kanal

2 Kandle

3 Kandle

4 Kandle

Anzahl der Limit-Komparatoren:
kein Ik

1 Ik pro Kanal

2 Ik pro Kanal

3 |k pro Kanal

Anzeigeauflbsung:
3 Kommastellen

2 Kommastelien

1 Kommastelle
keine Kommastelle

Fahlerart:
Widerstandsthermometer
Thermoelement
Einheitssignal

keine Bedeutung

Baudrate:
75

150

300

600

1200
2400
4800
9600

{Beispiel):
) 2F FE OA 19 1F 7F < Cr > < Lf >
©®2F=00101111
Bit 7...4 Linearisierungstabelle: Bit 0:
0010 Pt 100 1
1100 Cu-CuNi T* 0
1101 Fe-CuNi J“ Bit 1:
1001 Cu-CuNi U“ 1
0100 Fe-CuNi ,L“ 0
0101 NiCr-Ni ,K* Bit 2:
0110 Pt10Rh-Pt ,8* 1
0111 Pt13Rh-Pt ,R" 0
1000 Pt30Rh-Pt6Rh ,B* Bit 3:
| 1011 Mo5-Re41 1
l 0
‘ O FE= 11111110
Bit 0
0
1
© 0A=00001010
Bit 7,6  Regler Art: Bit 1,0
00 Zweipunktregler mit O-Funktion (Offner) 00
01 Zweipunktregler mit S-Funktion (SchlieBer) 01
10 Dreipunktregler 10
11  Dreipunkt-Schrittregler 11
Bit 5,4
00
01
10
11
O 19 =000 1100 1
Bit 6,5 Verriegelung: Bit 4,0
00 alles programmierbar 00
10 nur W, Wi, W2, W3 programmierbar 01
11 alles verriegelt 10
Bit 4,0  Anzeigeaufidsung: t
00 3 Kommastelien Bit 2,1
01 2 Kommastellen 00
10 1 Kommastellen 10
11 keine Kommastelle 11
© 1F = 00011111
O7F=01111111
Bit 6: Bit 2.0
1 8 Bit-Datenwort 000
0 7 Bit-Datenwort 001
Bit 5: 010
1 1 Stopbit o111
Q 2 Stopbits 100
Bit 4: 101
1 parity disable 110
] enable 111
Bit 3:
1 parity even
0 parity odd




5.4 Kommunikationsbeispiele

Die nachfolgenden Beispiele beziehen sich alle
auf Kanal 1. Durch Ersetzen der "1” durch 2, 3
oder 4 kénnen die anderen Kanale angesprochen
werden.

Lesen von Parametern

—Sollwert von Kanal 1 lesen
Syntax:

W1 <Cr> [<Lt>]

Bedeutung:

[ 1 kann entfallen

< > beinhaltet Steuerzeichen
? Kennung zum Lesen

W1  Sollwert von Kanal 1

mogliche Antwort des Reglers:

00023<Cr>

Bedeutung:

Der Sollwert von Kanal 1 betragt 23 Digit. Dies ent-
spricht 23°C oder 2,3°C, je nach dem wie die
Kommastelle eingestellt wurde (Siehe Bedie-
nungsanleitung D 97.500, Punkt 3.4).

Beispiele

- Istwert von Kanal 1 lesen:
? X1<Cr>

mdgliche Antwort:
00100<Cr><Lf>

Bedeutung:
Istwert in Kanal 1=100

—Stellgrad von Kanal 1 lesen:

? YOUT1<Cr>

mogliche Antwort:

00023<Cr><Lf> oder -00023<Cr><Lf>

Bedeutung:
Stellgrad in % betréagt 23 bzw. -23%

— Relaisstellungen abfragen:

? RELAIS<Cr>

mdgliche Antwort:

00016<Cr><Lf>

Bedeutung:

Dezimaizahl 16 muB ins Binarformat (00010000)
umgewandelt werden. Dabei bedeutet eine 1, daB
das entsprechende Relais angezogen ist.

27 |28 25 |2% (22 |22 |2t |20
o o 0 1 o |o |o |o
Xk8 |XK7 |Xk6 | Xk5 | Xk4 |Xk3 |Xk2 |Xki

— XP1 von Kanal 1 lesen:
? XP11<Cr>

mégliche Antwort:
00023<Cr><Lf>
Bedeutung:

XP1 betrégt 23 Digits
ebenso mdgliche Antwort:
OFF<Cr><Lf>

Bedeutung:

Ruckfohrung ausgeschaltet

— Handbedienungsstatus von Kanal 1 lesen
? HANDM1<Cr>

mdgliche Antwort:

ON<Cr><Lf> oder OFF<Cr><Lf>
Bedeutung:

Handbetrieb ein (ON) bzw. aus (OFF)

-~ Selbstoptimierungsstatus lesen

? TUNE1<Cr>

maogliche Antwort:

ON<Cr><Lf> oder OFF<Cr><Lf>

Bedeutung:

Selbstoptimierung im Kanal 1 l4uft gerade (ON)
bzw. Selbstoptimierung ausgeschaltet (OFF)

— Stellgrad im Handbetrieb lesen

? YH1<Cr>

mdogliche Antwort: Bedeutung

ON<Cr><Lf> Regler im Automatikbe-
trieb; Handbetrieb nicht
verriegelt

OFF<Cr><Lf> Regler im Automatikbe-
trieb; Handbetrieb verrie-
gelt

00023<Cr><Lf> Regler im Handbetrieb;

Stellgrad 23%




— Vorhaltezeit im Kanal 1 lesen

? TVI< Cr>

mbgliche Antwort Bedeutung

OFF <Cr><Lf> Tv ausgeschaltet
00023 <Cr><Lf> Tv=23 Digits

Lesen bzw. Einstellen der Reglerstruktur
(Riickfiihrung)

Far Zweipunkt- und Dreipunktregler gilt:
Tv=Zahlenwert  Tn=Off PD-Struktur
Tv=OFF Tn=Zahlenwert PID-Struktur
Tv=Zahlenwert Tn=Zahlenwert PD/PID-Str.

Fur Dreipunktschrittregler gilt:
Tv=Zahlenwert Tn=Zahlenwert PI-Struktur
(Der Zahlenwert fur Tv ist beliebig)

Tv=0FF Tn=Zahlenwert PID-Struktur
Tv=0OFF Tn=0ff Nicht erlaubt
Tv=Zahlenwert Tn=0OFF Nicht erlaubt

Fir stetigen Regler gillt:

Tv=0FF Tn=0OFF P-Struktur
Tv=0OFF Tn=Zahlenwert Pl-Struktur
Tv=Zahlenwert Tn=0OFF PD-Struktur

Tv=Zahlenwert = Tn=Zahlenwert PiD-Struktur

Schreiben von Parametern
—Sollwert von Kanal 1 &ndern
Syntax:

W1<Blank> 00023 <Cr>[<Lf>]

Bedeutung:

[1 kann entfallen

<Blank> Leerzeichen

w1 Sollwert von Kanal 1

00023 23 Digits

Mdgliche Antworten auf Schreibbefehle:
Ok <Cr><Lf>

? <Cr><Lf>  Siehe S. 2

SN <Cr><Lf>

—Xp1 von Kanal 1 4ndern

Syntax Bedeutung

XP1 00023<Cr> Xp1=23 Digits

XP1 OFF<Cr> Xp1 ausgeschaltet
Siehe Seite 8

— Kontaktabstand bei Kanal 1 4ndern

Syntax Bedeutung

XSH1 00023<Cr> Kontaktabstand
XSh=23 Digit

— Umschaltung Hand/ Automatikbetrieb
fur Kanal 1
Syntax

HANDM1 ON<Cr>
HANDM1 OFF<Cr>

Bedeutung

Handbetrieb ein
Handbetrieb aus

- Selbstoptimierung Kanal 1 starten

Syntax Bedeutung

TUNE1 ON<Cr> Selbstoptimierung
starten

TUNE1 OFF<Cr> Selbstoptimierung
stoppen

— Handbetriebsstellgrad &ndern

Syntax Bedeutung

YH1 ON<Cr> Regler auf Automatik;
Handbetrieb nicht verrie-
geit

Regler auf Automatik;
Handbetrieb verriegelt
neuer Stellgrad 23%

YH1 OFF<Cr>
YH1 00023<Cr>




6 BENUTZUNG DER SCHNITTSTELLE RS 232
6.1 Terminai-Mode

Um ein bequemes Arbeiten mit Hilfe eines Termi-
nals zu ermdglichen, kann der Terminal-Mode
eingeschaltet werden (Siehe Bedienungsanlei-
tung D 97.500, Punkt 3.6).

Dabei wird jedes gesendete Zeichen vom JUMO
DICON Z als Echo zuriickgesendet. Der nachfol-
genden Antwort wird ein <Lf> vorangestelit.

6.2 Schnittstellenbetrieb ohne Handshake

Die Kommunikation findet uber RxD, TxD und
Masse statt. RTS und CTS bleiben offen (nicht
bricken).

Sollten wahrend der Bearbeitung einer Anwei-
sung weitere Zeichen an den Regler (ibertragen
werden, kénnen max. zwei Zeichen gesichert wer-
den. Alle zusatzlichen Zeichen gehen verloren.
Diese max. zwei Zeichen werden als Anfang der
néchsten Anweisung interpretiert.

6.3 Schnittstellenbetrieb mit Handshake

Die Kommunikation findet (iber RxD, TxD, RTS,
CTS und Masse statt. Nach dem Erkennen einer
Anweisung wird RTS auf inaktiv geschaltet und
somit die Gegenstelle gesperrrt.

Es kdnnen dann noch max. zwei Zeichen wahrend
der Bearbeitung der Anweisung gesichert wer-
den. Diese max. zwei Zeichen werden als Anfang
der n&chsten Anweisung interpretiert.

Die Ausgabe der Antwort erfolgt nur, wenn die
Gegenstelle dies durch CTS erlaubt hat. Solite
CTS gesperrt sein, versucht der JUMO-Dicon Z

10 s lang, diese Antwort abzusetzen. Danach wird
die Antwort geldscht. .

Diese Funktion ist vorgesehen, um die Ubertra-
gung eines nicht mehr aktuellen Istwertes zu ver-
hindern.

Nach Absetzen oder Ldschen der Antwort wird
RTS wieder aktiv.

6.4 Zeitlicher Ablauf der Kommunikation

Master [-— Komando —»

Slave

== Neues Komando

Ruckmeldung —{

*Bei Feuchteregelung 20...300 ms

[ 20...200 ms‘»‘ t




7 BENUTZUNG DER SCHNITTSTELLE

RS 422/485
7.1 Adressierung der Regler
An einen Rechner kdnnen bis zu 31 Geréte ange-
schlossen werden. Die Kommunikation erfolgt bei
RS 422 iiber je ein Adernpaar zum Senden und
Empfangen und einer Masseleitung.
Die Schnittstelle RS 485 benttigt zum Senden und
Empfangen nur ein Adernpaar und Masse.
Es werden die gleichen Befehle und Kennworte
verwendet, wie bei der Schnittstelle RS 232. Die
Unterschiede liegen in dem Kennzeichen "*” und
der Gerateadresse, die jedem Befehl vorangestellt
werden missen.

Beispiel:
Den Soliwert von Kanal 1 des Reglers
Nr. 11 auf 23 Digits andern:

*11 W1 <Blank>00023 <Cr>

Abbruch oder Initialisierung der Eingabepuffer
erfolgt mit dem ASCIl- Steuerzeichen "EOT”
{04 Hex).

Dadurch werden alle Ein- und Ausgabepuffer in
den Grundzustand gebracht und der JUMO
DICON Z wartet auf den Empfang eines Zeichens.

Rechner Regler 1
(Master) (Slave)
Regler 2
(Slave)
\

7.2 Zeitlicher Ablauf der Kommunikation

Nach dem Senden eines Komandos muB vom
Master-Rechner eine Riuckmeldung des Slaves
abgewartet werden . Ein neues Komando darf erst
gesendet werden, wenn die Rickmeldung emp-
fangen wurde, und mindestens 20 ms vergangen
sind.

| 7.2 Zeitlicher Ablauf der Kommunikation
|

Master ~=— Komando —s|

Slave

|- Neues Komando

Uckmeldung —

et 20...300 ms "

= mind. 20 ms t






