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Die Bedienungselemente im Gerdteinnern sind nach Offnen der Frontplatte zuginglich

Vor Eingriffen in das Gerdt stets Metz ausschalten !
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Die vier BelestigungsschraubenFrontplatte mit beiden Diie vier Schrauben der

in der Riickwand mit einem Hinden ca. 3cm aus dem Platinensicherung mit einem

Schraubendreher ldsen. Gerdt herausziehen und Schraubendreher losen.
nach links aufschwenken. Die Analogplatine kann

rur Einstellung der Signal-
kontakte herausgezogen
werden.

Gerdteeinsatz mit gedffneter Frontplatte

@ Relaisplatine

@ CPU-Flatine

@ Platinensicherung
O Netzieilplarine
© Speicherplatine
0O Analogplatine

@ Reglerplatine

Die zur Grundeinstellung bendtigten Schalter befinden sich auf der Ang]ugglg[ine (€]
Nach dem Losen der Platinensicherung @ kann, falls notwendig, die jeweilige
Platine nach vorne herausgezogen werden.
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Frontansicht - Analogplatine
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T, & Temperatur
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Beispiel: Xp = 4; Xd = 0,1; Ty = 64

X 4 ; 1 1 . i a0
— = 0,15H T == 0,15 " 6,66;in 1min = 6,66 - 9 Schaltungen




3.1.2 Wahl der Relaisfunktion (0/S)

Frontansicht - Analogplatine
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Temperaturregler Feuchteregler
DIL -Schalter T1 DIL -Schalter F1 ’

Relaisfunktion , 0" [
fiir Heizungen
Relais abgefallen
bei x> w
serienmiBig eingestellt o7 W 100%

Relaisfunktion ,S"
fir Kiihlanlagen
Relais abgefallen

bei x < w.

Bei dieser Kontakrart
wird die Riickfiihrung
auromatisch umgekehrt 0% W 100
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3.2 Riickfiihrungen
3.2.1 Wahl der Riickfihrstruktur (PD-, PID- oder PD/PID-Verhalten)
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Temperaturregler Feuchteregler
IL-Schalter T1 DIL-5chalter F1

PD/PID-Verhalten.
serienmiBig eingestellt

PD=Verhalien

PID-Verhalten




3.2.2 Einstellen des Proportionalbereiches Xp [K(%rF)]
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Proportionalbereich XpT
flir Temperaturregler
serienmiBig eingestellt auf 4,0K

J {Heizen)
I072] Proportionalbereich -XpT
C(_J)4] fir Temperaturregler
serienmilig eingestellt auf 0K
(Kiihlen)
Proportionalbereich +X,F
tir Feuchreregler
serienmiBig eingestellt auf 4,0%
(Befeuchten)
Proportionalbereich -XpF
) fiir Feuchteregler

serienmiBig eingestellt auf 0%
(Entfeuchten)

Die Proportionalbereiche X, T(K) und XPFHE} fiir den Zweipunktregler sowie +XpT(K)
und i}{prﬁ] fiir den Dreipunktregler - Temperatur und Feuchte - lassen sich
jeweils durch einen 16stufigen Schalter, gem#R nachstehender Tabelle, verindern.
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Schalterstellun Alotal 234l 5]|6]7]8
Proportionalbereich K(%) | 0]|0,4|0,8(1,2|1,6 20124132140
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3.2.3 Umschalung des Proportionalbereiches Xy (symmetrisch/unsymmetrisch)
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Temperaturregler Feuchteregler
L DIL-Schalter Tl DIL-Schalter F1

o

[} X unsymmetrisch
scﬁienmiﬂig eingestellt

] KF symmetrisch
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3.2.4 Einstellen der Zeitparameter Ty und Ty, (s)
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Temperaturregler Feuchteregler
DIL-Schalter T1 DIL-Schalter F1

Ty = 325 Th = 128s

T‘r = fOdg Tn = 2565
serienmiBig eingestellt

Ty = 128s T = 512s
Ty = 2568 T, =1024s
Tn = 4 T\r

=18 =



