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Prectéte si laskavé tento navod dfive, nez zaCnete pracovat s pfistrojem. Ulozte
tento navod na misto, kde je nepretrzité pfistupny vSem uzivatelim. Prosime
pomozte nam zlepSit tento navod kdekoliv, kde to povazujete za nezbytné.
Budeme Vam vdécni za VaSe navrhy.

Telefon 0661 6003-727
Telefax 0661 6003-508

Pri technickych dotazech Vam pomuze nas technicky servis:

Telefon:+49 661 6003-300 nebo -653 nebo -899
Telefax:+49 661 6003-8817293 nebo -899
E-Mail: Service@jumo.net

Veskera potfebna nastaveni a nezbytné zasahy dovnitf pfistroje jsou popsany
v této pfirucce. Jestlize pfesto vzniknou pfi ozivovani néjaké problémy, prosime
neprovadéjte zadné nepfipusné zasahy do pfistroje. Timto mizete ohrozit Vase
prava na zarucni opravu! Prosime kontaktujte nejblizSi zastoupeni firmy nebo
pfimo sidlo firmy.

Jestlize vyrobci vracite Sasi, moduly nebo komponenty, je zapotfebi dodrzovat
pravidla podle DIN EN 100 015 "Ochrana komponenti ohrozenych
elektrostatickym vybojem®. PouZivejte proto pro transport pouze vhodna ESD
baleni.

Prosime uvédomte si, ze nemulzeme pfijmout zaruku za jakoukoliv Skodu,
zpusobenou elektrostatickym vybojem (ESD).
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1 Uvod

1.1 Popis

Typ 703590 predstavuje procesni nebo programovatelny regulator s az ¢tyfmi kanaly
s regulaénimi nebo programovatelnymi vystupy. PFistroj ma format 144 mm x 130 mm pro vyfez
do panelu DIN o rozmérech 92 mm x 92 mm a vestavnou hloubkou 170 mm.

K zobrazeni slouzi 5 displej s 27 barvami. Masky uZivatelského zobrazeni mohou byt volné
vytvareny a individualné pfizpisobovany . Pfi dvou volné konfigurovatelnych maskach je mozna
zakaznicka volba a umisténi na displeji pro texty, procesni hodnoty , obrazy v pozadi a ikony.

K dispozici jsou maximalné Ctyfi analogové vstupy a Sest binarnich vstupu spolu s Sesti volnymi
pozicemi pro spinaci nebo analogové vystupy.

Pro pohodinou konfiguraci pomoci PC Ize dodat Setup-Program. V pfistroji jsou ulozeny
linearizace pro obvyklé pfevodniky , mohou byt také naprogramovany &tyfi zakaznické tabulky
linearizace signald.

S pomoci matematického a logického modulu Ize pfistroj pouzit pro nejriiznéjsi ulohy regulace a
fizeni.

Pfes sériové rozhrani RS422/485 nebo PROFIBUS DP Ize pfistroj zapoijit do sité pro pfenos dat.
Dle pfani zakaznika mohou byt jednoduse do pfistroje dodatecné zapojovany rizné moduly.

Elektrické pfipojeni se provadi na zadni strané pfistroje pomoci Sroubovacich svorek.

Pozice karet

Analogovy vstup 1

4

Analogovy vstup 2

Rozhrani Com.1
Setup / RS422/485

Analogovy vstup 3

Analogovy vstup 4

4

§
[ /OO .3 3

wwu%rw

Externi

Rozhrani Com.2 reléova
I RS422/485 = | jednotka

Analogové vstupy:

- Odporové teploméry
- Termodlanky

- Unifikované signaly
- Odporové vysilace

- Topny proud

ER8

PROFIBUS DP

Deska vystupti 1 Desky vystupu:
- (Standard: Analog. vyst.)l| - 2 relé (spinaci kontakt)
Binarni vstupy 1...6 - 1 relé (rozpinaci kontakt)
lpro bezpotencialni kontakty] = 5 - 2 logické vystupy 0/5 V
ﬂ a E Deska vy.stupu’z - 1 logicky vystup 0/22 V
Standard: 2 rele - 1 polovodicové relé
- 1 analogovy vystup
? q - 1 napaje¢ pro
ﬂ - E Eesha\sEtipaE dvouvodiCovy
pfevodnik
22 V/30 mA
ﬂ - E Deska vystupu 4
Napajeci napéti ”
-AC 110...240 V [ |em E Deska vystupi 5
= Standartni provedeni ﬂ - E Deska vystupt 6
= Na objednavku




1 Uvod

1.2 Typografické konvence

Vystrazné
znacky

Znacky
pokynu

Zpusoby
Onazornéni

A\
d

Arad

Nebezpedi

Pozor

Pozor

Pokyn

Odkaz

00000 na
zachazeni

Body menu

Tato znacka se pouziva, kdykoliv mize vzniknout
nebezpeci pro obsluhu nedodrzovanim
nebo nepfesnym dodrZzovanim navodu.

Tato znacka se pouziva , kdykoliv muze dojit k
poskozeni pristroje nebo dat nedodrzovanim
nepfesnym dodrzovanim navodu.

Tato znacCka se pouZziva, kdykoliv je zapotfebi
zvlastnich opatfeni pfi zachazeni s prvky
ohroZenymi elektrostatickym vybojem.

Tato znacka se pouziva, jestlize Vas ma
upozornit na néco zvlastniho.

Tato znacka odkazuje na dalSi informace v jinych
navodech k pouziti, kapitolach nebo odstavcich.

Tato znacCka ukazuje, Ze se popisuje Cinnost,
kterou je tfeba provadét.

Jednotlivé pracovni kroky jsou oznaceny touto
hvézdickou napf.

% Stisknout tlacitko Enter |

Texty z vyobrazeni na displeji jsou znazornén(
kurzivoulllapf.: Editovat program.




2 ldentifikace pristrojové verze

2.1 Uréeni typu

Zakladni typ

703590 Typ 703590: Procesni a programovy regulator
Doplnéni zakladniho typu
Pocet regulacnich kanala
2 regulaéni kanaly
4 4 regulacni kanaly
Provedeni
Standartni s nastavenim z vyroby
Zakaznické naprogramovani dle zadani
Jazyk pristrojovych textu
Némcina
2 |Anglictina
3 |Francouzstina
1.|2.|3.|4.| Analogovy vstup
0 0 neobsazen
8 8 | 8 | univerzalni vstup (konfigurovatelny)
1.|2.|3. |4. |5.| 6. | Karta vystupll
0/0[0|0|0|0 |Zadna
11111 [1]1]1 [1relé(pfepinaci kontakt)
2122 |2|2 |2 |1polovodicové relé 230V/1A
3|33 |3 |3 |3 |2relé (spinaci kontakt)
414 |44 |4 |4 |1logicky vystup 022V
5(5|5|5|5 |5 |1analogovy vystup
6 |6|6|6|6 |6 |1napajenipro dvoudratovy prevodnik 22V/30mA
7|7 |7|7|7|7|2logické vystupy 0/5V
Napajeni
2 |3 | AC 110...240V -15/+10%, 48...63Hz
Komunikaéni rozhrani Com.2
0 |0 |neobsazeno
5 |4 |RS422/RS485 s protokolem MOD-/J-Bus
6 |4 |PROFIBUS-DP
8 |0 |Ethernet (pfipravuje se)
Typové dopliky
0 [0 | O | Bez dopliiku
0 |2 | 0 | Zalohovani dat s baterii
0 |6 |1 | Certifikat UL
2 |1 | 2 | Rizeni's C-Grovni
2 |1 | 3 | Funkce zapisu
2 |1 | 4 | Matematicky a logicky modul
rossoo/ | | | -[ [ DL -EL -0 !

Standartni provedeni
1. Typové dopliiky uvadét za sebou a oddélit Carkami.




2 ldentifikace pristrojové verze

2.2 Prislusenstvi

Externi releova  Pro provoz externi releové jednotky 900 ?j? @ﬁ? @ﬁ? §§§
jednotka je zapotfebi jedno z rozhrani RS422/485! A
Provedeni: ‘| 6 |6 | & |6
Napajeci napéti AC 93...263V
Cislo prodejniho kédu : 70/00325805 A A
Sieci St ™7 | B
Napajeci napéti AC/DC 20...53V dxd Lk | Lk Ial) B

Cislo prodejniho kodu : 70/00325806

PC-Interface PC interface pro Setup-Program
Cislo prodejniho kodu : 70/00301315

» Datei-Info-Kopf: B

» Hardware:

Setup- Provedeni :
Program Setup-Program s Programovym editorem’

Cislo prodejniho kédu : 70/00399795

Setup-Program s Programovym editorem a Lo .
Startupem ' T ‘ =
&islo prodejniho kadu: 70/00403094 ]

Setup-Program s Programovym editorem , Startupem
a Teleservisem'
Cislo prodejniho kodu : 70/00400012

“|» Liste der Bilder:

» Kundenspezifische Bilder:

=|» Registrierung:

» Analogeingange:

‘ oy

o | M

Programovy Iv:’rogramovy editor (Software)1 e een
editor Cislo prodejniho kodu:70/00400460

1. Vybaveni PC : Windows® 95/98/NT4.0/ME/2000, PC Pentium100, 32 MByte RAM, 15
MByte volnych na HD, CD-ROM, jedno volné sériové rozhrani




3 Montaz

3.1 Misto montaze a klimatické podminky

Podminky na misté montaze museji odpovidat pozadavkim uvedenym v technickych
datech. Okolni teplota na misté zabudovani mGze byt v rozsahu -5 ... 50°C pfi
relativni vihkosti = 75%.

3.2 Rozméry

Boé&ni pohled Celni pohled
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Blizka montaz

Nejmensi vzdalenosti vyfezl do panelu

horizontalné min. 54mm

vertikalné min. 41mm




3 Montaz

3.3 Vestavba

* Tésnéni dodané s prfistrojem nasadit na pfistroj odzadu.

*  Pfistroj zasunout zepfedu do vyfezu v panelu.
*  Ze zadni strany panelu zasunout upevnovaci prvky do postrannich vyfez( . Ploché
¢asti upevnovacich prvk( museji pfiléhat ke krytu pfistroje.

*  Upevnovaci prvky nasmérovat proti zadni ¢asti panelu a provést upevnéni pomoci
rovhomérneého dotahovani Sroubovakem.

3.4 Osetrovani €elniho panelu

Cisténi Celni panel Ize &istit pomoci b&zné dostupnych mycich, oplachovacich a &isticich
prostfedkd. Panel ma omezenou odolnost proti organickym rozpoustédium (napf.
lih, benzin, P1, xylol a jiné). NepouZzivat tlakova Cistici zafizeni.




4 Elektrické pripojeni

4.1 Upozornéni pro instalaci

Q

U

U

Pfi vybéru kabelaze, pfi instalaci a pfi elektrickém pfipojovani

pfistroje je tfeba splfiovat predpisy VDE 0100 ,Pfredpisy pro

instalaci vykonovych obvodu s jmenovitym napétim do 1000V*

nebo pfislusné mistni pfedpisy.

Elektrické pfipojeni muze byt provedeno pouze odbornym personalem.
Jestlize je mozny kontakt se Zivymi ¢astmi pfi praci na pfistroji,

musi se pfistroj dvoupolové odpojit od sité.

Odpor pro omezeni proudu pierusi napajeci obvod v pfipadé zkratu.

Okruh zatéze musi byt jiStén na maximalni proud relé, aby se predeslo
svareni kontakt( v pfipadé zkratu.

Elektromagneticka kompatibilita odpovida normam a predpisum,
uvedenym v technickych datech.
= Kapitola 10.1 ,Technicka data“

Vstupni, vystupni a napajeci vodi¢e by mély byt vedeny oddélené a
nikoliv navzajem rovnobézné.

V8echny vstupni a vystupni pfivody bez spojeni se sitovym
napajenim museji byt provedeny jako zkroucené a stinéné vodice.
Stinéni musi byt pfipojeno na strané pfistroje na zemni potencial.

PFistroj tfeba uzemnit na svorce PE ochrannym vodi¢em. Tento

vodi¢ musi mit minimalné stejny prufez jako napajeci vodice.
Uzemnovaci vodi¢e by mély byt propojeny hvézdicové ke spoleCnému
zemnimu bodu, ktery je pfipojen k ochrannému vodici sitového
napajeni. Nevytvarejte smycky uzemnovacich vodicd, tj. nevedte je od
jednoho pfistroje ke druhému.

Nepfipojujte dodateCnou zatéz k napajecim svorkam pfistroje.
PFistroj neni ur€en pro instalaci do prostord s nebezpec¢im vybuchu.

Pomineme-li vadnou instalaci, existuje moznost ovlivnhéni nebo
poskozeni fizenych proces( vlivem nepfesného nastaveni hodnot
na regulatoru (Zadana hodnota, data v parametrické nebo
konfigura€ni urovni, zmény ve vnitfnim nastaveni). Je tfeba vzdy
pouzivat bezpeénostni prvky nezavislé na regulatoru, napf. pojistné
ventily nebo omezovace/hlidace teplot, které jsou nastavitelné pouze
odbornym personalem. Prosime v této souvislosti o dodrzovani
odpovidajicich bezpe€nostnich pfedpisu. Ponévadz od adaptace
(samooptimalizace) nelze oCekavat , Ze je vhodna pro vSechny
myslitelné regula&ni smycky, je zde teoretickd moznost nastaveni
nestabilnich parametru. Dosazené skutec¢né hodnoty museji byt
provéfeny na stabilitu.

Maximalni dovoleny rozdil napéti mezi méficimi vstupy regulatoru
a svorkou PE muze byt 30 V AC nebo 50 VDC.




4 Elektrické zapojeni

4.2 Zapojovaci schema

Output 1

Output 2 Output 3

Elektrické pfipojeni smi byt provadéno
pouze kvalifikovanym personalem.

Output &

| Com.1
29-32

Output 5 Output 6

fom2 _ i Provedeni pFistroje je tfeba identifikovat
it podle typového Klice.
33-4k

Input 1

Viz typovy Stitek na krytu pfistroje.

Input 2 Input 3 Input & 'ﬁ_y

PE

L

[ ]
INIMNIES

29|0] — RxD+

30|0] — RxD-

31|0] — TxD+ RS422 RxD/TxD +

32|0] — <D - — RxD/TxD- TO485
33 —- Binarni vstup 1 Binarni vstupy
34|0] bin. Input
gg S — Binarni vstup 2

37|00 —c—;o—l o

38(0 Binarni vstup 3

Z’g S — Binarni vstup 4

j; S — Binarni vstup 5

ji S — Binarni vstup 6

Analogové vstupy
Vstup 1..4

E
5 v E v SE U T U
+ X 0/2..10V +
)2 A 0/0,2..1V_ Ix

10




4 Elektrické pripojeni

Vystupy

2 Logicke vystupy 1Prepina¢

0/5V

i 1 Polovodicové relé
230 V/1 A

1 Logicky vystup

Vystup 1...6 i 1 Analog.vyst.
0/22V*

2 Spinace

Ol x 4 —22 1 A—19 i 16 1 A1—13 irS’ i’-°/—°—5
0Ol X i 23 | 20 i%:: 17 1 A2—1a | P gl Kl g
O/ x| |-—24 ! GND—21 ! 18 | GND— 15 ELO 11ii+7
v ' 0/4..20mA | ! : : | K2

0 X '0/2..10V ! : ' ' 12 8

* nebo napajeni pro dvoudratovy prevodnik

Deska vystupl ,,2 spinace“
Kombinace silovych okruhu sitového napéti a okruht s ochranou malym napétim na jedné desce je
nepfipustna.

Napajeni

PE[O0] — PE
N|O — N AC
L1100 — L1

Rozhrani Com.2

0[25] — RxD +
(26| — RxD -
RS 422
O({27] — TxD + —— RxD/TxD +
O({28] — TxD - —— RxD/TxD - RS 485
PROFIBUS-DP
o Pin Obsazeni
3 RxD/TxD-P
<(o317] 4 RTS
96
g8l | 5 |oenp
ol-
6 VP
O |s RXD/TXD-N

11



4 Elektrické pripojeni
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5 Obsluha

5.1 Obsluha ,,VSeobecné*

5.1.1 Zobrazovaci a obsluzné prvky

Celni pohled

Zobrazovaci a
obsluzné prvky

(1) B1:58:37  83.86.081 [Kanal 1 | \
& [Kanal 1 | koo !
Istwert R1 Kz 1 I}
@ 20 .3 °c /
K3 1 ?
folluwert R1
o K4 1 ?
Stellgrad Ri 100, ¥ s 1 ?
]
3 The K6 1 ? (9)
o —— % & o
(4) — Details | Meni Ee |

<5>—QQIDQQ @ —o

(6)

C. | Vyznam

1 | Stavovy rfadek s Casem, datem, nazvem masky obrazovky a nazvem
pfistroje.

2 | Barevna obrazovka (Masky obrazovky konfigurovatelné). Nastaveni z vyroby:
U regulatoru na konstantni Zadanou hodnotu: méfena veli¢ina,zadana hodnota,
vystupni signal (sloupcovy graf). U regulatoru s programovatelnou Zzadanou hodnotou:
méfend veli€ina, Zadana hodnota, &islo a ndzev programu,

Cislo programového Useku, ¢as do konce programu.

3 | Symbol upozornéni a alarmu

4 | Aktualni vyznam softwarovych tlacitek

5 | Tla€itka

(Soft-tlacitka) s promé&nnym vyznamem na barevné obrazovce

6 | Zobrazeni upozornéni a alarmu
Zobrazeni upozornéni (modre) a alarmu (Cervené).

7 | Tlaéitko EXIT/Hand
pro rucni rezim , pro fizeni a zastaveni béhu programu

8 | Druh provozu/Stav

9 | Sit'ova LED sviti zelené,jestlize je na pfistroji
napéti

10| Ukazatele stavu prepnuti vystupu (konfigurovatelné)

13




5 Obsluha

Zobrazené
symboly Symbol Vyznam
- Pokyn
i
:‘ Vyskyt alarmu

Alarmova hlaSeni museji byt kvitovany (viz vysvétleni k
,CYKklu obsluhy*)

G.

Automaticky / programovy rezim je funk&ni

I3

3
o
o
=
Q
~

Ruéni rezim / Rezim ,Hand"“

1

N
@
(0]
5

&

Regulator je v ru¢nim rezimu

Samooptimalizace je aktivni (Symbol blika)

N E

Funkce rampy je aktivni

i

Program je zastaven

X1

AkE.Clen otevien (tfipolohovy krokovy regulator)

AkE.Clen zavfen (tfipolohovy krokovy regulator)

14




5 Obsluha

5.1.2 Prehled obsluhy

Details |

[ Uzivatel.obr. 2

[ uzivatel.obr. 1

| Registrace
| VSechny kanaly
[ Kanal 4
[ Kanal3

[ Kanal2

Kanal 1
& ]
e S e sl

op a1 f

& Toot

]
o)

Details |_Merwe v |4 = |

= Kapitola 7.9 ,Zobrazovani“

Meni

4

| Seznam udalosti

[ servisni méd

[ Info o pristroji

| Konfiguraéni droven

[ Parametricka aroven
[ Obsluzna uroven

Uzivatelska uroven

eSizaia 2o 11 I

[ Casy programu

| Limit.komparatory

[Zad.hodn.+Sada param.

[ Ridici kontakty ]

[ Analogové signaly

| Binar.vstupy+Logika

Binarni vystupy

S A S R T

\ 4

| Start-menu programu
Programovy editor

U programového regulatoru/

programatoru

] =

Zadana hodnota

Akc.zasah rucné

< v a Enter

ots11ses 65,0501 ffanal 1 ) Ot h55 63, 06.01 ftanal 1 i |
# [Kanal 1 o f # [Kanal 1 ki1 f
Istuert AL ol Tetuert A1 sl
20 .3 °c / 20 .3 -c
e o) =g .y
o f
w1 f
e 1 f

U provedeni s konstantni zadanou hodnotou

% (>2s) = zpét k obsluznému kruhu

Time-out = Jestlize neni stisknuto zadné tlacitko, vraci se zobrazeni po definovaném
Case automaticky zpét k obsluznému kruhu

15



5 Obsluha

Obsluzny
kruh

Obsluzny kruh zahrnuje masky obrazovek pro maximalné Ctyfi regulaéni
kanaly, souhrnny obraz se vSemi Ctyfmi aktivnimi regulacnimi kanaly,

funkci registrace a dvé volné definovatelné masky obrazovek.
Masky obrazovek mohou byt zobrazovany jednotlivé.

= Kapitola 7.9 ,Zobrazeni”

| uzivatel.obr. 2

| uzivatel.obr. 1

| Registrace

| Vsechny kanaly
| Kanal 4
|  Kanal3
| Kanal2

Kanal 1

B1:52:32 83.06.81 [Kanal 1 ) |

# Kanal 1 Jw:]

Totuart AL iy
20 .3 °c
sl
Soltuert R1
o ka1 f

R —— R

Details | €| o rwe v & E?<—|
I ——— ]

Lemm |

Vyznam tlacitek :

o3 | - DalSi funkce soft-tladitek

71 | - Samooptimalizace pro zobrazeny kanal start/preruseni

Kritace

- Kvitovani alarmovych hlaseni nebo limitnich komparatoru

=P | - DalSi usek programu u programoveho regulatoru

= | - Pfepinani ru¢niho-automatického provozu u programového regulatoru

Detaily
prehledné a strukturované.

| Casy programu *

| Limit.komparatory

| Zad.hodn.+Sada parametr(i
| Ridici kontakty
| Analogové signaly

| Binar.vstupy+Logika

Binarni vystupy
wiseiee auost

| ww || A= | = |

Details

Stavy a hodnoty nejriiznéjSich procesnich veli€in jsou zde znazornény

* jen u programového regulatoru/programatoru

W W | - Rolovani obrazu smérem dol{
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5 Obsluha

Menu

| Seznam udalosti

| Servisni méd

| Info o pfristroji

| Konfiguraéni aroven

| Parametricka uroven

| Obsluzna uroveii

Uzivatelska aroven
o)

£5:zar1d  z1.01.01(Kanal 1 ) ] -

- .
___ 4 % %I Enter —_
MEHL

Uzivatelska uroven

V této obrazovkové masce si miize uzivatel pomoci Setup-programu sam
ulozit Casto se ménici parametry. Tato obrazovkova maska se zobrazuje
pouze pfi odpovidajici konfiguraci.

= B70.3590.6

Obsluzna aroven
Zde se zadavaji zadané hodnoty pro vsechny Ctyfi regulaéni kanaly
a startuje se samooptimalizace.

= Kapitola 8.1 ,Samooptimalizace”

Parametricka uroven
Zde se urcuji regulaéni parametry pro regulacni kanaly.

= Kapitola 6 ,Parametrizace*

Konfiguraéni uroven
Zde se pristroj pfizpusobuje regulacni Uloze.

= Kapitola 7 ,Konfigurace*

Informace o pristroji:
Zde se ukazuji informace o hardwarovém vybaveni, verzi softwaru
a doplricich pfistroje

Servisni mod:
Tato obrazovkova maska je pfistupna pouze servisnimu personalu.

Seznam udalosti:

Zde se dokumentuji rizné udalosti (napf. alarmova hlaseni, signaly
limitnich komparator().
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5 Obsluha

5.1.3 Zadavani hodnot a vybér nastaveni

Zadani hodnot V nékterych obrazovkovych maskach se mohou ménit parametry
¥ Volba parametr( Enter |
* ZvétSeni hodnoty parametr(i pomoci il |
*¥ Zmens$eni hodnoty parametru pomoci w |

Hodnota se méni tim rychleji, ¢im déle se drzi tlacitko stisknuté. Ca 2s
po uvolnéni tlaCitka se zadani automaticky uklada do pfistroje.
Parametry Ize ménit uvnitf jejich rozsahu hodnot nebo maximalnich
zobrazitelnych hodnot (napf. dvé desetinna mista :-99.99 ... +99.99).

Posun * ZvysSeni poctu desetinnych mist pomoci 4. |
desetinne teCky Snizeni poc€tu desetinnych mist pomoci |

*

Vybér * Volba parametru Enter |
% V seznamu voleb smér nahoru pomoci F Y |
% V seznamu voleb smér dolt pomoci w |
% Potvrzeni zadani pomoci Enter |
Zadavani ¢asl a kédu se provadi znak po znaku.
Zadani kéda % ZvySovani nebo snizovani hodnoty (pozice) pomoci
a ¢asu __ & | a W |

*¥ Posun na dalSi pozici pomoci -4 | nebo | |
% Potvrzeni zadani pomoci Enter |

18



5 Obsluha

5.1.4 Zadavani zadané hodnoty

Konfigurace Kazdy regulaéni kanal ma &tyfi zadané hodnoty, mezi kterymi Ize pfepinat.
v regulatoru Zadavani Zadané hodnoty pro regulator probiha podle nasledujiciho schematu:

Pfrepnuti Zad.hodn.
(aktivni zad.hodn.)

zad.hod.1 nebo program

externi zad.hodn.
s korekci

Zadana hodnota 2

zadana hodnota 3

zadana hodnota 4

]

= Kapitola 7.2 ,Regulator”

= Kapitola 7.6 ,Binarni funkce*
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5 Obsluha

5.1.5 Zaznam

Obrazovkova
maska

Tlaéitka

Historie

Pomoci funkce registrace mohou byt vizualizovany priibéhy az &tyr
analogovych signall a pribéhy spinani az tfi binarnich signald.

Okamczité hodnoty az Ctyf
analogovych signald

Grafické znazornéni
analogovych signall

Skalovani
analogovych
signall
(pFepinatelné)

Af:5E: 25 19.16.81|Regifstrierung |

+2g, 188 | | +27.953% | +3slepex |
e +180. 86
. - et Analog
/ 1hsRe |

/

J"Ir o
j.f 9

/ | +|@. Bea
NP:d40: 00 B0:49:00 B9:50:00 1A:SA: 66 |
T T YT TTT T T 1T N 0T R L | Replerd
m—n 1L 'm1 = mmmm ' 31 mm' | g4
Delails | MEHLU | i E | CH+ | B

Grafické znazornéni
binarnich signalt

Casova osa
(format hh:mm:ss)

Casovy rastr

g8k | - Vyvolani historie

CH+ - Pfepnout zobrazeni Skalovani analogovych signalu

Zde Ize prohlizet jiz zaznamenana data. Na asové ose se ukazuje
&asovy interval zaznamu. Casovy rozsah zobrazeni se fidi v zavislosti
na frekvenci méfeni (nastavitelné) a méni se od 12 hodin

do maximalné 1 dne.

% Posunuti pribé&hu kfivky pomoci |« | - |
| B

* Vyvolani funkce zoomu pomoci = i |
(tlacitkové pole se prepina)

% ZmensSeni/zvétSeni zobrazeni prabéhu kfivky pomoci (=2
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5 Obsluha

I = — T

¥ Zpét k rolovacim funkcim pomoci o AV N
% Opusténi historie pomoci %

5.2 Obsluha ,,Regulator*

Jestlize je pfistroj konfigurovan jako regulator s konstantni zadanou hodnotou,
jsou v automatickém resp.ru¢nim reZzimu mozné nasledujici akce:

5.2.1 Zména zadané hodnoty

Aktivni Zadana hodnota jednoho regulacniho kanalu se zméni v odpovidajici
obrazovkové masce. Regulator se musi nachazet v automatickém rezimu.

% Zména zadané hodnoty pomoci . | a w |
(Soft-tlacitka zméni svuj vyznam a objevi se zadavaci pole)

B1:11:2F 63.86.81 |kanal 1 |

# (Kanal 1 | xa

Istuert R1

20 .3 °c -

K3

-

-

-

Solluert Solluert

K4

-

h
(% e i =mis it i it

u
Etellarad K3
ax 1@ak K 1
L | } ] w s Enter
%  Posunuti desetinné te¢ky pomoci 4 . | a . |
% UlozZeni nové Zadané hodnoty automatické po ca 2s nebo pomoci
__Enter |
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5 Obsluha

5.2.2 Ru€ni rezim provozu

Zména Regulacni okruh oznaceného regula¢niho kanalu mize byt pferusen
akéniho prepnutim do ruéniho rezimu provozu.
zasahu * Pfepnuti do ruéniho provozu pomoci (Tlacitko drzet min. 2s)
(Na ukazateli druhu provozu se objevi symbol pro ru€ni rezim)
* Zména akéni velig¢iny pomoci Y | a w |

(Soft-tlacitka zméni svUj vyznam a objevi se zadavaci pole)

15:131:29 @7.85.681 |Kanal 1 |

# [Kanal 1 | 1

Istuert R1

20 .9 -c

Handstellgrad

[

K2

[

K3

[

Solluert

K4

+08168 .

Stellarad

K3

[

[

._
JL%WMW.H.M.%

—laas £ JEE K&

2

¥ Posunuti desetinné te¢ky pomoci 4 . | a . b |

4 . A | b & ! Enter

% UlozZeni nové akeni veli€iny je automatické po cca 2s nebo pomoci

Enter |
Zména akéni U tfipolohovych krokovych regulatorti se pomoci tlacitek pfimo ovliviiuje
velié¢iny u chod motorem pohanéného akéniho ¢lenu ve sméru vpravo-vlievo. Velikost
tfipolohovych akéniho zasahu se zobrazi pouze pfi pfipojeném zpétném hlaseni polohy.
krokovych A | -Akeniglen otevirat

regulatort

__ ™ | -Akénicdlenzavirat

Ruéni rezim provozu lze zablokovat.

5.3 Obsluha ,,Programovy regulator/Programator vystupu“

Jestlize je pfistroj nakonfigurovan jako Programovy regulator/programator
vystupu, museji byt nejprve ulozeny programy pomoci interniho programového
editoru nebo pomoci Setup-programu.

5.3.1 Editor programu

Véeobecné Mdze byt naprogramovano 50 programl po max. 99 usecich, dohromady je
mozno pouzit 1000 programovych useka.
Programy Ize vytvaret programovanim Zadanych hodnot po Usecich
s postupnym zadavanim ¢asu pro jednotlivé Useky.
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5 Obsluha

Nadale Ize definovat stavy fidicich kontaktu 1 ... 8 a aktivni sadu parametr(i pro
kazdy usek programu.

Vystup pribéhl zadanych hodnot mize mit formu rampové nebo skokové
zmény (Ize konfigurovat).

Pro nasleduijici pribéhy je zvolen vystup ve tvaru rampy.

4 Ridici kontakt 1 i
EIN ’ - j

AUS >
. t
Ridici kontakt 8
— = Rampa WO01...W05 = zadané hodnoty Gsek.
_____ = Skok T01...TO5 = Casy useku.
v A

Tolerancni w maximalni tolerance
pasmo ..
I 0...9999

minimalni tolerance

v

0= vypnuto

Pro hlidani zadané hodnoty Ize v kazdém programovém useku
nadefinovat kolem kfivky zadané hodnoty toleran¢ni pasmo.

Pfi pfekro€eni horni nebo dolni hranice je generovan signal pfekroceni
toleran¢niho pasma, ktery muize byt zpracovan bud interné nebo vyjadren
¢innosti jednoho z vystupd.

= Kapitola 7.5 "Vystupy*

= Kapitola 7.6 "Binarni funkce*
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5 Obsluha

Programovy * Vyvolat pomoci Frog | Editace programu
editor % Volba programu pomoci kurzorovych tlagitek

% Volba programového kanalu kurzorovymi tlacitky

Cislo programového kanalu
Cislo a jméno programu
Pocet usekll | Mod zadani

programu - Editace

- Do¢asna
zmeéna

[B4:158:11  24.81.(31|Fijog.kKandl 1 |

Frogranm 1 Frogramn E

Kanal

BA:

===l | | e | | w || e |___Enter
Cislo
sady parametrd
Dolni a horni

toleranéni pasmo
Pocet opakovacich cyklu (Cy)
se startovacim usekem (C.)
Ridici kontakty 8...1 (1=Zap)

Cas useku

000000000Gseku
Cislo useku

_ oo | - Vyvolani dalSich funkcei soft-tlacitek
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5 Obsluha

Zadani
nového
programu

Kopirovani
useku

Vkladani
useku

Odstranéni
useku

Zadani
opakovanych
cykla

Kontrola
naprogramované
kFivky

Pfi vytvareni nového programu se useky opravuji jeden po
druhém.

% Napojeni nového Useku na posledni usek ¢asového
programu pomoci - |

Stavajici useky mohou byt okopirovany a ulozeny na jiné misto
v programu. Kopirovany usek je umistén nad pozici kurzoru.

* Umisténi kurzoru na kopirovany usek

% Kopirovani useku pomoci = Kepirevat

*¥ Umisténi kurzoru na pozadované misto

% Ulozeni useku pomoci || Doplnit

Do stavajici fady programovych usekld mize byt vioZzen novy usek
nad pozici kurzoru.

* Ulozeni Useku pomoci _ Deplnit

Smazat

% Vymazani oznaceného useku pomoci

Skupina po sobé nasledujicich usekl mize byt az 99-krat pfipadné
nekonecnékrat (zadani —1) opakovana. Programovani opakovaného
cyklu se provadi v poslednim Useku skupiny.

Priklad:
A02 ... A04 maji byt jedenkrat opakovany.

% Editace useku 4
% Nastaveni po¢tu opakovanych cyklt na Cy=1

* Nastaveni startovaciho Useku opakovani na C.=2

wl Opakovaci crklus

Useky programu zadané v tabulce mohou byt graficky znazornény
a zkontrolovany. Opakovaci cykly nejsou pfi vyobrazeni
zohlednény.

% Znazornéni programoveé kfivky pomoci =
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5.3.2 Startovani programu

Okamzity Odstartuje se program, ktery je znazornén na obrazovce v zakladnim
start programu nastaveni.
% Odstartovani programu pomoci _Start |

Program muze byt také s pomoci logickych funkci navolen, odstartovan
a pferuSen. Logicka funkce ,Volba programu“ ma vyssi prioritu, nez
nastaveni v menu ,Start programu®.

= Kapitola 7.6 ,Logické funkce®

Volba Znazornéni volby programu je konfigurovatelné jako seznam nebo jako ikona
a start
programu = Kapitola 7.11 ,Pistrojova data"

* Vyvolani programové volby pomoci Frag | Start programu

% Volba programu pomoci kurzorovych tlacitek

* Start programu pomoci 2x —Stakt |

(Program odstartuje ihned na zacatku)

Start Program muize byt odstartovan v zadaném ¢asovém okamziku. Zde jsou
programu dvé konfigurovatelné moznosti:

se zadanim 1. Start v nastaveném case a datu

Casu 2. Zadani ¢asoveého intervalu do startu programu

= Kapitola 7.3 ,Programator*

(@’ Nastaveni se po startu programu automaticky vraceji na své
standartni hodnoty

% Vyvolani programové volby pomoci Frog | Start programu

* Volba programu pomoci kurzorovych tlagitek

% Pfepnout do menu ,Start programu” pomoci _EStart |

% Zadat Cas/datum startu nebo Casovy interval do startu programu,
Usek pro start a ¢as do konce useku

% Start programu pomoci _Start |
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5 Obsluha

5.3.3 Prehled obsluhy

Nasledujici zobrazeni dava prehled o rlznych druzich provozu a moznostech
obsluhy programového regulatoru.
Mnoho moznosti obsluhy je realizovatelnych pomoci logickych funkci.

= » | Regulator- T
Ruéni provoz

(zelena)

o | *Akéni veli¢inu zménit pomoci

> ¥ | a & |

= ]

Zakladni nastaveni S1art Automaticky provoz C_j

Definovany stav pfistroje ’ % Zastavit program/ Y

Regulator je neaktivni pokracovat pomoci% W

(z vyroby ) (>29) -
‘Konec

* Na dalSi usek
— pomoci L

% (>25) % Zuiny

Druh provozu-ruéni @ Programovy editor
N Regulator je aktivni (modra)
*Zad. hodnotu zménit pomoci * Provedeni docasnych
- a - zmén v programu
% Start samooptimalizace

Tlacitka = | a BB | jsou dosazitelna pomoci ,Detaild*!
Zakladni V zékladnim nastaveni je rozhoduijici definovany stav pfistroje s
nastaveni nasledujicimi nastavenimi z vyroby pro vSechny programové kanaly:

- regulatory, fidici kontakty a limitni komparatory jsou neaktivni
- zadané hodnoty regulatord jsou nastaveny na nulu

- sada parametru 1 je aktivni pro vSechny regulatory

Stav pfistroje muze byt modifikovan pomoci Setup-programu.
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5 Obsluha

Docasné
zmény

Docasné zmény jsou zmény béziciho programu v programovém editoru.
Neukladaji se do paméti programd, tzn. pfi novém startu se tyto

zmény neprovedou.

PFi zménach, které se tykaji aktualniho Useku programu, se prabéh
zadané hodnoty automaticky pfizpUsobi.

5.3.4 Posunuti naprogramované krivky

Pomoci funkce ,Externi Zaddana hodnota s korekci“ Ize programovou kfivku
posunout smérem nahoru nebo dold.

'ﬂ"

gE mEmm mm m#
L e
- o  Externi zad.
- hodnota

Externi zadana hodnota se zadava pomoci analogového signalu.

= Kapitola 7.2 ,Regulator®
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6 Parametrizace

VSeobecné

Lze ulozit dvé sady parametrd pro kazdy regulaéni kanal.

Pristupové kédy Kod z vyroby : 0001

Pfistupové kody Ize ménit pomoci Setup-programu.

Parametricka uroveri - Reguldtor 1 (2...4) - Sada parametrd 1 (2)

Parametr Rozsah Z vyroby | Vyznam
Reg.struktura1 |p I, PD, PI, PID |PID U tfipoloh.krokového regulatoru je mozné pouze Pl a PID
Pasmo 0...9999 Digit |0 Digit Velikost pdsma proporcionality
proporcionality PFi pasmu proporcionality=0 neni funk&ni struktura
regulatoru! (Chova se jako limitni komparator).
U spojitého regulatoru musi byt pasmo proporcionality>0.
Derivaéni sloZzka | 0...9999 s 80s Ovliviiuje derivaéni sloZzku
vystupniho signalu regulatoru
Integracni slozka | 0...9999 s 350 s Ovliviiuje integraéni slozku
vystupniho signalu regulatoru
Doba periody 0...9999 s 20s U dvoustavového vystupu by méla byt doba periody spinani
spinani zvolena tak, aby vlivem taktovaného pfivodu energie na
jedné strané nedoSlo k nezadoucimu kolisani regulované
veli€iny, ale na druhé strané aby nedoslo k pretézovani
akénich €lend.
Odstup kontaktd | 0...999 Digit 0 Digit Odstup mezi obéma regulaénimi kontakty u tfipolohového,
tfipolohového krokového a spojitého regulatoru
s integrovanym regulatorem polohy.
Spinaci diference| 0...999 Digit 1 Digit Hystereze u spinacich regulatord s pasmem
proporcionality = 0.
N Spinaci diference
y > |[—
100%
AY
w XV
Doba béhu 5...3000 s 60s Pouzity rozsah doby béhu regulaéniho ventilu
akeniho ¢lenu u tfipolohového krokového a u spojitého regulatoru
s integrovanym regulatorem polohy.
Pracovni bod -100...+100% | 0% Akeni veli¢ina u P- a PD-regulatoru
(pfix=wjey=YO0).
Omezeni 0...100% 100% Maximalni omezeni akéni veli€iny.
akeniveliciny. | _100...+100 % | -100% Minimalni omezeni akéni veliginy.
Minimalni doba 0...60s Os Omezeni ¢etnosti spinani u spinanych

sepnuti relé

vystupl.
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6 Parametrizace

Regulaéni struktura 2 -

sepnuti relé

Regul.struktura 2 |P, I, PD, PI, PID | PID Parametry se vztahuji na druhy regulaéni vystup
Pasmo 0...9999 Digit |0 Digit u tfipolohového a tfipolohového krokového regulatoru
proporcionality

Derivacni slozka |0...9999 s 80s

Integracéni slozka |0...9999 s 350 s

Doba periody 0...9999 s 20s

spinani

Spinaci diference | 0...999 Digit |1 Digit

Minimalni doba | 0...60s Os

@ Zobrazeni parametru na pfistroji je zavislé na nastaveném

druhu regulatoru.

= Kapitola 7.2 ,Regulator*
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7 Konfigurace

VSeobecné

Pristupovy kod

Selektory

Pro zobrazeni nasledujicich parametrt a funkci v
konfiguraéni urovni plati:
Parametr se nezobrazi nebo neni volitelny, kdyz:

- parametru pfifazena funkce neni pfipustna pro dané vybaveni pfistroje

Priklad: Vystup 3 nelze nakonfigurovat, jestlize pfistroj neni Zzadnym

vystupem 3 vybaven.

- parametr neodpovida pfedtim konfigurované funkci.
PFiklad: Analogovy vstup je nakonfigurovan na ,Pt100° tzn. zaCatek
a konec rozsahu pro jednotkové signaly nelze zadat.

@ Mnohé parametry jsou k dispozici pouze bud pro regulator

s pevnou zadanou hodnotou (' s rampovou funkci nebo bez ni) ,

nebo pro programovy regulator/programator. Tyto parametry
a nastaveni jsou oznaceny indexem ,F* pro regulator s pevnou
zadanou hodnotou (napf. RampaF) nebo ,P“ pro programovy
regulator/programator.

Kdd z vyroby : 0002

Selektory jsou vybérova menu, ktera se oteviraji pro nastaveni
jednotlivych parametru.

Z duvodu prehlednosti se pro nasledujici konfiguracni tabulky definuji
dva standartni selektory:

Analogovy selektor

Vypnuto
Analog.vstup 1

Analog.vstup 4
Matematika 1

Matematika 8
Skute¢.hodnota R1
Z4ad.hodnota R1
Konc.rampy R1
Reg.odchyl.R1
Aké.zasah R1
Skute¢.hodnota R2
Zad.hodnota R2
Konc.rampy R2
Reg.odchyl.R2
Aké.zasah R2
Skute¢.hodnota R3
Z4ad.hodnota R3
Konc.rampy R3
Reg.odchyl.R3
Aké.zasah R3

Vypnuto
Méfena hodnota analogového vstupu 1

Mérena hodnota analogového vstupu 4
Vysledek matematické rovnice 1

Vysledek matematické rovnice 8
Skute¢na hodnota regulatoru 1
Zadana hodnota regulatoru 1
Koncova hodnota rampy regulatoru 1
Regula¢ni odchylka regulatoru 1
Akeni veli¢ina regulatoru 1

Skuteéna hodnota regulatoru 2
Zadana hodnota regulatoru 2
Koncova hodnota rampy regulatoru 2
Regulaéni odchylka regulatoru 2
Akéni veli¢ina regulatoru 2

Skute¢na hodnota regulatoru 3
Zadana hodnota regulatoru 3
Koncova hodnota rampy regulatoru 3
Regulaéni odchylka regulatoru 3
Akeni veli¢ina regulatoru 3
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7 Konfiguration

Skute¢.hodnota R4
Zad.hodnota R4
Konc.rampy R4
Reg.odchyl. R4
Aké.zasah R4

Y Kaskada R1

Y Kaskada R4
Zad.hodnota 1 R1

Z4d hodnota 4 R1
Zad.hodnota 1 R2

Z4d hodnota 4 R2
Zad.hodnota 1 R3

Zad.hodnota 4 R3
Zad.hodnota 1 R4

Z&d.hodnota 4 R4
Zad hodn.1 PK1p

Z4d hodn.1 PK4p
Z4d hodn 2 PK1p

Z4d.hodn.2 PK4p
Konc.lUsek PK1pP

Konc.usek PK4p
1.Vystup R1
2.Vystup R1
1.Vystup R2
2. Vystup R2
1.Vystup R3
2.Vystup R3
1.Vystup R4
2 Vystup R4
Zbyv.usek PK1P

Zbyv.usek PK4P
Cas useku PK1p

Cas useku PK4p
Cas programup
ZbyvCasPrpgp
Analog.hodnota
int. Pt100
Vzorkovani

Skute¢na hodnota regulatoru 4

Zadanéa hodnota regulatoru 4

Koncova hodnota rampy regulatoru 4

Regula¢ni odchylka regulatoru 4

Akeni veli¢ina regulatoru 4

Normovana akg.veli¢ina kaskadni regulace u regulatoru 1

Normovana aké.veliCina kaskadni regulace u regulatoru 4
Zadana hodnota 1 u regulatoru 1

Zadana hodnota 4 u regulatoru 1
Zadana hodnota 1 u regulatoru 2

Zadana hodnota 4 u regulatoru 2
Zadana hodnota 1 u regulatoru 3

Z&dana hodnota 4 u regulatoru 3
Z&dana hodnota 1 u regulatoru 4

Zadana hodnota 4 u regulatoru 4
Zadana hodnota 1 u programového kanalu 1

Zvédané hodnota 1 u programového kanalu 4
Zadana hodnota 2 u programového kanalu 1

Zadana hodnota 2 u programového kanalu 4
Aktualni koncova hodnota useku program.kanalu 1

Aktualni koncova hodnota useku program.kanalu 4
. regulacni vystup regulatoru 1

. regulacni vystup regulatoru 1

. regulacni vystup regulatoru 2

. regulacni vystup regulatoru 2

. regulacni vystup regulatoru 3

. regulacni vystup regulatoru 3

. regulacni vystup regulatoru 4

. regulacni vystup regulatoru 4

Zbyvajici ¢as Useku prog.kanalu 1 (v sekundach)

N-a2MN-22DN-2DN -

Zbyvajici Cas useku prog.kanalu 4 (v sekundach)
Cas useku programového kanalu 1 (v sekundach)

Cas useku programového kanalu 4 (v sekundéach)
Celkovy ¢as programu (v sekundach)

Zbyvajici &as béhu programu (v sekundach)
Kterakoliv analogova hodnota (z adresy)

Méfena hodnota teploty interniho Pt100

Cas vzorkovani pfistroje
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7 Konfigurace

Definice
c¢asu
programu

Binarni selektor

Vypnuto

1.vystup R1
2.vystup R1
1.vystup R2
2.vystup R2
1.vystup R3
2.vystup R3
1.vystup R4
2.vystup R4
1.limit.komp.

.1.é.limit.komp.
Rid.kont. 1P

Rid.kont. 8P
Logic.vstup 1

i_"ogic.vstup 6
Logika 1

Logika 8
Binar.hodnota

Konec progr.p
Konec rampy 1F

Konec rampy 4F
Toler.pasno P

Ruéni moéd R1

Rucéni méd R4
Prevodnik
Binarni VYP
Binarni ZAP

Vypnuto

. regulaéni vystup regulatoru 1
. regulaéni vystup regulatoru 1
. regulacni vystup regulatoru 2
. regulacni vystup regulatoru 2
. regulacni vystup regulatoru 3
. regulacni vystup regulatoru 3
. regulacni vystup regulatoru 4
. regulacni vystup regulatoru 4
. limitni komparator

SN2 ND_CDN -

16 limitni komparator
Ridici kontakt 1

ii"l’dici kontakt 8
Logicky vstup 1

ngicky vstup 6
Vysledek logické vazby 1

Vysledek logické vazby 8

Libovolna binarni hodnota (z adresy)
Signal konce programu

Signal konce rampy regulatoru 1

Signal konce rampy regulatoru 4
Signal podkro€eni nebo pfekro€eni toleranéniho pasma
Regulator 1 v ruénim reZimu / Zastaveni programu

Regulator 4 v ruénim rezimu / Zastaveni programu
Signal stale aktivni

Logickéa 0

Logicka 1

w

Pro programovy regulator/programator jsou definovany riizné &asy, které
mohou byt interné zpracovany a zobrazeny.

A

.
»

tx t

(1) Cas programu

(3) Cas Useku

(2) Zbyvaijici ¢as programu

(4) Zbyvaijici ¢as useku
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7 Konfigurace

7.1 Analogové vstupy

Analogové vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparatory
Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pfistrojova data
Registrace

Cidlo

Podle provedeni pfistroje jsou k dispozici az ¢tyfi analogové vstupy.
Analogové vstupy jsou Cislovany podle svych mist zasunuti (Input 1...4).

Analogovy vstup 1(2...4) >

Hodnota/Vybér Popis
Bez funkce Bez funkce
Odp.3-vodic Odporovy teplomér ve tfidratovém zapojeni
Odp.2-vodi¢ Odporovy teplomér ve dvoudratovém zapojeni
TC -int.komp. Termoclanek (srovnavaci konec interné)
TC -ext.komp. Termoclanek (srovnavaci konec externg)
TC -pev.komp. Termodglanek (srovnavaci konec konstantni)
Odp.vysila¢ Odporovy vysila¢ potenciometricky
Topny proud Topny proud 0...50mA AC
0 ... 20mA 0...20mA
0..10Vv 0...10V
0.1V 0..1V
0...100mV 0...100mV
-10 ... +10V -10V...+10V
1 ... +1V -1...+1V
-100 ... +100mV -100...+100mV
4 ... 20mA 4...20mA
2...10V 2...10V
0,2...1V 02..1V
20 ... 100mV 20 ... 100mV
-6 ... 10V -6 ... 10V
-0,6 ... 1V -0,6 ... 1V
-60 ... +100mV -60 ... +100mV
Nastaveni z vyroby u analogovych vstupu 2..4:bez funkce

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Linearizace

Offset

Analogovy vstup 1(2...4) -

Hodnota/Vybér

Popis

Linearni

Pt100

Pt100 JIS

Ni100

Pt500

Pt1000

Ni1000

Pt50

Cu50

PTK9

KTY11-6
Fe-CuNi J
NiCr-CuNi E
NiCr-Ni K
NiCrSi-NiSi N
Cu-CuNi T
Pt30Rh-Pt6Rh B
Pt13Rh-Pt R
Pt10Rh-Pt S
Cu-CuNi U
Fe-CuNi L
W5Re_W26Re C
W3Re_W25Re D
W3Re_W26Re
C-uroven
Uzivatelska 1
Uzivatelska 2
Uzivatelska 3
Uzivatelska 4

U zakaznickeé linearizace (napf. ,UzZivatelska 1) je mozno
pouzit max. 20 bodd zlomu nebo naprogramovat polynomic-
kou funkci 5.fadu (pouze s programem Setupu).

Linearizace ,C-Uroven® se pouziva u fizeni pro C-Uroven
spolu s Cidlem z kysli¢niku zirkonicitého.

U linearizace ,KTY11-6“ je hodnota odporu 2 kOhm pfi 25°C.
Hodnota odporu mUiZze byt pfizplisobena pomoci parametru
SKTY: Q pfi 25°C/77°F*.

-1999...0...+9999

Pomoci offsetu Ize naméfenou hodnotu korigovat posunem
smérem dold nebo nahoru.

Pfiklady:

Mérena Zobrazena
hodnota Offset hodnota
294,7 +0,3 295,0
295,3 -0,3 295,0

hodnotu (= zobrazenou hodnotu). Tato hodnota
neodpovida naméfené hodnoté v méfeném misté. Pfi
neodborném pouziti mohou vzniknout nepfipustné
hodnoty regulované veli€iny.

@} Regulator pouziva pro své vypocty korigovanou

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Pocatek

mériciho rozsahu
Konec

meériciho

rozsahu

Pocatek zobrazeni

Konec
zobrazeni

Filtr

Pevna teplotni
kompenzace

Externi teplotni
kompenzace

Hlidani topného
proudu
(Vystup)

KTY: Q pfi 25°C/
77°F

Pocate¢ni hodnota
Koncova hodnota

Analogovy vstup 1 (2... 4) >

Hodnota/Vybér Popis

-1999...+9999 PFi omezeni rozsahu méfeni se pfistroj jiz dfive prepina
na chovani definované pro pfekroceni nebo podkroceni

-1999...+9999 rozsahu méfeni.

Priklad:
Méf.rozsah:Pt100 -200 ... +850°C.P¥i teplotach mimo rozsah
mérFeni 15 ... 200°C se ma generovat alarmové hlaseni.
—  Zacatek méficiho rozsahu: 15
Konec méficiho rozsahu: 200

-1999...0...+9999

-1999...100...+9999

U pfevodniku s jednotkovym signalem a u odpor. teplomér(
se fyzikalni hodnoté signalu pfifazuje zobrazena hodnota.

Pfiklad : 0 ... 20mA _ 0 ... 1500°C.

Rozsah fyzikalniho signalu muze byt o 20% podkrocen nebo
pfekroen, aniz by bylo signalizovano podkro€eni nebo
prekroceni méficiho rozsahu.

0...0,6...100 s K nastaveni Cislicového vstupniho filtru (Os = filtr vypnut)
Pfi skokové zméné signalu je dosazeno 63% signalu
po uplynuti €asu rovného dvojnasobku konstanty filtru.
Jestlize je konstanta filtru velka:
- velké tlumeni rusivych signall
- pomala reakce ukazatele méfené hodnoty
na zmény mérené hodnoty
- nizka mezni frekvence (filtr doini propust 2.fadu)
0...50...100 Teplota externiho termostatu srovnavaciho konce

Analog.vstup 1
Analog.vstup 2
Analog.vstup 3
Analog.vstup 4

Mé&reni teploty srovnavaciho konce termoc&lanku
pomoci externiho teplotniho Cidla.

Bez funkce Pomoci proudového pfevodniku s vystupem jednot.signalu
Vystup 1 se méfi topny proud, ktery maze byt hlidan pomoci propojeni
analogového vstupu s limitnim komparatorem.

Vystup 12 Méfeni vSak probiha pfi sepnutém kontaktu topeni.
Pfedchozi méfena hodnota je zachovana az do okamziku
dalSiho méfeni.

0...2000...4000 Odpor pfi 25°C/77°F pfi linearizaci ,KTY 11-6*

Rekalibrace -

-1999...0...+9999

-1999...1...+9999

Na rozdil od ostatnich obvyklych nastaveni je zadani
poc¢ateCni a koncové hodnoty zavislé na aktualni
mé&fené hodnoté na pravé pouzivaném

méficim vstupu.

Tyto hodnoty nemohou byt beze vSeho pievzaty
z jiného pfistroje.

&

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Zakaznicka
rekalibrace

Méfena hodnota se vytvafi ze signall na analogovych vstupech pomoci
elektronického zpracovani (konverze, linearizace).

Tato méfena hodnota vstupuje do vypoctu regulatoru a mize byt takto
zobrazena na displeji (méfena hodnota= zobrazena hodnota).

V pfipadé potfeby mize byt toto pevné pfifazeni modifikovano, tzn.
polohu poc¢éatku a sklon charakteristiky je mozno zménit.

& 5
Lobrazena
hodnota

OO e s s E R ey

- : . -

* 4 nekorigovana char.
- 2 L -

& : EeeEd korigovana char.

: HErena hodnota
; requlitoru

.
Lad

100
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7 Konfigurace

Postup Pouzijte dva méfici body ((1),(3)), které jsou od sebe co nejvice
vzdaleny.
U kazdeého z téchto méficich bodu zadejte pozadovanou hodnotu pro
zobrazeni (po¢ate¢ni hodnota, koncova hodnota). Nejvhodné;jsi pro
uréeni méfenych hodnot M1 a M2 je pouziti referenéniho pfistroje.
V prabéhu programovani musi byt stabilni podminky pro méfeni.

Programovani * Prejit na méfeny bod (1)
% Zadat po&ateéni hodnotu A (2)"

* Prejit na méfenou hodnotu (3)
% Zadat koncovou hodnotu E (4)’

A
Hodnota =
na displej ﬂ]’r’
M2 + At
E <+ ="
l--— m
[y
A -+ i o
Ml AwA -
-
*
.* m
HMErena hodnota
na regulatoru
t i >
1] 2
——— nelt_-nngn-ri:na Ehil Awm Potatefni hodnota
""" korifoxans char. E= Konefna hednota
W1 = méfena hodnota 1 Am gffset |posun|
M2= mifena hodnota Z

@ Jestlize se rekalibrace provadi bez referenéniho pfistroje,
musi se pfi pfechodu do méficiho bodu (3) brat ohled na
posun (offset) A .

Aby se rekalibrace mohla zruSit, museji se jako pocatecni i
koncova hodnota zadat jako stejné Cislo. Tim se poatecni hodnota
automaticky nastavi na 0 a koncova hodnota na 1.

Pozdéjsi rekalibrace se vzdy provede se zohlednénim

jiz dfive korigované charakteristiky.

1. Jestlize se ma pocatecni hodnota nastavit =0 nebo koncova hodnota =1,

musi se nejprve hodnota zménit pomoci il | nebo w |

aby bylo mozno provést korekci.

38



7 Konfigurace

7.2 Regulator

Analogoveé vstupy

Regulator
Programator
Limitni
komparatory
Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace

Druh regulatoru

Pfimal/inverzni
regulace

Blokace ru¢niho
provozu

AkEni zasah-
rucni

AkéEni zasah-
Range

Zde se nastavuji : druh regulatoru a vstupni veli€iny regulatoru, hranice
Zzadanych hodnot, podminky pro rucni rezim a pfednastaveni pro
samooptimalizaci u tyfech regulaénich kanald.

Regulator 1 (2 ... 4) - Konfigurace

Hodnota/vybér Popis
Dvoupol.regulator Dvoupolohovy regulator
Tripoloh.regulator Tfipolohovy regulator
TF¥ipol.krok.regul. TFipolohovy krokovy regulator
Regulator polohy Spojity regulétor s integrovanym pozicionérem
Spojity regulator Spojity regulator
PFima PFima
Inverzni Inverzni
inverzni Y prima
inverzni:
Akéni zdsah Y regulatoru je tehdy > 0, jestlize je
skute€na hodnota mensi nez zadana (napf. topeni)
pfima:
AkéEni zasah Y regulatoru je tehdy > 0, jestlize je
skute¢na hodnota vétSi nez zadana (napf. chlazeni)
Uvolnéna Jestlize je ru€ni provoz uzamé&eny, nelze pomoci
Uzamcena tlacitek nebo binarniho vstupu pfepnout do
ruéniho provozu.
-100...101 Definuje akéni zasah po pfepnuti do ru¢niho provozu
101 = posledni akéni zasah
-100...0...101 Akéni zasah pfi prfekroceni nebo podkroeni méfl rozsahu
101 = posledni akéni zasah

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Pasmo necitlivosti

Externi zadana
hodnota

Pocatek zadané
hodnoty

Konec zadané
hodnoty

Pocatek akéniho
zasahu

Konec akéniho
zasahu

Kaskadni
regulator

Skutecna
hodnota

Externi zadana
hodnota

Programova
zadana
hodnota

Regulator 1 (2 ... 4)—» Konfigurace

Hodnota/Vybér

Popis

0...100

Zmény akdl zasahu uvnitf padsma necitlivosti jsou potlaceny:
napf. u zarusenych signal(.

" Pasmo necitlivosti

¥

.
i

w k)

Pasmo necitlivosti ma ucinek pouze u regulace s I-sloZkou

bez korekce

Externi zadani Dadané hodnoty bez korekce

s korekci Externi zadani zadané hodnoty s korekci
Externi zadana hodnota s korekci
Externi zadana hodnota + zadana hod.1=aktualni zad.hodn.
Externi zadl hodnota se pomoci klavesnice koriguje smérem
nahoru nebo dolll. Zobrazuje se aktualni Zadana hodnota.
Aktivace funkce:
= Regulator 1 — Vstupy — Externi Z2ad.hodnota
-1999...+9999 Omezeni zadané hodnoty zabrani zadani hodnot mimo
prfedem zadany rozsah.
-1999...49999

Omezeni zadané hodnoty nema zadny ucinek pfi
zadavani zadané hodnoty pres sériové rozhrani.

@ U externi zadané hodnoty s korekci je hodnota
korekce omezena.

-1999...0...+9999

-1999...100...+9999

Normovani akéni veli€iny pro kaskadni regulaci:
Jestlize regulacni kanal slouzi jako fidici regulator,
pak se musi vystupni signal regulatoru (akcni zasah
0...100%) pfizpusobit rozsahu zadanych hodnot
fidiciho regulatoru

Bez funkce
Ridici regul.1
Nasled.regul.1
Ridici regul.2
Nésled.regul.2

Aktivuje kaskadni regulaci a definuje regulaéni kanal
jako Fidici nebo nasledny regulator pro kaskadu 1 nebo 2.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Regulator 1 (2... 49— Vstupy

Hodnota/vybér

Popis

(Analogovy selektor)
Analog. vstup 1

Definuje zdroj skute€né hodnoty regulaéniho kanalu.

(Analogovy selektor)
Vypnuto

Aktivuje externi zadani zadané hodnoty a definuje
zdroj pro externi Zadanou hodnotu.

(Analogovy selektor)
Zadana 1 ZP1

Pfifazuje regulaénimu kanalu jeden ze &tyf dostupnych
pribéhl ¢asového planu.

Pfi zadani ,bez funkce® se regulacni kanal chova jako
regulator s pevnou zadanou hodnotou.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Akéni zasah
rucéné
Hlaseni polohy

Aditivni
porucha

Multiplikativni
porucha

Metoda

Samooptimalizace

Vystup 1
pro Tune

Vystup 2
pro Tune

Klidovy akéni
zasah
Velikost skoku

Regulator 1 (2 ... 4)— Vstupy

Hodnota/Vybér

Popis

Vypnuto

(Analogovy selektor)

AkEni zasah ruéné se zadava pomoci klavesnice nebo
rozhrani s analogovym signalem.

Vypnuto

(Analogovy selektor)

Definuje zdroj zpétného hlaseni polohy.
Pro spojity regulator s integrovanym regulatorem polohy
musi byt nakonfigurovano hlaseni polohy!

(Analogovy selektor)
Vypnuto

Definuje zdroj aditivni poruchy.

Vypnuto

(Analogovy selektor)

Definuje zdroj multiplikativni poruchy.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Regulator 1 (2 ... 4— Samooptimalizace

Zakmit
Skokova odezva

Pro provedeni samooptimalizace Ize volit mezi dvéma
postupy.

= Kapitola 8 ,,Optimalizace”

Povoleno PFi zakazané funkci nemuize byt samooptimalizace
Zakazano odstartovana pomoci klavesnice nebo logického vstupu.
Relé Druh fyzického vystupu pro signal 1. a 2.reléového

Polovodi¢ + Logicky
Spojity

Relé
Polovodi¢ + Logicky
Spojity

vystupu je nutno zadat.

-100...0...+100%

Akeni zdsah pfi skokové odezvé.

10...20...100%

Velikost skoku pfi skokové odezvé

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfiguration

7.3 Programator

Zde se definuje zakladni funkce pfistroje. Pfistroj Ize se véemi dostupnymi
Analogové vstupy | kanaly pouzivat jako regulator s pevnou zadanou hodnotou, programovy
Regulator regulator nebo programator.

Programator Dale je mozZno aktivovat rampovou funkci (u regulatoru s pevnou Zadanou
Limitni hodnotou) pro jednotlivé regulaéni kanaly a zadavat r(izné parametry
komparatory

ro programovy regulator a programator.
Vystupy pro prog y reg prog

Binarni funkce
Matemat.-logika

C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace
Funkce—
Hodnota/Vybér Popis
Funkce Reg.KonstHod Zakladni funkce pfistroje
Progr.regulator
Programator

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Rampova funkce Je mozno realizovat funkci nartstajici nebo klesajici rampy. Koncova
hodnota rampy se urCuje pfi zadani Zadané hodnoty.

& g
i Zadana hodnota

e Skuteina hodnota

- — ' ' ' >
t1 ' - 4 15 " t

H zapnuti sité |wl aktirnil

42 43 ripadekfruini provozfpieruSeni fidla

4. 15 stop rampy

B

prepnuti Zadané hodnoty na w2

@ Pfi preruseni €idla nebo pfi ru€nim rezimu provozu se rampova funkce
preruSuje. Vystupy se pak chovaiji jako pfi pfekro¢eni nebo podkroceni
nastaveného rozsahu méfeni (konfigurovatelné).
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7 Konfigurace

FunkceF

Jednotka narustur

Narust rampyF

Start programu P

Chovani pfi
RangepP

Pomoci logickych funkci Ize rampovou funkci zastavit nebo pferusit.

=Kapitola 7.6 ,Binarni funkce*

Rampa— Rampa Regulator 1 (2...4)

Hodnota/Vybér Popis

Neaktivni Definuje, jestli ma byt aktivni rampova funkce pro vybrany
Aktivni regulaéni kanal.

K/Min Definuje jednotku narustu rampy v Kelvinech na

K/Hod Casovou jednotku.

K/Den

0...9999 Velikost narustu

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
F = Parametr je dostupny pouze pro regulator s pevnou zadanou hodnotou.

Program—

Hodnota/Vybér

Popis

Zacatek progr.
Na skute¢né

Start programu na prvni naprogramované Zadané hodnoté
Aktualni skute€né hodnota programového kanalu 1 se
pfebira jako prvni Zadana hodnota.

Pokracovani
Progr.stop

Chovani béhu programu pfi pfekro¢eni nebo
podkro€eni méficiho rozsahu.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
P = Parametr je dostupny pouze pro programovy regulator nebo programator.
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7 Konfigurace

Chovani pfi
vypadku sité p

Odchylka skute¢né
hodnoty P

Zadani zadané
hodnoty P

Program —

Hodnota/Vybér

Popis

Pferuseni programu
Pokra&.programu
Klidovy stav

Pokrag. X%
Pokr.skutec.

Chovani programu pfi vypadku sitového napajeni
Pferuseni programu:

Béh programu se pferusi, pfistroj se pfepina

do zakladniho nastaveni.

PokraCovani programu:

Program pokracuje z toho mista, na kterém byl

v Case vypadku prerusen.

Klidovy stav:

Vystupy,limitni komparatory,fidici kontakty a regulator

se chovaji jak je definovano ve stavu ,Zakladni nastaveni®.
Objevi se hlaseni s vyzvou k pferuseni programu nebo

k jeho pokragovani.

PokraCovani pfi odchylce <X%

Program pokracuje z toho mista, na kterém byl

v Case vypadku prerusen,jestlize rozdil mezi skute¢nou
hodnotou pfed vypadkem a skute¢nou hodnotou po
obnoveni napajeni nepiekro¢i u programového kanalu 1
nastavenou hodnotu v %. Jestlize se tato hodnota
prekrodi,pfistroj pfejde do klidového stavu.
PokraCovani pfi skute¢né hodnotg:

PFi vypadku sité se uloZzi znaménko gradientu (klesajici
nebo stoupajici prabéh) v okamziku vypadku. Po obnoveni
napdjeni se provéfi program kanalu 1 od pocéatku

s ohledem na souhlas skuteéné a Zadané hodnoty.
Program pak pokraéuje na tom misté, kde souhlasi
skute€¢na hodnota s Zadanou a znaménko gradientu
souhlasi se znaménkem ulozenym v paméti.

Skuteina
hodnota pri
zapnut i
napajeni i i .
Pokraftovani Yypadek t
programu napajeni

0...10...100%

Maximalni odchylka pfi nabéhu po vypadku sité
(Pokracovani pfi odchylce <X%)

Zadana rampa
Skok zadané

Skok zadané:

A

Zadana rampa:
w w
A01| AO2 |

A0 | A02 |

»
>

t

v

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
P = Parametr je dostupny pouze pro programovy regulator nebo programator.
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7 Konfigurace

Program —
Hodnota/Vybér Popis
Start v €ase P Ne Program se odstartuje po nastaveném ¢ase do startu
Ano nebo v definovaném €ase (start podle hodin).
Nastaveni hodin :
—=Kapitola 7.11 ,Pfistrojova data“
Cas konce -1...0...9999s Trvani signalu konce programu
programu P -1=Trvaly signal pfi kvitaci
=Kapitola 7.5 ,Vystupy*
Rizeni I:?izeni prog. Definuje, kdy jsou aktivni regulatory a limitni
funkce P Ridici kontakt 1 komparatory.
—Regulator 1...4 i Programové fizeni:
—31...16. Limitni Ridici kontakt 8 Tato funkce je aktivni pouze v provoznim rezimu
komparator +LAutomatika®, jinak jen podle definovaného stavu
pfistroje v zakladnim nastaveni setup-programem.
Ridici kontakt:
Tato funkce je aktivni pouze tehdy, je-li fidici kontakt
ve stavu ,ZAPNUTO"

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
P = Parametr je dostupny pouze pro programovy regulator nebo programator.
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7 Konfigurace

7.4 Limitni komparatory

Pomoci limitnich komparatort (limitnich hlasi¢, limitnich kontaktu) Ize

hlidat vstupni veli¢inu ve srovnani s pevnou mezni hodnotou
Analogové vstupy |  (limitni komparator skutecné hodnoty) nebo s jinou veli€inou (limitni
Regulator komparator zadané hodnoty). Pfi pfekroCeni mezni hodnoty mazZe byt
Programator generovan signal nebo spusténa interni funkce v pfistroji.

Limitni K dispozici je 16 limitnich komparatora.

komparatory

Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika

C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace
Funkce Limitni komparatory mohou mit rozdilné spinaci funkce.
limitnich
komparatort k1 IS k3
ZAP . IAP ZAP
| A Ha Ial
I i
i.,{ I %: | W) A
w X w L § w X
Ikd k5 k6
ZAP TAF ZAP
HAL ij |l
I‘r_"__ l _l EN | Loy
L L w x w X
k7 k3 k1 .. k6
ZAP ZAP Hiidani vztazeno na limitni
| kamparétor 2adané hodnoty
e
| X == ~|| .i Hlidani vztazeno na pevnou
hodaotu AL
AL X Al E

w = limitni komparator Zadané hodnoty, AL = limitni hodnota,
x = limitni komparator skute¢né hodnoty, Xsd = spinaci diference
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7 Konfigurace

Funkce LK

Mezni hodnota
Spinaci diference

Zpusob
chovani

Chovani
Range

Zpozdéni
sepnuti
Zpozdéni
vypnuti

Kvitace

Doba sepnuti

Skuteéna pro LK

Zadana pro LK

1. (2...16.) Limitni komparator—

Hodnota/Vybér Popis
Bez funkce Funkce limitniho komparatoru
LK-Typ 1
Lk—Typ 8
-1999...0...+9999 Mezni hodnota pro hlidani
0...1...100 Spinaci diference
Absolutni Vysvétleni viz nize
Relativni
Relé VYPNUTO Chovani pfi pfekro¢eni nebo podkro&eni méf.rozsahu
Relé ZAPNUTO
(g Jestlize je limitni komparator pfipojen k
nékterému vystupu, pak ma nastaveni
»Vystupni signél pfi pod- nebo prekroéeni
méficiho rozsahu“ tohoto vystupu pfednost.
=Kapitola 7.5 ,Vystupy*
0...9999s Zpozdi sepnuti o definovany €asovy Usek.
0...9999s Zpozdi vypnuti o definovany ¢asovy usek.
zadna zadna: . - I
DFi neaktivni ler_mtm kqmearator se samocinné nastavi zpet
i aktivni pfi neaktivni:
P Limitni komparator se musi kvitovat, kvitace je
mozna pouze v neaktivnim stavu
pfi aktivni:
Limitni komparator se musi kvitovat, kvitace je
mozna také v aktivhim stavu
0...9999s Limitni komparator se samo¢inné po nastaveném ¢asovém

useku nastavi zpét

(Analogovy selektor)
Vypnuto

Skute¢na hodnota pro limitni komparator

(Analogovy selektor)
Vypnuto

Zadana hodnota pro limitni komparator (jen pro Ik1...1k6)

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Absolutni Limitni komparator se chova v okamziku zmény podle svoji
funkce.
Relativni Limitni komparator se nachazi ve stavu ,VYP*. Jestlize

by zména mezni hodnoty nebo zadané hodnoty (limitniho
komparatoru) méla zpusobit jeho sepnuti ,ZAP*, je tato reakce
potladena. Tento stav trva tak dlouho, az skute¢na hodnota
(limitniho komparatoru) znovu opusti rozsah sepnuti

(Seda plocha) .

Priklad:
Hlidani skute¢né hodnoty (regulatoru) x pomoci
Funkce k4. Zména Zadané hodnoty w1 — w2.

a) Vychozi stav

a

ZAP

¥YP

w

b) Stav v okamziku zmény
Limitni komparator zUstava ve stavu ,VYP* prestoze se skute¢na
hodnota nachazi v rosahu sepnuti!

F

ZAP

¥YP

k2

o P—_—————————

0) Stav vOIDOOWOOOOO
Limitni komparator pracuje znovu podle své funkce.

F 3

ZAP

¥YP

L J

Pomoci této funkce Ize zamezit sepnuti limitniho komparatoru
v pribéhu nabéhové faze.
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7 Konfigurace

7.5 Vystupy

Analogoveé vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparétory
Vystupy
Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace

Cislovani
vystupt

Funkce

Signal

Signal pfi Range

Konfigurace vystupu pfistroje je rozdélena na analogové vystupy (max.6)
a binarni vystupy (max.12). Zobrazeni a o€islovani vystupl se Fidi
zpusobem obsazeni zasuvnych mist vystupl - Vystup 1...6.

Zasuvné misto

Zasuvna deska s
1 analog.vystupem

Zasuvna deska s
1 binar.vystupem

Zasuvna deska se
2 binar.vystupy

Vystup 1

Analogovy vystup 1

Binarni vystup 1

Binarni vystup 1+7

Vystup 2

Analogovy vystup 2

Binarni vystup 2

Binarni vystup 2+8

Vystup 3

Analogovy vystup 3

Binarni vystup 3

Binarni vystup 3+9

Vystup 4

Analogovy vystup 4

Binarni vystup 4

Binarni vystup 4+10

Vystup 5

Analogovy vystup 5

Binarni vystup 5

Binarni vystup 5+11

Vystup 6

Analogovy vystup 6

Binarni vystup 6

Binarni vystup 6+12

Analogové vystupy—» Analogovy vystup 1 (2... 6)—>

Hodnota/Vybér Popis

(Analogovy selektor) | Z vyroby u analogového vyst. 2...6: Vypnuto
Analog.Vst. 1

0..10V Fyzikalni vystupni signal

2..10V

0..20 mA

4 ...20 mA

0...101 % Signal pfi pod- nebo prekro¢eni méficiho rozsahu

101=posledni vystupni signal

(@D Jestlize je vystup regulacnim vystupem,pfepne se
Regulator do ruéniho provozu a dava definovany
akéni zasah.

—Kapitola 7.2 ,Regulator”

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Nulovy bod

Koncova
hodnota

Offset

Funkce

Druh vystupu

Cas ZAP
Cas VYP

Analogové vystupy — Analogovy vystup 1 (2... 6)—

Hodnota/Vybér

Popis

-1999 ... 0 ... +9999

-1999 ... 100 ... +9999

Rozsahu hodnot vystupni veli€iny se pfifadi
fyzikalni vystupni signal.

Priklad:

Pfes analogovy vystup (0-20mA) ma byt zadavana
zadana hodnota 1 (rozsah 150...500°C).

Tzn.: 150 ... 500°C odpovida 0 ... 20mA

Nulovy bod: 150 / Koncova hodnota: 500

@ Nastaveni regulac¢nich vystupu pro chlazeni.
Pro tfipolohovy regulator museji byt zadany
nasledujici nastaveni:

Nulovy bod: 0 / Koncova hodnota: -100

-1999 ... 0 ... +9999

Hodnota, o kterou se hodnoty analogového vystupu
paralelné posouvaji.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Binarni vystupy— Binarni vystup 1 (2... 12)—

Hodnota/Vybér Popis
(Binarni selektor) Z vyroby u binarnich vystupt 2...12: Vypnuto
1.Vyst.reg. 1
zadny Cas.zpozdéni:
Cas.zpozdéni Nabézna a sestupna hrana mohou byt zpozdény o
Impuls definovany Casovy Usek.
Impuls:
Vystupu Ize pfifadit definovatelné pulzni chovani
nebo prodlevu.
-1999 ... 0 ... +9999 Zpozdéni nabézné hrany nebo doba pulzu.
-1999 ... 0 ... +9999 Zpozdéni sestupné hrany nebo doba prodlevy.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

7.6 Binarni funkce

Analogové vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparatory
Vystupy
Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pfistrojova data
Registrace

Chovani pfi
spinani

Funkce spousténé

hranou signalu

Funkce spousténé

stavem

Zde se pfifazuji binarnim signalim funkce binarnich vstupd, limitnich
komparator( a logickych funkci (rovnice).

Dale se u programovych regulatord/programatort definuji funkce
pro Fidici kontakty, signaly toleranéniho pasma a signaly konce
programu.

Pro regulator s pevnou Zadanou hodnotou mohou byt pfifazeny
funkce signaliim konce rampy .

4 Bezpotencialni kontakt neho
spinaci impuls
IAPF 1 " e
IAFP - kontakt sepnut
Habezna Sestupna ¥TP - kontakt vypnut
hrana 1 1'_ hrana
¥YFP i
1

Funkce jsou rozdéleny do dvou skupin:

Binarni funkce reaguje na nabé&znou hranu.
Nasledujici funkce jsou spousténé hranou:
- Start/Stop samooptimalizace

- Kvitace limitnich komparatoru

- Start,stop a preruseni programu

- Vyména useku

Binarni funkce reaguje na stavy ZAPNUTO nebo VYPNUTO.
- vSechny ostatni funkce

51



7 Konfigurace

Kombinované
binarni funkce

Funkce jsou realizovany pomoci
kombinaci az &tyr Fidicich
velicin.

Volba Fidicich veli€in je libovolna.

Pfifazeni stavu Z1 ... Z4 fidicim
veliinam se déje v sestupné
fadé fidicich veli€in (viz
seznam vpravo).

Priklad:

Volba skute¢né hodnoty se ma
provadét pres binarni vstup a
stav jednoho limitniho kompa-
ratoru.

Z toho vyplyva pfifazeni:
Z1 — Binarni vstup 1
Z2 - 1. Limitni komparator

Ridici veli¢ina Stav
Binarni vstup 1

Binarni vstup 6

Limitni komparator 1

Limitni komparator 16 %;
Logika 1 — 73
Logika 8 4

Ridici kontakt 1*

Ridici kontakt 8*

Signal toleran¢niho pasma*
Signal konce programu*
Signal konce rampy

* pouze u programového
regulatoru/programatoru

Piklad: [ Binarni vstup 1

komparator

‘[ I
0 1 [ —> 71
1.Limitni

Prepinani zadané/skute¢né hodnoty

Zadana hodnota Skuteéna hodnota z2 | 71
Zédané hodnota 1 Konfigurovana skute¢na hodnota 0| O
Zadana hodnota stavu zafizeni regula¢niho kanalu

Externi zadana hodnota

Zadana hodnota 2 Analogovy vstup 2 0
Zadana hodnota 3 Analogovy vstup 3 1 0
Z4dana hodnota 4 Analogovy vstup 4 1 1

0 = Kontakt rozepnut /VYP

&

1 = Kontakt sepnut /ZAP

Jestlize se maji pfepinat dvé zadané nebo skute¢né hodnoty,

staci konfigurovat jednu binarni funkci.

Jestlize jsou pro pfepinani zadané hodnoty (skute¢né hodnoty)
konfigurovany vice nez dvé funkce, pak maji vyznam pouze
prvni dvé (viz seznam ,Ridici veli¢ina-stav “).
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7 Konfigurace

Vicefunkéni
binarni funkce

Volba programu

Program Z4 \Z3 |22 |21
Program 1 0| 0|0 0
Program 2 0700 1
Program 3 010 1 0
Program 4 001 1
Program 16 17111 1

0 = Kontakt rozepnut /VYP

1 = Kontakt sepnut /ZAP

Binarni funkce mohou zarovern
zahrnovat vice funkci .

Proto jsou ve vybérovém
seznamu pozadované funkce
zaskrtnuty kfizkem.

* Volba/vymaz funkce

pomoci B0 |
* Potvrzeni pomoci Enter |

23:82: 232

B4, 81.61|Kanal 1

Start
Abbr .

Uerr.
Ztart
Abbr .

Uerr.

Start
Abbr .

Uerr.

Tune
Tune

* Regl . Hand

Han
Tune
Tune

* Regl . Hand

Han
Tune
Tune

= Regl . Hand
Uarr .
Start
Abbr .
By

Hand
Tune
Tune

Hand

Auswahl Funktionen

Realerl
Reglerl
Reglerl
Reglerl
Reglerz
Reglerz
Reglerz
Reglerz
Regler3
Regler3
Regler3

Reglerd

|

=

B0

w

] e
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7 Konfigurace

Funkce
vybéru

Binarni vstup 1 (2... 6) >
1. (2....16.) Limitni komparator —

Logika 1 (2...8) —»

Ridici kontakt 1 (2...8) -
Signal toleranéniho pasma —
Signal konce programu —
Signal konce rampy 1 (2...4) —»

Hodnota/Vybér

Popis

Start Tune R1
Pferuseni Tune R1
Ru¢ni/Automat. R1
Blokace Ruc¢ni R1
Start Tune R2
Pferuseni Tune R2
Ruéni/Automat. R2
Blokace Ruéni R2
Start Tune R3
PreruSeni Tune R3
Ruéni/Automat. R3
Blokace Ruéni R3
Start Tune R4
Pferuseni Tune R4
Rucni/Automat. R4
Blokace Rucni R4
Stop rampy R1
Pferuseni rampy R1
Pfepnuti zadané R1
Pfepnuti skute¢né R1
Pfep.sady param. R1
Stop rampy R2
Pferudeni rampy R2
Pfepnuti zadané R2
Pfepnuti skuteéné R2
Pfep.sady param. R2
Stop rampy R3
Pferuseni rampy R3
Pfepnuti zadané R3
Pfepnuti skuteéné R3
Pfep.sady param. R3
Stop rampy R4
PferuSeni rampy R4
Pfepnuti zadané R4
Pfepnuti skuteéné R4
Pfep.sady param. R4
Blokace klavesnice
Blokace urovni
Zobrazeni textu
Vypnuti displeje
Pfepnuti displeje
Kvitace LK
Pfep.Prg.Auto/Ruéni

Start samooptimalizace regulatoru 1

Pferudeni samooptimalizace regulatoru 1
Pfepnuti do ruéniho provozu regulatoru 1

Blokace ru¢niho provozu regulatoru 1

Start samooptimalizace regulatoru 2

Pferudeni samooptimalizace regulatoru 2
Pfepnuti do ruéniho provozu regulatoru 2

Blokace ru¢niho provozu regulatoru 2

Start samooptimalizace regulatoru 3

Pferuseni samooptimalizace regulatoru 3
Pfepnuti do ruéniho provozu regulatoru 3
Blokace ru€niho provozu regulatoru 3

Start samooptimalizace regulatoru 4

Pferudeni samooptimalizace regulatoru 4
Pfepnuti do ruéniho provozu regulatoru 4

Blokace ru¢niho provozu regulatoru 4

Stop rampy pro regulator 1

Pferuseni rampy pro regulator 1

Pfepnuti Zadané hodnoty pro regulator 1

Pfepnuti skute€né hodnoty pro regulator 1
Pfepnuti sady parametrd pro regulator 1 (O=sada param.1)
Stop rampy pro regulator 2

Pferudeni rampy pro regulator 2

Pfepnuti Zadané hodnoty pro regulator 2

Prepnuti skute¢né hodnoty pro regulator 2
Prepnuti sady parametrd pro regulator 2 (O=sada param.1)
Stop rampy pro regulator 3

Pferuseni rampy pro regulator 3

Pfepnuti zadané hodnoty pro regulator 3

Pfepnuti skute€né hodnoty pro regulator 3
Pfrepnuti sady parametr( pro regulator 3 (O=sada param.1)
Stop rampy pro regulator 4

Pferudeni rampy pro regulator 4

Pfepnuti Zadané hodnoty pro regulator 4

Pfepnuti skuteéné hodnoty pro regulator 4
Pfrepnuti sady parametrd pro regulator 4 (O=sada param.1)
Blokace klavesnice

Blokace urovni

Zobrazeni textu

Vypnuti displeje

PfepnOll nasledujici maskO displeje

Kvitace limitnich komparatoru

Pfepnutim mezi automatickym a ru€¢nim provozem

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Binarni vstup 1 (2 ... 6) —>

1. (2....16.) Limitni komparator —
Logika 1 (2...8) —>

Ridici kontakt 1 (2...8) —

Signadl toleranéniho pasma —
Signdl konce programu —
Signal konce rampy 1 (2...4) —

Hodnota/Vybér Popis
Blokace Start Progr. Program nelze startovat
Start programu Start programu
Stop programu Stop programu
PferuSeni programu PferuSeni programu
Volba programu Volba programu (viz dale)
Rychly pfebéh Dynamické zvysSeni rychlosti
béhu programu
Zména useku Zmeéna useku
Zobrazeny Standartni text Systémové texty podle funkce
text Text 1 Definovatelné texty (pouze setup-programem)
Text 100
Bez textu Bez zdznamu do seznamu udalosti
Zpozdéni 0...9999s Pokyn nebo alarm se aktivuje opozdéné
(viz zpusoby hlaseni)
Pokyn Ne Definuje, jestli se vyda hlaseni pokynu pfi aktivaci
Ano binarni funkce.
Alarm Ne Definuje, jestli se vyda hladeni alarmu pfi aktivaci
Ano binarni funkce.
Alarmy se museji kvitovat.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Druhy - Pokyn zobrazit ihned:
hlaseni pouze pokyn na ,Ano“

- Pokyn zobrazit opozdéné:
Ookyn na ,Ano“ a zadat délku ¢asového zpozdéni

- Alarm zobrazit ihned:
pouze Alarm na ,Ano*

- Alarm zobrazit opozdéné:

Olarm na ,,Ano“ a zadat délku ¢asového zpozdéni

- Pokyn pfejde na alarm po ¢asovém zpozdéni:

Ookyn a alarm na ,Ano“ a zadat délku ¢asového zpozdéni.
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7 Konfigurace

7.7 Matematicky a logicky modul

Analogové vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparatory
Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace

Funkce

Proménna a

Proménnab

Pocatek mériciho
rozsahu

Konec mériciho
rozsahu

LinearidO00

Zde se konfiguruji specialni typy regulatort (diferenéni, pomérovy,
vihkostni, C-Urovné&) nebo matematické vzorce a logické vazby.

Regulace C-urovné a matematické/logické vzorce (matematicky
a logicky modul) jsou typovymi doplnky.

Vysledky vypoctu Ize vyvolat pomoci proménnych ,Matematika X*
u matematickych vzorct a ,Logika X* u logickych vzorcu (X=1...8).

Matematika-Logika 1 (2 ... 8)—

Pomér. (a/b)
Vlhkost (a;b)
C-uroven
Matem.vzorec
Logicky vzorec

Hodnota/Vybér Popis
Bez funkce Bez funkce
Difer. (a-b) Diferencni regulace (a-b)

Pomérova regulace (a/b)

Regulace vihkosti (a;b)

Regulace C-urovné

Matematicky vzorec (jen pomoci Setup-programu)
Logicky vzorec (jen pomoci Setup-programu)

Vypnuto

(Analogovy selektor) | Proménna a
Vypnuto
(Analogovy selektor) Proménna b

-1999...+9999

-1999...4+9999

Zadani rozsahu hodnot pro vysledek matematického
vypoctu.

Jestlize je rozsah hodnot pod- nebo pfekrocen,
signalizuje se pod-nebo prekro€eni méficiho rozsahu.

=Analogové vstupy
—Cidlo

Linearni

Matematicky vypocet muzZe byt spojen se (zakaznickou)
lineariza¢ni tabulkou.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Pomeérova
regulace

Regulace
vilhkosti

Zarazeni
matematického
a logického
modulu

Regulace se vztahuje vZzdy na proménnou a.

Matematicky modul vytvaii pomér mezi méfenou hodnotou a

a b (a/b) a dodava zadanou hodnotu regulatoru. Tento pomér je

k dispozici pro funkci ,Matematika X“ a mize byt zobrazen.

Jako Zadana hodnota (pomérova Zadana hodnota) se pozadovany
pomér a/b naprogramuje v zadani zadané hodnoty.

Ratestica 1
El | Fobrazeni E1 = Analog.vstup 1 lproménna hi
_!'l o/ | | * skut hodn E? = Analog.vstup Z |proménna al
_ W= Fadana hodnota
Wy m Pomérova Zadana hodnota
X = Skutefina hodnota

¥w = Regulaini odchylka

Pomoci psychrometrického €idla vihkosti se - na zakladé matematické
vazby mezi teplotou vihkého a suchého prostiedi — pfivadi skute¢na
veli¢ina do regulatoru vihkosti.

Proménna a — Teplota suchého prostfedi
Proménna b — Teplota vihkého prostredi

Matematicky a logicky modul mize byt zafazen s pouzitim
kédu pomoci Setup-programu.

= Extras — Zpristupnéni doplnku pristroje

= B70.3590.6 (Online-Dokumentace)
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7 Konfiguration

7.8 Regulace C-urovné

Regulace C-urovné slouzi k regulaci aktivity uhliku v

Analogové vstupy

atmosféfe pece pro zvySovani obsahu uhliku v plynu.

Regulator C-Uroven se zjidtuje pomoci méFeni obsahu kysliku gidlem
Programator s kysli¢nikem zirkonigitym spolu s méfenim teploty

Limitni tohoto &idla.

komparétory

Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika

Regulace C-urovné je typovy doplnék.

C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace
Vypocet Pro vypodet regulatoru se pouziva nasleduijici rovnice:
C-urovné
E=0.0992-T (-lg(P,)+1.995+0.15- Cp+ Ig (Cp)) -mV/K+816.1 mV
E - napéti €idla s kyslicnikem zirkoni€itym
T — teplota Cidlav K
Pco — Parcialni tlak CO v objemovych procentech
Cp — uroven obsahu uhliku
Brogr"amové Mé&Feni Cidlem s kysli€nikem zirkoni€itym se provadi podle pevného
rizeni C¢asového schematu. Pro bezchybné méreni se €idlo musi v pevnych

Casovych intervalech ,oplachovat‘ (doba periody).

V prabéhu oplachovani a nasledné doby zotaveni se regulator
nachazi v ru¢nim rezimu. Posledni méfena hodnota je uloZzena

v paméti. Na vystupu regulatoru je primérna hdonota z poslednich
akénich zasahu.

V pribéhu oplachovani je vystupni veli¢ina Logika 1 ve stavu ,1“
Rizeni postupu oplachovani je uskuteén&no pomoci jeji vazby s
vystupem regulatoru.

Doba periody

Oplach Zotaveni Méfeni
| : : IEEEREEE
Ruéni provoz
ZAP
VYP _
t
’ Logika 1
0 >
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7 Konfigurace

Hodnota/Vybér Popis

Napéti cidla (Analogovy selektor) Zdroj napétového signalu Cidla se ZrO,
Vypnuto

Teplota ¢idla (Analogovy selektor) Zdroj teplotniho signalu &idla se ZrO,
Vypnuto

Méfreni CO (Analogovy selektor) Zdroj méficiho signalu obsahu CO
Vypnuto

Obsah CO 0...30...9999 Jestlize se neméfi obsah CO, Ize zde zadat

pevnou hodnotu

Korekéni 0...1...9999 Korekéni hodnota je hodnota zjisténa referenénim

hodnota méfenim C-Urovné

Doba periody 0...9999Min. Doba periody pro oplach ¢idla

Doba oplachu 0...9999Min. Délka doby oplachu gidla

Doba zotaveni 0...9999Min. Doba zotaveni po oplachu €idla

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

7.9 Zobrazovani

Analogové vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparatory
Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace

Kontrast

Trvaly
provoz od

Trvaly
provoz do

Vypnuti
displeje

Time-Out

Automatické
prepinani
kanalu

Znazornéni
po resetu

Zde je definovano ¢asové zavislé vypnuti displeje. Dale Ize zadat
time-out a naslednost riznych masek displeje. Znazornéni obraz
regulatoru 1...4 a souhrnného obrazu mohou byt pfizplsobeny
individualnim pozadavkam.

Hodnota/Vybér Popis

0...22...31 Kontrast barevného displeje

hh:mm:ss Cas zapnuti displeje

06:30:00

hh:mm:ss Cas vypnuti displeje

22:00:00

0...9999Min. Jestlize v definovaném ¢asovém rozpéti neni na pfistroji
stisknuto Zadné tlacitko, displej se sam vypne. P¥i stisku
nékterého tlaCitka se displej znovu automaticky zapne.
Tato funkce je pfi trvalém provozu neaktivni.
0 = bez funkce

0...60...9999s Pristroj se automaticky vraci ke znazornéni obsluzného
kruhu, jestlize neni b&€hem nastavitelného €asu
stisknuto Zadné tlacitko.
0 = zadny time-out

0...9999s Masky displeji obsluzného kruhu se po nastavitelném

Casovém intervalu automaticky postupné prepinaji.
0 = vypnuto

Posledni obraz
Obraz regulatoru 1
Obraz regulatoru 2
Obraz regulatoru 3
Obraz regulatoru 4
Souhrnny obraz
Registrace
UZiv.obr. 1
UZiv.obr. 2

Bude znazornén posledni obraz pfed vypnutim sité.
Regulaéni kanal 1

Regulaéni kanal 2

Regulaéni kanal 3

Regulaéni kanal 4

VSechny kanaly jako skupinovy obraz

Registrace (typovy doplnék)

Volné konfigurovatelna maska displeje 1

Volné konfigurovatelna maska displeje 2

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

Obsluzny kruh
—Obraz regulatoru 1
—Obraz regulatoru 2
—Obraz regulatoru 3
—Obraz regulatoru 4
—Souhrnny obraz
—Registrace
—UzZiv.obr. 1
—UzZiv.obr. 2

Analog.hodnota 1
—Zobrazeni

—Desetinna ¢arka

Analog.hodnota 2
—Zobrazeni

—Desetinna ¢arka

Analog.hodnota 3
—Zobrazeni

—Desetinna ¢arka
Binar.hodnota 1
Binar.hodnota 6

Programova
hodnota 1p

Programova
hodnota 2P

Hodnota/Vybér Popis
Ano Masky displejl, které se maiji objevit v obsluzném
Ne kruhu, je mozZno vybrat.

Z vyroby nastavené a viditelné:

- Obraz regulatoru 1
- Registrace

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Obrazy regulatori— Obraz regulatoru 1 (2 ... 4)—

Hodnota/Vybér

(Analog.selektor)
Skut.hodnota R1

XXXX.

(Analog.selektor)
Skut.hodnota R1

XXXX.

(Analog.selektor)
Akcni zasah R1

XXXX.

(Binar.selektor)
1. Vystup R1

Popis

Zobrazeni u regulatoru s pevnou zadanou hodnotou:
B1:51:32 ©3.06.01 |kanal 1
& Kanal 1 KL 1 ?
Istwert R1 - 3

Analog. hodnota1 + 2@ .3 °C ;
Sotlwert AL ~ Binarni hodnoty 1..6
o Ka 1

Analog. hodnota 2 T
Stellgrad R1

Analog. hodnota 3 -
8%

Details | Menue

160. % Ks 1

{
f
T K6 L ?
O

I w | & | Faw

Usek

Zbyv.CasUseku PK1

Zbyv.CasUseku PK4

Cas Useku PK1

-le-as Useku PK4
Cas programu

Zbyv.CasProg

Usek

Zbyv.CasUseku PK1

Zbyv.CasUseku PK4

Cas Useku PK1

éas Useku PK4
Cas programu
Zbyv.CasProg

Zobrazeni u programového regulatoru:

22:47:35

0Z.06.81 Frog.Kanal 1 |

Proga.

Kanal 1]« 1|~—|

Istwert R1
Analog.hodnota 1 +
Sollwert R1

Analog.hodnota 2 +

Abschnitt
a1

Detaill | Hend

11 .8 -c e

B1 Programm B1 .« 1

K3

o Ka

=

N

FrugResleeil
80:89:55 K& 1

H
H—— Binar.hodnoty 1..6
|_._|
H

| Téind _|] Beenden | FEESiw

Program.hodnota 1

Program.hodnota 2

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
P = Parameter nur bei Programmregler/-geber vorhanden
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7 Konfigurace

Hodnota
Sloupec 1

Carka Sloupec 1

Hodnota
Sloupec 2

Carka Sloupec 2

Hodnota
Sloupec 3

Carka Sloupec 3

Desetinna tecka

Souhrnny obraz — Regulator 1 (2...4) —

Hodnota/Vybér Popis
(Analog.selektor) Zobrazeni:
Konc.rampy. R1
XXXX. & Y¥Zechny ltimi'll[_
(Analog.selektor) Reguidtort —|k a5 a0 @ 0
Zadana hodn. R1 Regulator2 —|f 1@ a O
XXXX Regulator 3 —|fr aa 8 0

. Requlator4 —|fF 129 a O
(Analog.selektor) equiater _uml
Akéni veli¢ina R1 | ——— =
XXXX

Sloupec 1 Sloupec 2 Sloupec 3

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Jestlize hodnotu, ktera ma byt zobrazena, neni mozno zobrazit s
naprogramovanou pozici desetinné tecky, pocet desetinnych mist se
automaticky snizi. Jestlize se méfena hodnota znovu zmensi, zvySi

se pocet desetinnych mist na naprogramovanou hodnotu desetinné tecky.
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7 Konfigurace

7.10 Rozhrani

Analogoveé vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparatory
Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace

Protokol

Rychlost
v Baudech

Datovy format

Pristrojova adresa

min.doba
odpovédi

Pristrojova adresa

Pro komunikaci s PC, sbérnicovymi systémy a perifernimi pfistroji se
museji nakonfigurovat parametry rozhrani pro standartni rozhrani
RS422/485 (ModBus1) a doplfikové rozhrani RS422/485 (ModBus2)

nebo PROFIBUS-DP.

godoodl—»

Hodnota/Vybér Popis

MODBUS Mod-Bus integer:

MODBUS int. Pfenos vS§ech hodnot v Integer-formatu
9600

19200

38400

8-1-zadna (Datové bity)-(Stop-bity)-(Parita)
8-1-licha

8-1-suda

8-2-zadna

0...1...255 Adresa v siti pfenosu dat

0...500ms NejkratSi Casovy usek, ktery uplyne od dotazu pfistroje v siti

prenosu dat do odpovédi regulatoru.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

0oooobUiodl—
Hodnota/Vybér Popis
0...1...255 Adresa v siti pfenosu dat

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

(&= Popis rozhrani B70.3590.2
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7 Konfigurace

7.11 Pristrojova data

Analogové vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparétory
Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace

Popis pfristroje
Sit'ova
frekvence
Jednotka teploty

Volba
programu

Vzorkovani

Systém.vzorkovani

Datum a ¢as
Qatum
Cas

Letni cas
Prepnuti

Zacatek-datum
Zacatek-Cas
Konec-datum
Konec-¢as

Zde se provadéji zakladni nastaveni jako je sitova frekvence nebo teplotni

jednotky.

Hodnota/Vybér Popis

(16mistny text) Libovolny text

50 Hz Mistni specificka sitova frekvence napajeciho napéti

60 Hz

°C Jednotka pro teplotni hodnoty

°F

lkona Ve startovacim menu programu muze byt program vybran

Seznam textu

bud graficky pfes ikonu nebo ze seznamu textu.

50 ms PoZadovany z&kladni vzorkovaci interval.

150 ms

250 ms Mozny vzorkovaci interval je zavisly na poctu aktivnich
regulacnich kanall a na pouziti matematického a
logického modulu.
Realny vzorkovaci interval se zobrazuje pod symbolem
~Systém.vzorkovani®

(Casovy udaj) Realny vzorkovaci interval pfistroje.
Hodiny realného Casu s kalendafem

dd.mm.rr d=den; m=mésic; r=rok

hh:mm:ss h=hodiny; m=minuty; s=sekundy

Vypnuto Urcuje, jak ma prob&hnout pfepnuti na letni ¢as.

Zadani €asu

Automaticky

dd.mm.rr Udaje pro ptepnuti podle zadani éasu

hh:mm:ss

dd.mm.rr

hh:mm:ss

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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7 Konfigurace

7.12 Registrace

Analogové vstupy
Regulator
Programator
Limitni
komparatory
Vystupy

Binarni funkce
Matemat.-logika
C-uroven
Zobrazeni
Rozhrani
Pristrojova data
Registrace

Funkce

Skalovani Poéatek
Skalovani Konec

Desetinna ¢arka
Jednotka

Binar.hodnota 1
Binar.hodnota 2
Binar.hodnota 3

Pamét’.cyklus

Registracni funkce umoznuiji vizualizaci az ¢tyfech analogovych a tfech
binarnich signald. Zde se uréuji zdroje téchto signalu.

Analogova hodnota 1 (2 ... 4) —»

Hodnota/Vybér Popis
(Analog.selektor) Registrace analogovych signali
Vypnuto

-1999...0...+9999

-1999...100...+9999

Urcuje dolni a horni omezeni na ose y. V masce displeje
.Registrace” (obsluzny kruh) Ize pfepinat mezi
Skalovanim analogovych hodnot pro grafické znazornéni
prabéhu kfivek.

XXX.X

(4-mistny text)
%

Lze zadat libovolny ¢tyfmistny sled znaku

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.

Hodnota/Vybér Popis

(Binar.selektor) Registrace binarnich signalu

Vypnuto

1...6...60s Urcuje se, jaky Casovy interval uplyne mezi méfenymi
body.Po 43200 méfenych bodech se pamét’ ulozenych
dat za€ne cyklicky pfepisovat.

Nastaveni z vyroby jsou znazornéna tuénym pismem.
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8 Optimalizace

8.1 Samooptimalizace

Metoda zakmitu

Metoda skokové
odezvy

Samooptimalizace SO zjistuje optimalni parametry regulatoru pro

PID- nebo Pl-regulator.

Jsou uréovany nasledujici regulaéni parametry podle druhu regulatoru:
Integracni konstanta (Tn), derivaéni konstanta (Tv), pasmo proporcionality
(Xp),perioda spinani (Cy), konstanta filtru (dF).

V zavislosti na velikosti regulaéni odchylky voli regulator mezi dvéma postupy
anebo b.

a) SO pri nabéhu regulace b) SO na 2adané hodnote
% Start SO ¥} Start SO
i
——— |
Ustadlend I
e e e A TTTTI T Ry A W
' i
l .
|
i ! svisd
t t

Pfi této optimalizaci se uréuji regulacni parametry pomoci skoku Zadané
hodnoty v regulaénim okruhu. Nejprve se nastavi klidova hodnota akéniho
zasahu, az je skute¢na hodnota ,v klidu“ (konstantni). Nasleduje automaticka
skokova zména zadané hodnoty s uzivatelsky definovanou vyskou skoku.
akeéni veli€iny v regulacéni smycce. Z vysledného prabéhu skuteéné hodnoty
se vypocitavaji regulaéni parametry.

Samooptimalizaci se uréuji, podle pfedem zvolené regulacni struktury,
optimalni parametry pro PID- nebi Pl-regulator.

Jsou urCovany nasledujici regulacni parametry podle druhu regulatoru:
Integracéni konstanta (Tn), derivaéni konstanta (Tv), pasmo proporcionality
(Xp),perioda spinani (Cy), konstanta filtru (dF).

Optimalizaci Ize nastartovat z kazdého stavu pfistroje a muze byt opakovana
libovolné &asto.

Museji byt definovany vystupy regulatoru (spojity, relé, polovodiCovy), klidovy
akeni zdsah a vyska skoku akéni veli€iny (min.10%).

Hlavni pouziti metody skokové odezvy:

- Optimalizace pfimo po zapnuti sité v pribéhu nabéhu.

Podstatna uspora ¢asu , nastaveni klidového akéniho zasahu = 0%

- Regulaéni smyc¢ka se da jen téZko vybudit ke kmitum (nap¥. dobfe izolovana
pec s malymi ztratami, dlouhé trvani zakmitu

- Skute€¢na hodnota nesmi pfekrocit zadanou hodnotu

Jestlize je znamy aké&ni zasah pfi vyregulované zadané hodnoté, Ize se vyhnout
prekmitu podle nasledujiciho nastaveni:

Klidovy ak&.zasah + VySka skoku < = Akéni zasah ve vyregulovaném stavu
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8 Optimalizace

@ PFi polovodi¢ovém vystupu se v priibéhu optimalizace se snizuje doba
periody na 8x doba vzorkovani.

Pfi reléovém vystupu je tfeba dbat na to, aby skuteéna hodnota nebyla
ovlivnéna dobou periody spinani, ponévadz by optimalizace nemohla

byt uspésné dokoncena.

Reseni: Zmensit dobu periody Cy, aZ prestane dochazet k ovliviiovani
skute¢né hodnoty.(K nastaveni Ize vyuzit ru€ni rezim!)

Start samooptimalizace po zapnuti sité a v priibéhu faze nabéhu

»

aké.zasah y 1

vySka skoku

y~Klid . - >
o :

A !

skut.hodnota x o i
zad.hodnota w ------ """"" _________________
I :

start skok  konec
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8 Optimalizace

Start samooptimalizace za provozu

“ 1 1 1
aké.zasah y
vySka skoku
y-Klid ----}---- ! -

! ! ! t

skut.hodnota x 4
zad.hodnota w -— ----------------------- --------- 4 ------------- --
! ! ! t
start skok konec
Start Start v obsluzné urovni:

samo-

s * éni 2
optimalizace Volba regula¢niho kanalu v

—O0bsluzna droveri —Samoptimalizace —Regulétor-Cislo 1...4

% Start samooptimalizace pro zvoleny regulaéni kanal pomoci
—Status —,Aktivni“

Start z obsluzného kruhu:

% Pfepnout na displeji masku pozadovaného regulaéniho kanalu
pomoci ___EE—m | (pfipadné stisknout vicekrat!)

* Stisknout tlacitko Details |
% Stisknout tlagitko =====Tn 2

% Spustit samooptimalizaci pro pozadovany regulaéni kanal stiskem

I vl
* Stisknuti tlac¢itka % pfepne vyznam soft-tladitka nazpét

@: Pro samooptimalizaci museji byt definovany druhy regulaénich
vystupu.
Pro start samooptimalizace musi byt vystup pro pozadovany
kanal uvolnén.

= Kapitola 7.2 ,Regulator”
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8 Optimalizace

Preruseni % Prepnuti parametru ,Status* v obsluzné trovni na ,neaktivni

samo- & _ g
optimalizace nebo tlagitko ___BT1 | stisknout opakované.

8.2 Kontrola optimalizace

Optimalni pfizplsobeni regulatoru regulacéni smycce Ize pfezkouset pomoci
zaznamu prabéhu odezvy v uzaviené regulaéni smycce.

Nasledujici diagramy poskytuji upozornéni na mozna chybna nastaveni

a jejich odstranéni.

Jako pfiklad je zde uvedeno chovani regulaéni smy¢ky 3.Fadu pro PID
regulator. Chovani smycky pfi nastavovani regulacnich parametr( Ize vSak
pfenést i na chovani jinych regulacnich smycek.

X X
w /\ w /\ S
v
Xp prilis velké Tn, Tv pfili§ malé
t
X X
w —— w
Xp pfilis malé Tn, Tv pfilis velké
t
X X
w /\ w
\_/ \
Cy pfilis velké optimalni
nastaveni
t

70



9 Doplnovani modult

Pro doplfiovani moduld jsou nezbytné nasledujici kroky:

Bezpecnostni
pokyny Doplné&ni modulti smi byt provadéno pouze odborné kvalifikovanym
personalem.
A Moduly mohou byt poSkozeny elektrostatickym vybojem. Zabrarite
Atad proto pfi vkladani a vybirani modul(i elektrostatickym vybojim.
Provadéjte doplnovani moduld na uzemnéném pracovisti.
Identifikace * |dentifikace modulu podle prodejniho &isla vyrobku nalepeného
modulu na baleni.
., | Prodejni Cislo
Moduly Kody Cislo vyrobku | desky
Univerzalni vstup 70/00399781
Vystupy:
1 relé (pfepinaci kontakt) 1 70/00399782 | 00401153
polovodi¢ové relé 230V/1A 2 70/00399783 | 00401185
2 relé (spinaci kontakt)) 3 70/00399784 | 00397011
1 logicky vystup 0/22V 4 70/00399785 | 00401267
1 analogovy vystup 5 70/00399786 | 00403601
1 napajeci napéti pro 6
dvoudratovy prevodnik 70/00399787 | 00401267
2 logické vystupy 0/5V 7 70/00399788 | 00401265
Rozhrani RS422/485 54 70/00399789 | 00401269
PROFIBUS-DP 64 70/00399790 | 00401264
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9 Doplnovani moduli

Vyjmuti
zadniho
panelu
Z krytu

Prirazeni
zasuvnych
pozic

% Vytahnéte zasuvny konektor

% Uvolnéte Srouby ((1) a (2), nevySroubovat zcelal)

r

°©©

e

©o

Con. |
29-32

L~

Quiput 4 Qutpul 5  Output §
Con.2 bin
Input
3-u
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% Vyklopte zadni panel smérem nahoru a odstrarite jej.

Zasuvné pozice pro jednotlivé moduly jsou vytistény na zadnim

panelu krytu.

Zasuvna pozice

Modul

Funkce

Vstup 1

Univerzalni vstup

Analogovy vstup 1

Analogovy vstup 4

Vstup 4
Vystup 1 Vystupy Vystup 1+7"
Vystup 6 Vystup 6+12"
Com.2 RS422/485 2. rozhrani
PROFIBUS DP
Ethernet

1. Cislo vystupu, jestlize jsou na desce dva vystupy
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9 Doplnovani modulu

Doplnéni *  Qdstraite zaslepovaci nebo existujici modul, napf. s pomoci
modulu Sroubovaku.

( \

°0® @o
o

%  Zasurte modul do prazdné pozice , az zasuvny konektor zapadne
na misto.

o ® @o

*  Upevnéte zadni sténu zavéSenim za pfichytky v horni ¢asti a pfitisknéte,
az zapadne na misto.

¥  Prfitahnéte Srouby.
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9 Doplnovani modult
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10 Priloha

10.1 Technicka data

Vstup pro termoélanek

Popis Méfici rozsah Piesnost méfeni’ | VIV
teploty
okoli

Fe-CuNi ,L“ -200 ... +900°C <0,25% 100 ppm/K

Fe-CuNi ,,J“ DIN EN 60584 -200 ... +1200°C <0,25% 100 ppm/K

Cu-CuNi ,,U“ -200 ... +600°C <0,25% 100 ppm/K

Cu-CuNi ,,T* DIN EN 60584 -200 ... +400°C <0,25% 100 ppm/K

NiCr-Ni ,,K“ DIN EN 60584 -200 ... +1372°C <0,25% 100 ppm/K

NiCr-CuNi ,E“ DIN EN 60584 -200 ... +1000°C <0,25% 100 ppm/K

NiCrSi-NiSi ,N“  DIN EN 60584 -200 ... +1300°C <0,25% 100 ppm/K

Pt10Rh-Pt ,S* DIN EN 60584 0 1768°C <0,25% 100 ppm/K

Pt13Rh-Pt ,R“ DIN EN 60584 0 1768°C <0,25% 100 ppm/K

Pt30Rh-Pt6Rh ,,.B“ DIN EN 60584 0 ... 1820°C <0,25% 100 ppm/K

W5Re-W26Re ,,C“ 0... 2320°C <0,25% 100 ppm/K

W3Re-W25Re ,,.D* 0... 2495°C <0,25% 100 ppm/K

W3Re-W26Re 0 ... 2400°C <0,25% 100 ppm/K

Srovnavaci konec Pt 100 interni , externi nebo konstantni

1. Pri vzorkovani 250ms.
Vstup pro odporovy teplomér

Popis Zpusob pfipojeni Méfici rozsah | Presnost méfeni' | Vliv
teploty
okoli

Pt100 DIN EN 60751 2-vodi¢/3-vodi¢ -200 ... +850°C <0,05% 50 ppm/K

Pt 50,500, 1000  DIN EN 60751 2-vodi¢/3-vodi¢ -200...+850°C <0,1% 50 ppm/K

Cu50 2-vodi¢/3-vodi¢ -50...+200°C <0,1% 50 ppm/K

Ni100 DIN 43 760 2-vodi¢/3-vodi¢ -60...+250°C <0,05% 50 ppm/K

KTY11-6 2-vodi¢ -50...+150°C <1% 50 ppm/K

PtK9 2-vodi¢ Lithium-chloridové ¢idlo

Odpor vedeni ¢idla max. 30Q na vodi€ pfi 2- nebo 3-vodi€ovém pfipojeni

Méfici proud 250pA

P¥i tfivodiCovém zapojeni neni potfebna. U dvouvodi€ového pfipojeni Ize proveést
kompenzaci odporu softwarové pomoci korekce skutecné hodnoty.

Kompenzace odporu vedeni

Vstup pro jednotkové signaly

Popis Méfici rozsah Pfesnost méfeni' | VIV
teploty
okoli

Napéti 0... 10V <0,05% 100 ppm/K

-10... +10V <0,05% 100 ppm/K
-1 +#1V <0,05% 100 ppm/K
0... +1V <0,05% 100 ppm/K
0... 100mV <0,05% 100 ppmv/K
-100 ... +100mV <0,05% 100 ppm/K
Vstupni odpor  Rg > 100kQ

Proud 4...20mA, ubytek napéti <1V <0,1% 100 ppm/K

0...20mA, Ubytek napéti<1V <0,1% 100 ppmvK

Topny proud 0...50mA AC <1% 100 ppm/K

Potenciometricky vysila¢ min. 100Q, max. 4kQ

1. PFi vzorkovani 250ms.

Binarni vstupy

‘ bezpotencialni kontakty

Standartni provedeni
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10 Priloha

Hlidani mériciho okruhu

V pfipadé poruchy se vystupy nastavi do definovanych stavi (Ize konfigurovat)

Cidlo Podkroceni/prekroceni| Zkrat €idla nebo privodu Preruseni ¢idla
rezsahu méreni nebo privodi
Termoclanek . - ®
Odporovy teplomér o . °
Napéti 2...10V ° °
0...10V - -
Proud 4...20mA ° . °
0...20mA ° - -
* = bude rozpoznan - =nebude rozpoznan
Vystupy
Relé Prepinaci kontakt nebo dva spinaci

Spinany vykon
Zivotnost kontaktl

3A pfi 250VAC ohmicka zatéz
150.000 sepnuti pfi jmenovité zatézi

Logika 0/5V nebo 0/22v
Proudové omezeni 20mA 30mA
Polovodicoveé relé
Spinany vykon 1A pfi 230V
Ochranny obvod Varistor
Napéti
Vystupni signaly 0...10v/2...10V
Zatézovaci odpor Rz >5000Q

Proud
Vystupni signaly

0...20mA/4...20mA

Zatézovaci odpor Rz <450Q
Napajeci napéti pro
dvoudratovy prevodnik
Napéti 22V
Proud 30mA
Regulator

Druh regulatoru

Dvoupolohovy regulator
Tfipolohovy regulator, tfipolohovy krokovy regulétor, spojity regulator,
spojity regulator s integrovanym regulatorem polohy

Regulaéni struktury

P/PD/PI/PID/I

A/D-Prevodnik

RozliSeni dynamické az 16 bitl

Vzorkovani

250ms
50ms, 150ms, 250ms (konfigurovatelné)

Barevny displej

Rozliseni

320 x 240 pixeld

Velikost (diagonala displeje)

5“(12,7cm)

Pocet barev

27 barev

Elektrické udaje

Napajeci napéti (spinany zdroj)

AC 48 ... 63Hz, 110 ... 240V -15/+10%

Elektricka bezpecénost

nach DIN EN 61 010, Dil 1
Kategorie pfepéti lll, Stuperi znecisténi 2

Spotreba

max. 30VA

Zalohovani dat

Flash-pamét

Elektrické pfipojeni

Zezadu pomoci Sroubovacich svorek
Prifez vodice do max 2,5 mm?
s obalem jadra (délka : 10mm)
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10 Priloha

Elektromagneticka kompatibilita
Rusivé vyzafovani
Odolnost proti ruseni

EN 61 326
Trida B
Pro primyslové uzemi

Kryt

Druh krytu

Kryt a zadni sténa: Kov pro vestavby do panell podle DIN 43700

Celni ramedek

Uméla hmota UL 94 VO 144mm x 130mm

Vestavna hloubka

170 mm

Vyfez do panelu

92+0.8  92+0.8

Okolni/skladovaci teplota

-5...50°C /-40...+70°C

Klimaticka odolnost

rel. vihkost . 75% v roénim priméru bez kondenzace

Pracovni poloha

horizontalni

Kryti

podle EN 60 529,
zepredu IP 65, zezadu IP 20

Vaha (pIné osazeni)

ca. 1400g

Foliova klavesnice

Polyester.folie, odolna proti béZnym mycim, oplachovacim a &isticim prostfedkim

Rozhrani (COM.1)

Druh rozhrani

PC-Interface nebo RS 422/RS 485

Protokol MOD-Bus
Rychlost v Baudech 9600, 19200, 38400
Adresa pfistroje 1..255
minimalni doba odpovédi 0...500ms
Rozhrani (COM.2)
MOD-Bus
Druh rozhrani RS 422/RS 485
Protokol MOD-Bus
Rychlost v Baudech 9600. 19200, 38400
Adresa pfistroje 1...255
Profibus
| Adresa pristroje 1..128
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