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Kurzbetriebsanleitung

BEDIENUNG

Ebenen und Verriegelungen

Um die Vielfalt der maglichen fugriffe Oberscheubar zu
halten, sind die Reglerparameter drei abgestuften Ebenen
zugeordnet: Bedienerebana, Paramatarabana und Konfi-
gurationsebene.

Normalanzeige / Bedienerebene

Die beliden Displaya zeigen den lstwert und den Sollwert
an. Der Sollwert kanm verdndart wardan. Ebanso ist die
Umschaltung auf Handbetrieb maglich. Bai anlsprachan-
der Konfiguration kdnnen auch andare Grafen, z. B, Stall-
grad oder eine 2. ProzebgriBe angezeigl werden,

Parameterebene

In diesaer Ebene wird der Regler der Regalstrecke angeo-
pabt. Hier erscheinen nacheinander die jewelligen Para-
meater mit Werl und Symbal.

Kenfigurationsebene

Diese Ebene dient der Anpassung des Reglers an die Re-
gelaufgabe. Die Regelung ist ausgeschaltet. Die werksal-
tige Einstellung kann jederzeit geédndert werden. Durch die
egingebaute Platinenkennung zelgt der Regler nur die Para-
meter an, die hardwereméfig vorhandeén sind.
Geréteintern wird festgelegt, ob der Regler nach dem Anla-
gen der Spannungsvarsorgung mit den werkseltlg einge-
steliten Daten der Konfigurationsebene arbeitet oder die
vom Anwender elngegebenen Daten benutzt werden.

Die drai Ebenen kdnnen durch gerBteinterne Schalter
verriegelt werden;

Ebene Verriegelung
Bedienerebene Zugrifl moglich
Farametarebane Zugriff maglich
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Konfigurationsebane Warksaitig varrisgelt




BEDIENUNG

Anzeige identifizieren
In der Mormalanzeige zelgl das obere Display den Isiwert

und das untere Display den Sollwert an. Andere Anzelgen
sind den Bestallangaben oder den Konfigurationsdaten zu
antnahmen.
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Sollwert anzeigen und Bndern

— Nach Taste “Fgm” zeigt das obere Display den Sollwert
und das untere Display den Parameternamen “SPY (Sai-
paint) an,

= Sollwert mit Tasten "Inkrement®, "Dekrement” wnd
"STEP® dndern (SP. blinkt)

= Mit “ENTER" den gednderten Sollwert Obernahmen.

— Mit “Pgm* warden waitera Parameter angezelgt oder der
Regler kehrt In die Normalanzelge zurlick,

HINWEIS:
Wenn 30 s lang nichts eingegeben wird, kehrt der Regler
automatisch in die Mormalanzelge zurdck (Time-0ut).

BEDIENUNG

Handbetrieb
Im Auslieferungszustand ist der Handbetrieb varriegelt. Mit

dom gerdteinternen Schalter S 201.3 wird diese Betriebs-
art zugéanglich.
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— Regelkreis mit *Hand-fAutomatik® dfnan

— Stellgrad mit den Tasten "Inkrement” oder *Dekrement”
im Bareich van 0... 100% {(—100...+100 %) verandern.
Bel Draipunki-Schrittreglern &ffnet cder schlieBt sich
das Steliglied mit der Daver des Tastendruckes,

— Rlckkehr in den Automatikbetriet (Normalanzeige] mit
*Hand- Automatik®.




Selbstoptimierung

Dia Selbstoptimierung Obernimmt dia richtige, dem Prozef
gepabte, Einstallung der Reglerparameter. Ein Start der
albstoptimierung ist von jedem Istwert aus maglich:

- Die Tasten .Inkrement und .Dekrement* gleichzeilig
dricken. Wahrend der Selbstoptimierung bilnkt m un-
feren Display funE".

‘Die Salbstoptimierung kann bis zu der 10fachen Regel-
slreckan-Verzugsrait dauern.

= Zum Abbruch dia Taste .Step® dricken.

[zt die Selbstoptimierung beendet bzw. abgebrochen wor-
den, erscheinen wieder Soll- und Istwert in den Displays.
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: Fuzzry-Logik

- Der Regler enthdll neben den Ublichen Regleralgorithmen
auch ain Fuzzy=-Logik-Softwaremodul. Hiermit kénnen so-
~wiohl FOhrungs- als auch Stbrungsverhalten verbessert
warden,

Durch Verdndern dar Fuzzy-FParameter Fel und F&2 Kann
- die Regelgdte nach der Saelbstoptimierung weiter verbes-
sart warden. Als Grundeinstellung ampflehit sich Foi =
B0%, Fc2 = 3. AnschlieBend das Stérungs- und Flhrungs-
varhalten Oberprifen.

Mit Fc1 = 0 wird die Fuzzy-Logik ausgeschaltel.

PARAMETEREBENE

Die Parameterebene wird erreicht, indem die Tasten *Pgm*®
und "ENTER® glelchzeitiy gedrickl wardan.

Parameter anzeigen und &ndern

Normalanzelge |
=
e }
- =

Stru, Pb.1, Hys.1...

PEE

rameter— [EE G
dAndern

- Parameter nachainandar mit *“Fgm® aufrufen.

= Parameater mit den Tasten “Inkremeant®, *Dekrament® und
*STEP" findarm,

— Mit "ENTER" den Parameter dbernehmen.

— Mit "Fgm*® weitere Parametar aufrufen. Mach dem letztan
Parameter kehrt der Regler automatisch in die Normal-
anzeige zurlck.

HINWEIS:
Bel falachen Eingaben reigt das obere Display den
minimal oder maximal zulassigen Wert an.
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PARAMETERTABELLE

Zwaipunktregler und Dreipunktregler (auch mit stetigen Ausgingen Tﬂﬁ!li::h}l

Parameter Symbal | Rbckidhrstrukiur Einztalibareich serignmikig Bemerkungern
ohney P | | FDj Pi | PID
Afckiihrstrukive Biris Sl B Rl BE N | P, I, £, PI, MD PiD Gin fr stefige Ausgangm,
Far schaltendn wird aus
P —= PD, Pl —= PID,
PO —e= BOSPID, PO == PO,
| == P|-Slrukfiur.
Propartionalbareich Pb.1 O |W|=-=|H | H | N 0 ... 9995 Diglt 0 Digit Pb.1 = 0 badeutat
ipl ohne Rbckiohrung
Proparionalbaraich P2 o |m|-| W |0 | N 0 ... 9999 Digit O Digit Pb.2 = 0 badoutol
xp2" keine Rbckiohrung
Vorhallzell Ty di — [=1=1HR|= [N 1 .., B989B = ah s d.t bodeutet: derivalive time
Machslallzeil Tn ri - |-| W - |H N ... B38B = a50 = r.i bedeutat: resal lima
Schaltperiodendauer [T | [ ] N I B BN | | | R fB98s 200s Mur Bl schallenden Aus-
Ausgang 1 gangen: Die Schaltparicden-
dauer aolila so gewahit
werden, daf dis Energic-
zufubr nahezu kontinuierich
arfolgl, die Schalglieder
Schaltpericdendruar jedech nicht ODperbean-
Ausgang 2" Cy.2 [ ] E E EH E N sprucht wardan.
Kontaklabstand dh, [ L BN A B W 0 G9%  Digit 0 Digil
Schaliditforonz X1 [ Mys1 | ® |- |- | - [- |- 0 999 Digit 1 Digit
Schaliditferenz Xd2!" | Hys.2 m-|-[-|-]- 0 930 Digit 1 Digit
Arhailspunkt ¥.0 | I BN I R B 0 100 % 0 ® Bei P- und PO-Reglern il
y=Y.0 bel X = w.
Bel ausgeschaltetar Rock-
tohrung: ¥.0 = 0%,
Ausschalpunkt = Sollwert
R D
Einschaltpunkl = Sollwert
Staligradbegranzung
Mazimaler Steligrad Y. = || H| H|® | H 0 ... 100 % 100 %
Steligradbegranzung Bai Dreipunktiraglar
Minimaler Steligrad ¥.2 L BE ' BE BN | 0 ... 10 % 0 % =100.,,0%
Aampansiaigung rA Sd [ BN B AN A N o ... 899 Diglt 0 Digil Mur, wenn konfiguriert
Soltwert for 118 ALY (I BN I EE .y —1888 .. 49999 Digit 0 Digit Wur, wenn konfiguriert
Soltweart 10r 2.0k AL.Z [ BN B RN BN =19859 .. +9990 Digi 0 Digit Mur, wenn konfiguriert
Fuzzy-Intensitat Fel = |=-]-|-[(m|m g ... 100 % 0 % siohe Fuzzy-Logik®
Fuzzy-
Parpmatorversteleng Fe2 - |=]=] = (W |0 1.0... 100 %o 3,0 % sighe Fuzzy-Logik®
Zeilkansianie dF [ I BN I BE B 0.0... G99 s 06s arachaint nichi,
das Digitalfitars wenn Filter varriegelt

M = aingiellbar

— = keine Eingabe méglich
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PARAMETERTABELLE

A: Stetiger Regler mit integriertem Stellungsregler fiir Hmnm.liqll&dar

B: Dreipunkt-Schrittregler

Paramaier Symbol | ROckidhratrukiur Einstellberaich seflenmabig Bemearkungen
ahna| ® | | PD| P | PID
Rackidhretruktur Stru
bel A =l B I BE R F. PL PID, PD, | FiD
bel B m |- - /| |m
Proporlionalbareich *Pb.1 = O bodeutat:
Xpl, bel A Fb.1 - /m|=-| 0 |H | H s 9989  Digit 0 Digit kaine ROckidhiung
beail B L] = - H  EH B
Vorhaltzeit Tv et - |=|-| ® |- |M 1 ooag a ED =& bel 8 isl Ty = Tn/4,5
Mrchstellzeit Tn r.t — |- H| - |H N 1 ... 98988 g 380 s r.t bedeulal: resal time
Kontakiabstand Xsh dh. [ BN BN NEN BN g ... 9599 Digit 0 Digi db. badeutat: dead band
Schaldiffarenz Hys. 1 m|-|-]-]-]|- 0 ... 989 Digit 1 Digit Mur bai B
Slellgliedlautzeit 1.1 - BN BN BN N 15 ... 000 a8 60 =5
Arbeitspunkt; bel A ¥.0 - (m (| m(m = 0 ... 100 % D % Stellgradrickmalidung
bel B - |=1=]=1=-1]- mub angeschiossen sain
Stellgradbegrenzung, Yil=Y2
maximal; bai A L - |m| N | N | o ... 100 % 100 % Stelligradriickmealdung
bei B Wm(=-|=|=|m|N muB engeschiossen sain
Steligradbagranzung, ¥i1<Y.2
minimnl: boi & .2 - |m|H| H N | N 0 ... 100 % 0 %% Stallgradrickmeldung
bei B | -|-|=|N | R muB angeschloasan sain
Rampeanstelgung riaSd Sl BN A W EE | 0 ... 995 DOhgi 0 Dglt Mur, wann konfiguriert
Sollwert fior 2. Ik AL.Z2 B BN AN BE NE —1899 __.+9988 Digi 0 Digi Biur, wenn konfiguriart
Fuzzy-Intensitat Fzl = |=]=]=-|M|N i 0 ... 100 % 0 % sbehe Fuzzy-Logik®
Fuzzy-
Parameterversiellung Fe2 - j=1=]=|0H|N 10... 100 % 3.0% siehe Furzy-Loglk®
Zeltkonstente
des Digitalfilters dF [ BN BN R BN N a0... 90,95 061
Stetige Regler
Paramater Symbaol | ROckidhretruktur Einslalibaraich sarlenmalig Bamerkumgan
El FDy P PID
RockiDhrstrukiur Slru | BN I N NE Pl I, PD, Fl, PID Pl
Propartionalberalch Ph.1 m|(-|® =N 0 ... 5935 Digit 1 Digit Fb.1 immar = 0
Vorhaltzelt Tv dA - |- | |- |W 1 Laga = a s d.l badeutat darlvative tima
Machslalzeil Tn r.i = | H| - |H|H 1 oo 9995 8 50 =& r.t badeutat rosal time
Arbeitapunki .0 | BN A R BN ] 100 % 0 % Bai P- und PD-Haglarn gilt:
Yy=Y0belXt=w
Stollgradbegranzung,
maximal ¥ BN Nl N g ... 100 % 100 %
Steligradbegranzung,
minimal ¥.2 BN I EE B 100 % 0 %
rAuSd, ALY, AL 2, Foi, Fo2, dF siehe oban
B = ginstellbar = = keing Eingaban maglich
8 9




KONFIGURATIONSEBENE

Konfiguration anzeigen

el

Mormalanzeige |

'
+

Parameterebene |

=0

Hntlrumll:hnll|- - - =
blattern -

$d01, Sdoz...

Konfiguration
anzelgen

=1
I
€111, C112,...

Die Konfigurationsdaten sind in sieben Unterverzeichnis-
sen 5d 01 . ., OT aufgetellt. Der Schritt Unterverzeichnis
blttern® diant zum schnelleren Auffinden eines Konfigura-
fionacodes.

Konfigurationsdaten dndern

Benutzen Sie die Betriebsanleitung B 70.3550.
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ANSCHLUSSPLAN
Regleravsgénge (1) (2 {3 ()
Relais (1), Halb-| K1 | 41 Otfner 42 42— 45 -
laitarralala (2). 42 Pol 43 43+ 43+
binfire Aus- 43 Schilicker ]
pange (3)
oder slaliger
Ausgang [4} Kz | 51 OHner 52 52— 52—
52 Pol 53 53+ 23+
53 SchiieBer
Ka| 44 Oifner 45 45~ -—l
45 Pol 46 46+ 46 +
46 Schliefer
Spannungs- 45+
VErSOrgung 20, 20 maA
1ar Mefum- 96 - i ]“
{ormer -
Spannungs- L1  AuBenlgiter L+ wE 5 More
versargung AC MW Meulralleifer DG L—
. Typenschild 1FE Schutzigiter I
£PE Abachirmung i
MeBeingang
1 2
mil B
Thermoalemant 111 211 i U
112 212 - + -
Widarsiands- M2 1My M
tharmomeater 111 211 2‘IJI 1"'* 1"3|
i Dradlartar- 112 212 it
schallung 113 213
E::T:;Iﬁaalﬂna! 111 a1 - I‘T_:} ;E
Spannung 112 M2 - &+ =
‘Widerstanda- n;MI, £ia
ferngeber 111 211 Enda HEp I & |
112 212 Schinifar A A=
113 213 Anlrng
axterner
Kantaki 1 A1 L ] 1‘5*
| a2z ® -
axtarnar
Kontakt 2 83 ”[ 1'*'
a4 & it
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