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1 BESCHREIBUNG

1.1 Typenerkldrung

Das Typenschild ist auf dem Geh4use aufgeklebt.
Die Typenerklérung enthélt alle werkseitigen Ein-
stellungen wie die Regierfunktion, die MeBein-
gange und Typenzusétze. Die anzuschlieBende
Spannungsversorgung muB mit der auf dem
Typenschild angegebenen Spannung (iberein-
stimmen.

REGELTECHNIK

. © Reglerfunktion

Beschreibung
Zweipunkiregler mit Maxima-Kontakt

(Relais abgefallen bei x > wj),
Ruckfuhrstruktur
konfigurierbar V

10

Zweipunktregler mit Minima-Kontakt
(Relais abgefallen bei x < w),

Ruckfihrstruktur
konfigurierbar "

20

Dreipunktregler
Ruckfihrstruktur
konfigurierbar "

30

Dreipunkt-Schrittregler
Rickfuhrstruktur
konfigurierbar ¥

40

Stetiger Regler

Rickfithrstruktur
Ausgangssignal, Kennlinie
konfigurierbar

50

Stetiger Regler
mit integriertem Stellungsregler
fur Motorstellglieder

80

" Die werkseitigen Einstellungen sind in der Parametertabelle

in Punkt 5.2 enthalten.

SOFTURRE  @37.83.82

TYPE  SRM-480/11-081.88-61.5110.5188-51

€ MEL -200.0 +650.0C Pe 100

©) M2

(Grr1 60U/ 3A 42/43

(3pK2 - 698U/ 3R 52/53

(Or K3 60U/ 3R 45/4§
93..263VAC  48...63 He
8750 8 VA

© Eingang 1

Eingang 1 (Istwert)

Widerstandsthermometer
in Dreileiterschaltung
Pt 100

Pt 500

Widerstandsferngeber

Thermoelemente

Cu-CuNi ,T*
Fe-CuNi ,J“

Cu-CuNi U

Fe-CuNi ,L“

NiCr-Ni K"

Pt10Rh-Pt S

Pt13Rh-Pt ,R“

Pt30Rh-Pt6Rh ,B"

MoRe5-MoRe41

linearisierte MeBwertgeber
0... 1mA

0...20mA

4...20mA

001
002
021

039
040
041
042
043
044
045
046
047

051
052
053
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1 BESCHREIBUNG

© Eingang 1

Eingang 1 (Istwert) ' ’ ’
linearisierte MeBwertgeber

0...50mV 061
0... 1V 062
0...10Vv 063
nicht linearisierte MeBwertgeber

0... 1mA (Regelbereich _* ___ 1.*
0...20mA (Regelbereich _* 2. %
4...20mA (Regelbereich _* _________3.*
Sonderbereich (Regelbereich _*) ________900
nicht linearisierte MeBwertgeber

0...50mV (Regelbereich _* 4. *
0... 1V (Regelbereich _* _______§.*
0...10V (Regelbereich _*% ___________6.*
Sonderbereich (Regelbereich _*) 900

* Im Klartext angeben ** Statt der belden Punkte sind die

letzten beiden Zahlen der MeBwertgeber-Kennziffer einzutragen,

z. B. 241: 2..= Eingang 0...20 mA, 41 bedeutet Linearisierung
nach Gu-CuNi ,U*

© Eingang 2
Eingang 2 Il
nicht belegt 00
Temperaturdifferenzeingang 01
(MeBwertgeber wie Eingang 1)
Anzeige einer 2. ProzeBgroBe .. 02
Vergleichsstellentemperatur __ 03

(MeBwertgeber Pt 100
in Dreileiterschaltung)

Heizstromanzeige 04
(Wechselstrom 0...20 mA/50 Hz)
Verhéltniseingang
0/4...20mA,0...10V_____ 05

(MeBwertgeber wie Eingang 1)
Feuchteregelung (psychrometrisch)
(Trockentemperatureingang) 06
Stellgradrickmeldung
Widerstandsferngeber oder Einheitssignal 07
Externe Sollwertvorgabe —
Externe Sollwertvorgabe

mit frontseitiger

+ Sollwertkorrektur 2*
additive StorgréBenaufschaltung _____3*
multiplikative StérgréBenaufschaltung 4*
*Eingangssignal:
0...20mA 1
4...20mA 2
0...10V .3
0... 1V .4
0...50mv .5
0... 1TmA 6
© Ausgang 1 6.
Funktion des Ausganges | '
Reglerausgang y 6

Art des Ausganges
Relais

0/5V oder 0/20 mA

Halbleiterrelais 1 A

0... 20mA

4... 20mA

—20...+20 mA

0... 10V

-=10...+10V
0/20V bzw. 0/20 mA galv. getrennt
©,0 Ausglinge 2 und 3

Funktionen des Ausganges
nicht belegt

Istwert x ( *)

Soliwert w ( *)

CONOOUTAWN = —

Regelabweichung xw (

2. ProzeBgréBe ( *)
Limit-Komparator

Reglerausgang y

* Wertebereich nach Bestellangaben

Art des Ausganges
Relais

0/5V oder 0/20 mA

Halbleiterrelais 1 A

0... 20mA

. 20mA

—20...+20 mA

0... 10V

-10...+10V

0/20V oder 0/20mA galv. getrennt _____

Limit-Komparator-Funktion
ohne Funktion

Ik 1 bezogen auf Eingang *
Ik 2 bezogen auf Eingang *
Ik 3 bezogen auf Eingang *
Ik 4 bezogen auf Eingang *
Ik 5 bezogen auf Eingang *
Ik 6 bezogen auf Eingang *
Ik 7 bezogen auf Eingang *
Ik 8 bezogen auf Eingang *
*=1 fir Eingang 1, *=2 fur Eingang 2

. @ Typenzusiitze
Schnittstelle
V.24 (RS 232 C)

RS 422/485

Rampenfunktion mit extern Stop
Spannungsversorgung eines
Zweileiter-MeBumformers'

1. liegt auf Ausgang 3
19"-Ausfithrung

Steckmodul mit VG-Leiste
(Nachristen von Baugruppen
nicht méglich)

Regler erfiillt die Bestimmungen der
Underwriter Laboratories INC.

CO~NOTHWN —

Seiten gezamt08



S5.04

JUMO FULDA

14:09

29-Mar-2006

1 BESCHREIBUNG

1.2 Anzeige- und Bedienungselemente

Typ SRM-48H/ ...

@ Numerische Anzeigen
Zwei 4stellige LED-Displays
fur Istwert, Sollwert oder
andere ProzeBgréBen

@ Leuchtdioden
Schaltstellungsanzeige fur
die Ausgénge K1...K3

® STEP-Taste
zur Anwahl der zu
verédndernden Stelle

© Enter-Taste
zur Ubernahme der
eingegebenen Werte

@ Befestigungsschraube
fur den Reglereinsatz

® Einbaugeh&use nach DIN;
FrontrahmenmaB 96 x 48 mm

@ Leuchtdiode
far Handbetrieb

@ Inkrement- und
Dekrement-Taste
far Anderungen des
angewdhlten Wertes
im Display

9] Programmiertaste
zur Parameteranwahl

@ Hand-/Automatiktaste
zum Umschalten zwischen
Hand-/Automatikbetrieb
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Typ SRM-48Q/ ...

@ Numerische Anzeigen
Zwei 4stellige LED-Displays
far Istwert, Sollwert oder
andere ProzeBgroBen

@ Einbaugehiuse nach DIN;
FrontrahmenmaB 96 x 48 mm

@ Inkrement- und
Dekrement-Taste
for Anderungen des
angewéhlten Wertes
im Display

@ STEP-Taste
zur Anwahi der
zu veréindernden Stelle

(5] Programmiertaste
zur Parameteranwahl

© Befestigungsschraube
fir den Reglereinsatz

@ Leuchtdioden
zur Schalisteliungsanzeige
fur die Ausgénge K1...K3

@ Leuchtdiode
fir Handbetrieb

© Enter-Taste
zur Ubernahme der
eingegebenen Werte

@ Hand-/Automatiktaste
zum Umschalten zwischen
Hand-/Automatikbetrieb
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1.3 Technische Daten

Regler zum AnschiuB
an Widerstandsthermometer

MeBeingang
Pt 100, Pt 500 in Dreileiterschaltung

Regelbereich (°C oder °F)
—199,9...+850,0°C

Leitungsabgleich

Bei Dreileiterschaltung nicht erforderlich.

Bei AnschluB eines Widerstandsthermometers
in Zweileiterschaltung ist ein Leitungsabgleich
erforderlich.

Der Leitungsabgleich kann entweder in der
Konfigurationsebene oder durch einen externen
Leitungsabgleichwiderstand vorgenommen
werden.

RAbgleich = RLeitung

Regler zum AnschluB
an Thermoelemente

MeBeingang

Cu-CuNi ,U“/,T¢ Fe-CuNi ,L*/,J% NiCr-Ni ,K*,
Pt10Rh-Pt ,S* Pt13Rh-Pt ,R“, Pt30Rh-Pt6Rh ,B“
oder MoRe5-MoRe41 nach IEC oder ISA

Regelbereiche

Cu-CuNi ,U“ Fe-CuNi ,L“
—200...+ 600°C —200...+1000°C
Cu-CuNi ,T¢ Fe-CuNi ,J“
~200...+ 400°C —200...+ 900°C
NiCr-Ni ,K* Pt10Rh-Pt ,S*
—200...+1400°C 0...+1800°C
Pt13Rh-Pt ,R“ Pt30Rh-Pt6Rh ,B“

0...+1800°C 0...1820°C
MoRe5-MoRe41

0...4+1990°C

galvanische Trennung der beiden Regler-
eingéinge bis = 5V (siehe Punkt 3.2)

Temperaturkompensation
intern, auch extern moglich (konfigurierbar)

Regler zum AnschiuB
an linearisierte MeBwertgeber

mit Einheitssignal

(Strom oder Spannung)
MeBeingang

0... TmA Ri= 50Q
0(4)...20mA Ri= 25Q
0...50mV Ri > 100kQ
0... 1V Ri= 50kQ
0...10Vv Ri = 500 kQ

Regel- und Anzeigebereich
frei konfigurierbar

Regler zum AnschluB an

nicht linearisierte MeBwertgeber
mit Einheitssignal

MeBeingang

wie bei linearisierten MeBwertgebern
mit Einheitssignal

Regelbereich

Wertzuordnung und Linearisierung
konfigurierbar

Regler zum AnschluB
an Widerstandsferngeber

MeBeingang

Bereich: min 0...30Q, max. 0...10kQ
Regelbereich

wird in der Konfigurationsebene festgelegt
StrommeBeingang

(zur Heizstromerfassung)
AC48...63Hz0...20mA
zum AnschiuB an einen Stromwandler

Ausgénge
Es stehen 3 konfigurierbare Ausgénge zur
Verfuigung:
1. Relaisausgénge mit potentialfreiem Schalt-
kontakt
Schaltleistung: 690 W/3 A bei 230 V/50 Hz,
ohmsche Last
ca. 10° Schaltungen bei Nenntast

2. Binérer Ausgang
0/5V oder 0/20 mA, Ri = 2400
ohne galvanische Trennung

0/20V oder 0/20 mA
mit galvanischer Trennung

3. Halbleiterrelais-Ausgang
230V, 50Hz/1 A, cos ¢ > 0,7

4. Stetiger Ausgang (galvanisch getrennt)

umschaltbar Borde
0... 20mA < 500Q
4... 20mA < 50090

—20...4+20mA < 5009
0... 10V > 500Q

-=10...+10V > 5009

Aufldsung D/A-Wandler

13 Bit

Genauigkeit des Ausgangssignales
< 0,25%

5. Spannungsausgang fur Zweileiter-MeBum-
former 20 V/20 mA, kurzschliuBfest,
galvanisch getrennt
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Aligemeine Reglerkennwerte

Reglerart

Zweipunkt-, Dreipunkt-, Dreipunkt-Schrittregler
und stetiger Regler, mit integriertem Leitgerat flr
stoBfreie Automatik/Hand-Umschaltung. Als steti-
ger Regler mit integriertem Stellungsregler kann
er zur Steuerung von Motorstelligliedern benutzt
werden.

A/D-Wandler
Auflésung 15 Bit

Umgebungs-

MeBgenauigkeit
temperatureinfiug

bei AnschluB von Widerstandsthermometern
und Widerstandsferngebern
< 0,05% < 0,01%/10K

bei AnschluB von Thermoelementen im Arbeits-
bereich

< 0,25% | < o005%10K

bei AnschiuB von linearisierten MeBwertgebern
mit Einheitssignal
< 0,05% | < 0,1%/10K

StrommeBeingang (Heizstromanzeige)
< 1% | < 0,1%/10K

Die Angaben schlieBen die Linearisierungstole-
ranzen ein.

MeBkreisiiberwachung

Bei Widerstandsthermometern, Thermoelemen-
ten oder Widerstandsferngebern auf Fihler-
bruch oder -kurzschluB.

Die Ausgénge nehmen einen definierten
Zustand an.

Datensicherung
EEPROM

Spannungsversorgung
AC48...63Hz, 93...263V
AC48...63Hz, 20...43V
DC20...53V

Bei 93...263 VAC ist ein Betrieb mit
Zenerbarriere nicht moglich.

Leistungsaufnahme
ca. 8VA

Elektrischer AnschiuB

tber Flachstecker nach DIN 46 244/A;
4,8x0,8mm

Bei 19”-Ausfiihrung 32polige VG~Messerleiste
Bauform D nach DIN 41612

Zuléssiger Umgebungstemperaturbereich
0...50°C

Zuléissiger Lagertemperaturbereich
—40...+70°C

Klimafestigkeit

Anwenderklasse KWF nach DIN 40 040,
rel. Feuchte < 75% im Jahresmittel,
ohne Betauung

Gehéduse
Aluprofil schwarz eloxiert mit steckbarem
Reglereinsatz (mit Schutzleiter verbunden)

Bei 19”-Ausfithrung hell eloxiertes Alu-StrangguB
Unterteil mit Alu-Haube

(Der Reglereinsatz kann ca. 10cm aus der
19"-Kassette herausgezocgen werden)

Breite: 10 TE (50,4 mm)

Hohe: 3HE (128,5 mm)

Schutzart

nach DIN 40 050,
frontseitig IP 54
riickseitig IP 20

Einbaulage
beliebig

Schnittstellen

V.24 (RS232C) oder RS422/485 (galvanisch von
der tbrigen Elektronik getrennt) Ger&teadressen
(bei RS422/485) konfigurierbar.

Betriebsart: Kommunikationsmodus

Weiteres in der Bedienungsanleitung B 70.3540.2.

Limit-Komparatoren

Der Regler enthalt, je nach Ausfilthrung, maximal 2
Limit-Komparatoren. Die gewiinschte Funktion
und die Schaltdifferenz X, sind in der Konfigurati-
onsebene einstellbar. Der Grenzwert AL wird in
der Parameterebene eingestellt.
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1.4 Limit-Komparator-Funktionen

© Funktion Ik1
Relais zieht an, wenn der Istwert innerhalb eines
Fensters um den Regler-Sollwert liegt.

Beispiel: W = 200°C, AL = 20, X, = 10

Istwert steigend: Relais schaltet bei 185°C ein und
bei 225°C aus.

Istwert fallend: Relais schaltet bei 215°C ein und
bei 175°C aus.

© Funktion 1k2
wie |k1, jedoch invertierte Relaisfunktion

© Funktion 1k3
Relais féllt ab, wenn der Istwert den Sollwert um
den eingestellten Betrag unterschreitet.

Beispiel: W = 200°C, AL = 20, X, = 10
Istwert steigend: Relais schaltet bei 185°C ein.
Istwert fallend: Relais schaltet bei 175°C aus.

@ Funktion k4
wie k3, jedoch invertierte Relaisfunktion

@ Funktion Ik5
Relais fallt ab, wenn der Istwert den Sollwert um
den eingestellten Betrag Uberschreitet.

Beispiel: W = 200°C, AL = 20, X; = 10
Istwert steigend: Relais schaltet bei 225°C aus.
Istwert fallend: Relais schaltet bei 215°C ein.

® Funktion Ik6
wie Ik5, jedoch invertierte Relaisfunktion

@ Funkiion Ik7

Vom Soliwert des Reglers unabhéngig.

Relais zieht an, wenn der Istwert (iber dem Grenz-
wert AL liegt.

Beispiel: AL = 200, Xy = 10
Istwert steigend: Relais schaltet bei 205°C ein.
Istwert fallend: Relais schaltet bei 195°C aus.

© Funktion 1k8
wie [Ik7, jedoch invertierte Relaisfunktion

o
Ein AL
Xy
x
Sollwert Istwert
3]
Ein AL
—'&7
X
w Istwert
Sollwert
5]
o | AL
X, |
X
w Istwert
Sollwert
@
Ein
Xy
X
AL Istwert
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2 MONTAGE

2.1 Montageort und klimatische
Bedingungen

Der Montageort soll méglichst erschiitterungsfrei
sein. Elekiromagnetische Felder, z.B. durch Moto-
ren, Transformatoren usw. verursacht, sind zu ver-
meiden. Die Umgebungstemperatur darf am Ein-
bauort 0...50°C bei einer relativen Feuchte von
< 75 % betragen. Aggressive Luft bzw. Dampfe
wirken sich nachteilig auf die Lebensdauer des
Reglers aus.

2.2 Einbau
Typ SRM-48Q/H

Den Regler von vorne in den Schalttafelausschnitt
einsetzen. Von der Schalttafelriickseite her die
Befestigungselemente in die seitlichen Ausbrii-
che des Gehduses einhéngen. Dabei miissen die
flachen Seiten der Befestigungselemente am
Gehause anliegen. Die Befestigungselemente
gegen die Schalttafelriickseite setzen und mit
einem Schraubendreher gleichm#Big festspan-
nen.

19”-Ausfiihrung

Den Regler Uber die Fihrungsschienen in das
19”-Rack einfithren und soweit hineinschieben,
bis die VG~Leiste splrbar einrastet. Das Geh3use
mit den zwei frontseitigen Schrauben arretieren.

| a5+ D.6 \

N
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3 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Der elektrische AnschluB ist gem#B nachfolgen-
dem AnschluBplan durchzuftithren. Sowohl bei
der Wahl des Leitungsmaterials als auch bei der
Installation der Netzleitung sind die Vorschriften
der VDE 0100 "Bestimmungen tiber das Errichten
von Starkstromanlagen mit Nennspannungen
unter 1000 V” bzw. die jeweiligen Landesvor-
schriften zu beachten.

Bei 60 Hz Netzfrequenz sollte der Regler zur Mini-
mierung netzfrequenter Stérungen entsprechend
der Frequenz im Konfigurationscode C 313 einge-
stellt werden.

Bild rechts:
Rickansicht mit FlachsteckeranschluB
und VG-Leiste.

3.1 AnschluBplan
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MeBeingang AnschluBbelegung Symbol VG-Leiste

MeBeingang MeBeingang

M l ‘ 112

1 2 211 Um 1 2
Thermoelement 11 | 211 + A a22 | a28

112 | 212 - a20 | a26
Widerstandsthermometer | 111 | 211 R R a22 | a28
in Dreileiterschaltung 112 | 212 " a20 | a26

113 | 213 M a24 | a30
Einheitssignal 111 | 211 + m pitd a22 | a28
Spannung/Strom 112 | 212 - l 1 a20 | a26

& -
H3, M

Widerstandsferngeber | 112 | 212 § = Schleifer 1y 2131 ]| a20 | a26
mit DreiteiteranschluB 111 | 211 E = Ende Tjﬁj a22 | a28

113 | 213 A = Anfang a24 | a30
externer Kontakt 1 81 + 8 l lﬂz c32

82 - . . a32
externer Kontakt 2 83 + 831 182 32
82 - + - a32
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3 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

AnschluB fiir AnschluBbelegung VG-Leiste
Relaisausgang* Stetiger | Halbleiter- bin&rer Steuer-
Ausgang | relais- ausgang
ausgang"™ 0/5V bzw.
0/20V
Relais oder K1 42 (S) SchlieBer 42— 42 42— a8, c8
Halbieiterrelais 43 (P) Pol 43+ 43 43+ a6, c6
oder bin4re
Ausgénge === oo "
K2 52 (8) SchlieBer l I 52— 52 I 52—~ -q-— al2, c12
53 (P) Pol i || 53+ 53 [lup¥ 53+ 1 i a10, ¢10
| % 5 L
K3 45 (P) Pol 45+ 45 45+ al4, c14
46 (8) SchlieBer 46— 46 46— a16, c16
45+ 20V/20mA al4, cl4
46— Spannungsversorgung fir Zweileiter-MeBumformer a6, c16
Spannungs- AC/DC | L1 AuBenleiter AC L+ positiv DC a2, c2
versorgung, N Neutralleiter L~ negativ cd
siehe Typenschild 1PE Schutzieiter a4
Serielle Schnittstelle | RxD 91 Received data (Empfangsleitung) c22
RS 232 (v.24)
XD 93 Transmitted data (Sendeleitung) c26
CTS 92 Clear to send (Sendebereitschaft) c24
RTS 94 Request to send (Sendetell einschalten) c28
GND 90 Bezugspotential c20
Serielle Schnittstelie | A (+) 91 Received data c22
RS 422 B (~} 92 (Empfangspaar) c24
A(+) 93 Transmitted data c26
B (=) 94 (Sendepaar) c28
GND 90 Bezugspotential c20
Serielle Schnittstelie | A (+) 93 Transmiited/Received data c26
RS 485 B () 94 (Sende-/Empfangspaar) c28
GND 90 Bezugspotential c20

*Kontaktschutzbeschaliung 22nF + 56 & zwischen Pol und SchlieBer bzw. Pol und Offner

**Varistor-Schutzbeschaltung 300V
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3 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

3.2 Wichtige Installationshinweise

O

|

Sowoh! bei der Wahl des Leistungsmaterials,
bei der Installation als auch beim elektrischen
AnschluB des Gerates sind die Vorschriften der
VDE 0100 ,Bestimmungen Uber das Errichten
von Starkstromanlagen mit Nennspannungen
unter 1000 V“ bzw. die jeweiligen Landesvor-
schriften zu beachten.

Arbeiten im Geréteinnern dirfen nur im
beschriebenen Umfang und ebenso wie der
elektrische anschluB ausschieBlich von Fach-
personal durchgeflihrt werden.

Das Geréat 2polig vom Netz trennen, wenn bei
Arbeiten spannungsfilhrende Teile berihri
werden kénnen.

Ein Strombegrenzungswiderstand unterbricht
bei einem KurzschluB den Versorgungs-
Stromkereis. Die &uBere Absicherung der Span-
nungsversorgung sollte einen Wert von 1A
(trdge) nicht Oberschreiten. Um im Fall eines
externen Kurzschlusses im Lastkreis ein Ver-
schweiBen der Ausgangsrelais zu verhindern,
muB der Lastkreis auf den maximalen Relai-
strom abgesichert sein'.

Die elektromagnetische Vertraglichkeit ent-
spricht den in den technischen Daten aufge-
fuhrten Normen und Vorschriften.

Bei stark stérungsbelasteten Netzen (z. B. Thy-
ristorsteuerungen) solite das Gerat (iber einen
Trenntransformator gespeist werden.

Netzschwankungen sind nur im Rahmen des
angegebenen Spannungsbereiches' zuldssig.

Werden mehrere analoge Eingédnge verwen-
det, so muB die Potentialdifferenz der Minus—
Anschlisse kleiner als 5V sein!

Eingangs-, Ausgangs- und Versorgungsleitun-
gen réumlich voneinander getrennt und nicht
parallel zueinander verlegen.

Fuhler- und Schnittstellenieitungen verdrillt
und abgeschirmt ausfihren. Nicht in der N&he
stromdurchflossener Bauteile oder Leitungen
fihren. Schirmung einseitig am Ger#t auf der
Klemme PE erden.

O Gerat an der Klemme PE mit dem Schutzleiter

erden. Diese Leitung sollte den gleichen Quer-
schnitt wie die Versorgungsleitungen aufwei-
sen. Erdungsleitungen sternfdrmig zu einem
gemeinsamen Erdungspunkt fihren, der mit
dem Schutzleiter der Spannungsversorgung
verbunden ist. Erdungsleitungen nicht durch-
schleifen, d.h. nicht von einem Ger#t zum
anderen fahren.

[0 An die Netzklemmen des Gerétes keine weite-

ren Verbraucher anschiieBen.

[0 Das Ger4t ist nicht fur die Installation in explosi-

onsgeféhrdeten Bereichen geeignet.

[0 Neben einer fehlerhaften Installation kénnen

auch falsch eingestellte Werte am Regler (Soll-
wert, Daten der Parameter- und Konfiguration-
sebene, Anderungen im Geréteinnern) den
nachfolgenden ProzeB in seiner ordnungsge-
mé#Ben Funktion beeintrachtigen oder zersto-
ren. Es sollten daher immer vom Regler unab-
h&ngige Sicherheitseinrichtungen, z.B. Uber-
druckventile oder Temperaturbegrenzer/-
wéchter) vorhanden und die Einstellung nur
dem Fachpersonal mdglich sein. Bitte in die-
sem Zusammenhang die entsprechenden
Sicherheitsvorschriften beachten. Da mit einer
Adaption (Selbstoptimierung) nicht alle denk-
baren Regelstrecken beherrscht werden kén-
nen, ist theoretisch eine instabile Parametrie-
rung moglich. Der erreichte Istwert solite daher
auf seine Stabilitat hin kontrolliert werden.

1. siehe Technische Daten, Punkt 1.3

Eingang 1 Eingang 2
M 112 211 212
+ - + -
|
AUuZ 5V
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4 BEDIENUNG

4.1 Ebenen und Verriegelungen

Um die Vielfalt der méglichen Zugriffe iberschau-
bar zu halten, sind die Reglerparameter drei abge-
stuften Ebenen zugeordnet: Bedienerebene,
Parameterebene und Konfigurationsebene.

Normalanzeige/Bedienerebene

Die beiden Displays zeigen den Istwert und den
Sollwert an. Der Sollwert kann verandert werden.
Ebenso ist die Umschaltung auf Handbetrieb
mdglich. Bei entsprechender Konfiguration (siehe
Punkt 6.3) kbnnen auch andere GroBen z.B. Stell-
grad oder 2. ProzeBgréBe angezeigt werden.

Parameterebene

In dieser Ebene wird der Regler an die Regel-
strecke angepast. Hier erscheinen nacheinander
die jeweiligen Parameter mit Wert und Symbol. Es
werden nur die Parameter angezeigt, die der
jeweiligen Reglerausfithrung entsprechen (siehe
Punkt 5.2).

Konfigurationsebene

Diese Ebene dient der Anpassung des Reglers an
die Regelaufgabe. Die Regelung ist ausgeschaltet.
Die werkseitige Einstellung kann jederzeit geén-
dert werden. Durch die eingebaute Platinenken-
nung zeigt der Regler nur die Parameter an, die
hardwareméBig vorhanden sind.

Geréteintern wird festgelegt, ob der Regler nach
dem Anlegen der Spannungsversorgung mit den
werkseitig eingestellten Daten der Konfigurati-
onsebene arbeitet oder die vom Anwender einge-
gebenen Daten benutzt werden (siehe Punkt 8).

Die drei Ebenen kdnnen durch geriteinterne
Schalter verriegelt werden (siehe Punkt 8).

Normalanzeige

Bedienerebene
z.B Sollwert

Parameterebene
z.B. Proportionalbereich

Konfigurationsebene
z.B. Fiihlerart, Reglerart

Ebene Verriegelung
Bedienerebene Zugriff moglich
Parameterebene Zugriff modglich

Konfigurationsebene | Werkseitig verriegelt

12
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4 BEDIENUNG

4.2 Anzeige

Das obere Display zeigt den Istwert an. Im unteren
Display erscheint der Sollwert. Andere Anzeigen
kdnnen den Bestellunterlagen oder der Konfigu-
rationstabelle entnommen werden, siehe Punkt
6.3 (Code C312). Diese Parameter werden mit der
Taste "Pgm” aufgerufen und angezeigt.

4.3 Ist- und Sollwert anzeigen
und Sollwert dndern

In der Normalanzeige zeigt das obere Display den
Istwert und das untere Display den Sollwert an.
Nach Driucken der Taste "Pgm” erscheint auf dem
oberen Display der Sollwert, auf dem unteren Dis-
play der Parametername "SP” (Setpoint).

Mit den Tasten "Inkrement”, "Dekrement” und
"STEP” kann man den Sollwert &ndern. Nach dem
Betéatigen einer der Tasten blinkt der Parameter-
name "SP”.

Mit der Taste "ENTER” den Wert Ubernehmen.
Nach Betatigen der Taste "Pgm” werden weitere
Parameter angezeigt oder der Regler kehrt in die
Normalanzeige zurtick.

Wenn 30s lang keine Taste betétigt wird,
kehrt der Regler automatisch in die Normal-
anzeige zuriick (Time-Out).

Andern des Parameters Time-Out siehe Punkt 6.3
{Unterverzeichnis Sd05 der Konfigurationstabelle
Code C518.)

2 Im Unterverzeichnis Sd03 der Konfigurationsta-
belle Code C 313 konnen 1 bzw. 3 zusétzliche
Soliwerte in die Bedienerebene aufgenommen
werden.

Istwert :j L‘-’ ’:
J00
LT

Sollwert NN

—= Normalanzeige

g || somwert

“ [SIPT ]

N
e I I ]

0

LM
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4 BEDIENUNG

4.4 Handbetrieb

Im Auslieferungszustand ist der Handbetrieb ver-
riegelt. Mit dem geréteinternen Schalter S 206.3
wird diese Betriebsart zugénglich (siehe Kap. 8).

Nach Driicken der Taste “Hand/Automatik* ist der
Regelkreis geoffnet. Die beiden Displays zeigen
den Istwert und den aktuellen Stellgrad an. Mit
den Tasten "Inkrement” oder "Dekrement” wird
der Stellgrad im Bereich von 0...100%
(~100...+100%) verandert. Bei Dreipunkt-
Schrittreglern 6ffnet oder schlieBt sich das Stell-
glied mit der Dauer des Tastendruckes.

Nach einem Netzausfall ist es méglich, daB nicht
der letzte Steligrad ausgegeben wird, da dieser
erst 1 Minute nach der letzten Anderung gespei-
chert wird.

Normalanzeige

Steligrad
anzeigen

stellgrad

il

+ -

Steligrad andern
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5 PARAMETEREBENE

Die Parameterebene wird erreicht, indem die
Tasten "Pgm” und "ENTER” gleichzeitig gedriickt
werden.

5.1 Parameter anzeigen und d@ndern

Mit der Taste "Pgm” werden die Parameter nach-
einander aufgerufen. Die Parameter der verschie-
denen Reglerausfiihrungen sind in Punkt 5.2 auf-
gefthrt.

Nach dem letzten Parameter kehrt der Regler
automatisch in die Normalanzeige zuriick. Wird
eine der Tasten "Inkrement”, "Dekrement” oder
"STEP" gedriickt, um den Parameter zu &ndern,
blinkt im unteren Display der Parametername (z.B.
Pb.1, Hys.1). Nach Aufnahme des geanderten
Wertes mit "ENTER” werden mit "Pgm” die weite-
ren Paramter angezeigt.

Bei falschen Eingaben zeigt das obere Display
blinkend den min. oder max. zuldssigen Wert an.

Time-Out

Normalanzeige

[om'e.d]

Parameter
anzeigen
Name

stru, Pb.1, d.t,...

AV &

ii-ﬂ->

Parameter
dndern

=
o
&|=N
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5 PARAMETEREBENE

5.2 Parametertabelle

Zweipunktregler
Parameter Symbol | Rickfiihrstruktur Einstellbereich serien- Bemerkungen
maBig
ohne| P | Pi|PID|PD| | eingestellt
Rackidhrstrukdur Siru -~ |H|H|N |N|W P LFPD P, PD PID Gilt far stetige Ausgdnge.
Far schaltende wird aus
P = PD, Pl = PID,
PID = PD/PID, PD = PDD,
| = Pi-Struktur.
Proportionalbereich | Pb.1 0 mE®BR B — 0... 9999 Digit 0 Digit | Pb.1 = 0 bedeutet
Xp1 ohne Riickfithrung
Vorhaltzeit Tv dt - |=|=im |m|=- 1... 896D & 80 s d.t bedeutet:
derivative ttme
Nachstellzeit Tn ri - |—~|BE |~ B 1... 9999 s 350 s r.t bedeutet:
reset time
Schaltperiodendauer | CY.1 B  EEE (=N 0... 90898 2008 Nur bel schaltenden
Ausglngen: Die Schalt-
periodendauer solite so
gewahit werden, da die
Enel naheru
kontinulerlich erfolgt,
die Schaltglieder Jedach
nicht Gberbeansprucht
werden.
Schaltdifferenz Xd1 | HYS.1 —|=|= =] 0... 999 Digit 1 Digit
Arbeltspunkt Y.0 EEE B® (/] 100 % 0 % | Bel P- und PD-Reglern
giit: y = Y.0 bel x = w,
Bel ausgeschalteter
Rickfdhrung:
YO= 0%: Ausschait-
punkt = Soliwert
Y.0 = 100%: Einschait-
punkt = Sollwert
Stellgradbegrenzung | Y.1 ~ |E(EE B @ 0... 100 % 100 % Y.1> Y.2: wird bei
Maximaler Steligrad Pb.1 = 0 nicht angezeigt,
obwohl die Einstellung
wirksam ist.
Steligradbegrenzung | Y.2 - |mjEjm |m|H ] 100 % 0 % |Y.1> Y.2: wird bel
Minimaler Steligrad Pb.1 = 0 nicht angezeigt,
obwohl dle Einstellung
wirksam Ist.
Rampensteigung rA.Sd B B 88 [ ] 0... 999 Digit 0 Digit | Nur, wenn konfiguriert
ESoihnrtfﬂH.lk AL1 H (Ejmm | |—1999...+9099 Digh 0 Dight | Nur, wenn konfiguriert
Soliwert far 2. Ik AL.2 E B EE @ |-1999...4+9999 Digit 0 Digit | Nur, wenn konfiguriert
Fuzzy-Intensitat Fe.1 - |—|mm |-]|- 0... 100 % 0 % | Siehe Punkt 8.10
(inakiiv) <Fuzzy-Logik®
Beeinflussung der Fe.2 -~ | -] 1,0... 10,0 3,0 Siehe Punkt 9.10
Reglerparameter JFuzzy-Logik*
Zoltkonstante dF E  EEE =N 00... 999s 068
des Dighalfilters

# = einstellbar

— = keine Eingabe moglich
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5 PARAMETEREBENE

5.2 Parametertabelle
Dreipunktregler (auch mit stetigen Ausgéngen mdoglich)

Parameter Symbol | Ruckfuhrstruktur Einstelibereich serien- Bemerkungen
méaBig
ohne| P | PI|PID|PD eingestelit
Rockidhrstruktur Stru - |HmE| = (m P, |, PD, PI, PID PID Gt far stetige Ausgdnge.
For schaltende wird aus
P = PD, Pl = PID,
PID = PD/PID, PD = PDD,
| = Pi~Struktur.
Proportionalbereich | Pb.1 0O mmM B R 0... 9999 Digit 0 Digit | Pb.1 = 0 bedeutet
Xp1 ohne Rtickfiihrung
Proportionalbereich | Pb.2 0O (mjm|wm|®m Q... 9889 Digit 0O Digit| Pb.2 = 0 bedeulst
Xp2 ohne Rickfahrung
Vorhaltzeit Tv dt - |=|-B B 1... 9999 s 80 s d.t bedeutet:
derivative time
Nachstelizelt Tn (4] - |=|m|m |- 1... 990D & 350 s r.! bedeutet:
reset time
Schaltperiodendauer | CY.1 BE BE B = 0.. 999.9s 20.0s Nur bei schaltenden
Ausgéingen: Die Schali-
periodendauer solite so
gewahlt werden, daB die
Energiezufuhr nahezu
kontinuierlich erfolgt,
die Schaltglieder jedoch
nicht tberbeanspruchi
werden.
Schaltpericdendauer | CY.2 H mEim®m g... 0998 20,08
Kontaktabstand Xsh | db. B EHE BB 0... 999 Digit 0 Digit
Schaidifferenz Xd1 | HYS.1 LI Bl R [ 0... 969 Digi 1 Digh
Schaltdifferenz Xd2 | HYS.2 B |—|-|- |- 0.. 999 Digit 1 Digit
Arbeitspunit Y.0 H EE =R — 100...+ 100 % 0 % Bel P- und PD-Reglern
git:y = Y.0 bel x = w.
Bel ausgeschalteter
Rockidhrung:
Y.0= 0%: Ausschait-
punki = Sollwert
Y.0 = 100%: Einschakt-
punikt = Sollwert
Stellgradbegrenzung | Y.1 — |@|®E|\ . 0... 100 % 100 % |Y.1>VY.2'
Maximaler Steligrad max. Stellgrad
fur Ausgang 1 (K1)
Steligradbegrenzung | Y.2 -~ |mjEm|m|n 0...— 100 % 0% Y2<Y1'
Minimaler Steligrad Stefigradbegrenzung
for Ausgang 2 (K2)
Rampenstelgung rASd m EEm|N 0.. 999 Digit 0 Digit | Nur, wenn konfiguriert
Sollwert Hr 2. Ik AL 1 m (mEE —-1989...+0999 Digit 0 Dight | Nur, wenn konfiguriert
Fuzzy-intensitét Fei - |~ @\ |~ 0... 100 % 0 % Siehe Punkt 9.10
(inaktiv) JFuzzy-Logik“
 Beeinflussung der Fc2 ~ [=|®mm |- 10... 100 3.0 Siehe Punkt 9.10
Reglerparamelter Fuzzy-Logik™
Zeitkonstante dF B B2 B @ 0,0... 999s 06s
des Digitalfilters

@ = einstellbar

1. Wird bei Pb.1(2) = 0 nicht angezeigt, obwohl| die Einstellung wirksam ist.

= keine Eingabe mdtglich
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5.2 Parametertabelle

A: Stetiger Regler mit integriertem Stellungregler fiir Motorsteliglieder
B: Dreipunkt-Schrittregler

Parameter Symbol | Ruckflhrstruktur Einstellbereich serien- Bemerkungen
maBig
ohne| P | PI|PID|PD| | eingestelit
RockiGhrstruktur S8tru
Bel A — |HE| W |H|NPI|PFPDP,PD PiD
Bel B R |—==|-|E|E
Proportionalbereich | Pb.1
Xp1; Bei A - |M- & || 8 0... 9999 Digit 0 Digit | Pb.1 = 0 bedeutet:
Bei B 0 H|-|m ®mN 1... 9999 Digit Keine Rickfahrung
Vorhaltzeit Tv d.t - |=|-|m|m]=- 1... 9099 & B0 » Bel Dreipunkt-Schritt-
regler ist Tv = Tn/4,56
Nachstellzeit Tn rt - |- % |- " 1... 9999 s 350 s rt bedeutet:
reset time
iKonhmbmndxm db. H NN NN 0 209 Dight 0 Digit | db. bedeutet dead band
Schaltdifferenz HYS.1 8 |~ —|=|-|- 0... 999 Digit 1 Digit | Nur bei Dreipunkt-
Schrittregler
Steligilediautzeit Lt -~ (mE{m |m|. 16 3000 s 60 8 it bedeutet travel time
Arbeitspunkt Y.0
Bei A - |BE B B e 0... 100 % 0 % Stellgradriickmeldung
muB angeschlossen sein
Bei B - === |~]|-
o> Kapitel 9.7
Steligradbegrenzung
Maximaler Steligrad | Y.1
Bel A - |RE| - | H|R 0... 100 % 100 % |Y.1>Y2
Bel B m |—|—|- (m|m Staligradrockmeldung
muB angeschiossen sein
©  Kaphel 0.7
Stellgradbegrenzung
Minimaler Steligrad | Y.2
Bei A - BB 8 B S 0 100 % 0 % Y.2<Y1
Bei B B -~ | B8 Stellgradrickmeldung
muB angeschlossen sein
> Kapitel 9.7
Rampensteigung rASd H (EEE BN 0... 989 Digit 0 Digit| Nur, wenn konfiguriert
Sollwert fir 2. Ik AL2 B (B B |E|&|-1999...49999 Digit 0 Digit | Nur, wenn konfiguriert
Fuzzy-Intensitat Fed - |—-|{R|Rj=|= 0... 100 % 0 % Sishe Punkt 2.10
(inakiiv) <Fuzzy-Logik™
Beeinflussung der Fc.2 - |-8 8| - - 1.0... 100 3.0 Siehe Punkt 8.10
Reglerparameter LFuzzy-Logik"
Zeltkonstante dF ® EamEm uE 00... 999s 06s
des Digitaifilters L

B = einstellbar

— = keine Eingabe mbglich
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5 PARAMETEREBENE

5.2 Parametertabelle

Stetiger Regler

Parameter Symbol | Rtckfahrstruktur Einstellbereich serien- Bemerkungen
P | Pl PIDPD|I| méaBig
eingestellt
Rockidhrstruktur Stru L m (P, I, PD, M, PID PiD
Proportionalbereich | Pb.1 - 0.. 9999 Digit 1 Digit | Pb.1 muB immer > 0 sein
Vorhaitzelt Tv dt - - 1... 9960 » 80 s d.t bedeutet:
derivative time
Nachstellzeit Tn rt -8 R |~ B 1... 9999 s 350 s r.t bedeutet:
reset time
Arbeltspunkt Y.0 [ I8 AN BE B0 | 0... 100 % 0 % Bel P- und PD-Reglern
giit: y = ¥Y.0 bol x = w
Stellgradbegrenzung | Y.1 BiE B B8 0.. 100 % 100 %
Maximaler Steligrad
Stefigradbegrenzung | Y.2 EEE EE 0... 100 % 0 %
Minimaler Steligrad
Rampensteigung rA.Sd BE B &R 0... 999 Digit 0 Digit | Nur. wenn konfiguriert
| Soliwert for 1. Ik AL.1 Hj{E|E | E|E|-1990...+9989 Digh 0 Digh | Nur, wenn konfiguriert
Sollwert far 2. 1k AL.2 BB B @ = |-1999...49999 Digit 0 Digit | Nur, wenn konfiguriert
Fuzzy-Intensitat Fe. -/ . = 0... 100 % 0 % |8iehe Punkt 9.10 ;
A (Inaktiv) Fuzry-Loglk™
Beeinflussung der Fc.2 LI B 1.0.. 10.0 3.0 Siene Punkt 8.10
Reglerparameter JFuzzy~-Logik"
Zeitkonstante dF EEE EH B 00... 9989s 0,68
des Digitaifillers

B = einstellbar

- = keine Eingabe mdglich
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6 KONFIGURATIONSEBENE

6.1 Konfigurationsdaten anzeigen

Die Konfigurationsebene kann nur aus der Para-
meterebene erreicht werden.

Die Konfigurationsdaten sind in sieben Unterver-
zeichnissen Sd01...07 aufgeteilt.

Der Schritt "Unterverzeichnis bléattern” dient zum
schnelleren Auffinden eines Konfigurationsco-
des.

Ein Beispiel:

Welche Funktion ist unter Code 312 in der Konfi-
gurationsebene eingestelit ?

Mit der Taste "Pgm” bis zum Unterverzeichnis
Sd03 blattern. Nach Dricken der Taste "Enter”
erscheint der Konfigurationscode ,C 311”. Ein
erneutes Dricken der Taste "Pgm” bewirkt ein
Umschalten nach ,C 312”. Es erscheint die
nebenstehende Anzeige. Wie aus der Konfigurati-
onstabelle zu entnehmen ist, steht die Kennziffer 1
im oberen Display fiir die Anzeige des Sollwertes.
Durch Driicken von "Pgm” erscheinen nacheinan-
der alle Codes des Unterverzeichnisses Sd03,
danach wird in den folgenden Unterverzeichnis-
sen weitergeblattert.

Time-Out

F‘ Normalanzeige

+
| Parameterebene |

{4

Unterverzeichnis
bliattern

{

S$d01, §d02...

7

Konfiguration wert

anzeigen
|| )
L ]t

—fr———

€ 111, € 112,...
Pam| —r—=
j III 11
L i
ERTER ".'
e | I |
!_\J (o

U
Ly

-
3

Iy
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6 KONFIGURATIONSEBENE

6.2 Konfigurationsdaten &ndern

Der Zugriff zur Konfigurationsebene ist nur mog-
lich, wenn die Ebene entriegelt und die Daten-
ubernahme der werkseitigen Parameter ausge-
schaltet ist (siehe Punkt 8).

Viele Konfigurationsdaten-Anderungen erfordern
gleichzeitig eine Einstellung weiterer Parameter.
Wird z.B. das Reglerverhalten von Dreipunktregler
auf Zweipunkiregler geandert, sind auch Riick-
flhrstruktur, Proportionalbereich etc. neu einzu-
stellen. Wiirde hierbei ein Parameter vergessen,
so wére ein ungewilnschtes oder fehierhaftes
Regelverhalten die Foige.

Der Regler ist deshalb mit einer Bedienerfihrung
ausgestattet, die erst dann eine Riickkehr in die
Bedienerebene oder die Normalanzeige ermég-
licht, wenn alle erforderlichen Anderungen voll-
standig und sachlogisch richtig durchgeftihrt
wurden.

Bei einer falschen Eingabe fordert das obere Dis-
play blinkend dazu auf, die Eingabe zu korrigie-
ren.

Jede unbeabsichtigte Anderur]_g eines Konfigura-
tionsparameters kann eine Anderung weiterer
Parameter zur Folge haben.

Durch Einlesen der werkseitigen Parameter
jedoch kann der Auslieferungszustand wieder
erreicht werden.

Konfigurations-Parameter anwahlen, evtl. &ndern
und die Eingabe mit "ENTER"” bestétigen.

Nach Dricken von "Pgm” wird der néchste zu
andernde Parameter angezeigt.

Das Blinken beider Anzeigen signalisiert, daB die
Bedienerfiihrung aktiv ist.

Den im oberen Display angezeigten Wert mit
"ENTER” Ubernehmen oder einen neuen Wert ein-
geben.

Sind alle notwendigen Parameter geédndert bzw.
bestétigt, geht der Regler in die Normalanzeige
zuriick.

Time-Out

Normalanzeige

F

| Parameterebene J

+

Unterverzeichnis

blattern

Konfiguration

Konfiguration
andern-
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6.3 Konfigurationstabellen

$d01 (Eingédnge E E [} E'i
I
C 111 |Funlerart Pt 100 1
Eingang 1 Thermoelement (int. Bezugstemperatur) 2
Thermoelement (ext. Bezugstemperatur) 3
0...50mV 4
0...20mA/ 4...20mA Nach Umristung 5
0... 1TmA/0.2... 1mA ggf. Abgleich 6
0...10V durchfahren. 7
Widerstandsferngeber 2 Kapitel 9.4 8
Umschaltung °C/°F Temperatur °C 0
Eingang 1 Temperatur °F 1
Linearisierung linear -1999...9999 Digit 0 0
Eingang 1 Pt 100 - 200... 850Grad C 0 1
Fe-CuNi ,L“ — 200...1000Grad C 0 2
NiCr-Ni ,K“ — 200...1400Grad C 0 3
PtRh-Pt ,S¢ 0...1800Grad C 0 4
PtRh-Pt ,R" 0...1800Grad C 0 5
PtRh-Pt ,B“ 0...1820Grad C 0 6
Cu-CuNj ,U“ — 200... 600Grad C ] 7
MoRe5-MoRe41 0...1990Grad C 0 8
Cu-CuNi ,T* - 200... 400Grad C 0 9
Fe-CuNi ,J“ — 200... 800Grad C 1 0
€ 112 | Dezimalpunkt keine Nachkommastelle 0
eine Nachkommastelie 1
zwei Nachkommastellen (bei linearem Eingang) 2
€ 113 |Umschaltung 0...20mA/0...1mA/0...10V 0
Eingangssignal 1 4...20mA/0.2...1mA/2...10V 1
C 114 | Anzeigeanfang X X | x| x
Eingang 1 Zuordnung der Anzeige zu einem bestimmten
C 115 |Anzeigeende Einheits- oder Widerstandsferngebersignal X X | x [ X
Eingang 1
C 116 | Externe Bezugstemperatur Wertebereich 0...100°C (serienm#Big 50 °C) X x| x| x
C 121 [Fohlerart nicht benutzt 0
Eingang 2 Pt 100 1
Thermoelement (int. Bezugstemperatur) 2
Thermoelement (ext. Bezugstemperatur) 3
0...50mV 4
0...20mA/4 ...20mA 5
0... 1mA/0,2... 1TmA 6
0...10V 7
Widerstandsferngeber 8
Heizstrom 9
Funktion ohne Funktion 0 0 0
externe Sollwertvorgabe® 0 0 1
externe Sollwertvorgabe mit -korrektur 0 0 2
additive StrégréBenaufschaltung® 0 0} 3
multiplikative StrégréBenaufschaltung 1 0 3
Stellgradrackmeldung® 0 0 4
BezugsgrdBe bei Verhaltnis (Eing. 1/Eing. 2)*? 0 0} 5
Bezugstemperatur
bei Temperaturdifferenzmessung' 0 0] 6
Anzeige einer 2. ProzeBgroBe’ 0 ] 7
Bezugstemperatur bei Feuchte? 0 0 8
Heizstromanzeige 0 0 9 9
Temperatur der externen Vergleichsstelle (Pt 100)| 0 1 0 1
€ 123 |Umschaltung 0...20mA/0...1mA/0...10V 0
Eingangssignal 2 4...20mA/02...1mA/2...10V 1
C 124 | Anzeigeanfang Eingang 2 X X | x| X
Zuordnung der Anzeige zu einem bestimmten
C 125 | Anzeigeende Eingang 2 Einheits- oder Widerstandsferngebersignal X X | X | X

29-Mar-2006

X Eingabe innerhalb des Wertebereiches
2. nur konfigurierbar, wenn entsprechend bestellt wurde
4. Eingang 1 — Eingang 2

1. Eingang 1 und 2 gleiche MeBwertgeber
3. durch Strom, Spannung oder Widerstandsferngeber
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Sd02 |Ausgédnge

o0

C 211 |Ausgang 1
Art

Funktion

schaltender Ausgang
stetiger Ausgang (0...20mA bzw. 0...10V)’
stetiger Ausgang (4...20mA bzw. 2...10V)’

Reglerausgang (fallende Kennlinie}
Reglerausgang (steigende Kennlinie)
Dreipunktausgang (fallende Kennlinie)
Dreipunkt-Schrittausgang (fallende Kennlinie)
Stetiger Regler mit integriertem
Stellungsregler (fallende Kennlinie)

-

S OO0O0Oo

G hON-

W -

C 221 |Ausgang 2
Art

Funktion

nicht benutzt

schaltender Ausgang

stetiger Ausgang (0...20 mA bzw. 0...10V)’
stetiger Ausgang (4...20 mA bzw. 2...10V)'
ohne Funktion

Dreipunktausgang (steigende Kennlinie)?
Dreipunkt-Schrittregier {steigende Kennlinie)}
Stetiger Reglerausgang mit integriertem
Stellungsregler (steigende Kennlinie)
Limit-Komparator-Funktion 1k12
Limit-Komparator-Funktion 1k22
Limit-Komparator-Funktion 1k32
Limit-Komparator-Funktion |k43
Limit-Komparator-Funktion k52
Limit-Komparator-Funktion k62
Limit-Komparator-Funktion k72
Limit-Komparator-Funktion 1k8°
Istwert®

Soliwert

Regelabweichung

2. ProzeBgroBe

Bei Verhéltnis
nicht mégfich

——o

WWWWRNNNON D =

*O ©O0C

Y =-t-1- R

-0 WO

BN NGB W

WN —- O

C 222 |wert bei 0%
Ausgangssignal

Wertebereich —~1999...+9989 Digit

C 223 |Wert bei 100%
Ausgangssignal

Wertebereich —1999...+9999 Digit

C 224 | schaltdifferenz der
Limit-Komparatoren (k)

Wertebereich 0...999 Digit

C 231 |Ausgang 3
Art

Funktion

nicht benutzt

schaltender Ausgang

stetiger Ausgang (0...20mA bzw. 0...10V)'
stetiger Ausgang (4...20mA bzw. 2...10V)'
Spannungsversorgung

fur Zweileiter-MeBumformer
ohne Funktion
Limit-Komparator-Funktion 1k1?
Limit-Komparator-Funktion 1k2°
Limit-Komparator-Funktion 1k3*
Limit-Komparator-Funktion 1k4®
Limit-Komparator-Funktion k5%
Limit-Komparator-Funktion 1k6*
Limit-Komparator-Funktion 1k72
Limit-Komparator-Funktion 1k8°
Istwert®

Sollwert

Regelabweichung

2. ProzeBgréBe

Bei Verhéltnis
nicht moglich

WWWRNNRRNDNRDNO

COOO % 2 4 s 8 A 3D

BRUN=BNOCIRON=O

B WSO

X Eingabe innerhalb des Wertebereiches

“ =1 bedeutet Bezogen auf Eingang 1, bei Feuchte
und Differenz auf die zusammengesetzie GroBe

* = 2 bedeutet bezogen auf Eingang 2

1. mégliche Signale siche Kapitel 8

2. Kann nur arbeiten, wenn Y.2 zwischen
-1...—100% eingestellt wird.

3. Bei Verhéltnis ist der Istwert der MeBwert
von Eingang 1, bei Temperaturdifferenz
und Feuchte ergibt sich der Istwert aus den
MeBwerten von Eingang 1 und Eingang 2.
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S$d02 (Ausgédnge i~ E E E’
0| L 1
C 232 wert bei
0% Ausgangssignal Wertebereich —~1999...+9999 Digit X X X X
C 233 wert bei
100% Ausgangssignal Wertebereich —1999... +9999 Digit X X X X
C 234 | Schaltdifferenz der
Limit-Komparatoren (k) Wertebereich 0...999 Digit X X X X
X Eingabe innerhalb des Wertebereiches
$d03 (Typenzusdtze = | =1 =
A |8|8|8
oo
€ 311 |Selbstoptimierung Selbstoptimierung nicht mdglich 0
Selbstoptimierung méglich' 1
Limit-Komparator-Bezugswert | Rampensollwert (Ik-Ausgang 3) 0
bei aktiver Rampenfunktion Rampenendwert (lk-Ausgang 3) 1
Rampensoliwert (lk-Ausgang 2) 0
Rampenendwert (lk-Ausgang 2) 1
(Rampenfunktion konfigurier- | Rampenfunktion aus 0
bar, wenn werkseitig Rampenfunktion ein (K/min) 1
vorgesehen) Rampenfunktion ein (K/h) 2
Rampenfunktion ein (K/Tag} 3
€ 312 |Unteres Display keine Anzeige 0
Sollwert (Rampenendwert) 1
Rampensoliwert 2
Stellgrad 3
Eingang 2 4
Oberes Display bei Verh#ltnis-| Verhaitnis, Feuchte [%], Differenz 1]
Feuchte- und Temperatur- Istwert (Folgegr&Be) 1
differenzregler
C 313 |Netzfrequenzumschaltung 50 Hz 0
60 Hz 1
Funktion der
bindren Eingange?
Eingang 1 ohne Funktion 0
Verriegelung der Tastatur 1
Verriegelung Handbetrieb 2
Umschaltung Hand/Automatik 3
Umschaltung der zusétzlichen Soliwerte® 4
Selbstoptimierung Start 5
externer Stop bei Rampenfunktion 6
Eingang 2 ohne Funktion 0
Verriegelung der Tastatur 1
Verriegelung Handbetrieb 2
Umschaltung Hand/Automatik 3
Umschaltung der zusétzlichen Sollwerte® 4
Selbstoptimierung Start 5
externer Stop bei Rampenfunktion [

1. Die Selbstoptimierung ist nicht méglich, wenn die Rampenfunktion konfiguriert ist oder wenn S 206.5 aus-
geschaltet und S 206.6 eingeschaltet ist.

2. Werden beide Eing&nge gieich konfiguriert, liegt die Funktion auf beiden Eingéngen.

3. Werden beide Eingénge mit 4 konfiguriert, kdnnen insgesamt vier Sollwerte adressiert werden.
Ist C 121 auf externe Sollwertvorgabe (mit -korrektur} konfiguriert ist die Sollwertadresse 0 der externe Sollwert.
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Sd04 |Schnitistelle

g

Y
(2]

=]

C 411 [ Schnittstellenart '

Schnittstelle nicht bestuckt
RS 232
RS 422/485

N-O

C 412 | Datenformar

No Parity
Parity Odd
Parity Even
1 Stop Bit
2 Stop Bits
7 Daten Bits
8 Daten Bits
9600 Baud
4800 Baud
2400 Baud
1200 Baud
600 Baud
300 Baud
150 Baud

o~
[P

DHNHBWN-=O

N -=o

C 413 | Sonderfunktion

Terminal aus

Terminal ein
Endekennzeichen CR
Endekennzeichen CR und LF

-0

—-C

C 414 |Gerateadresse

Wertebereich 0...31 Digit

X

X

X Eingabe innerhalb des Wertebereiches

1. kann nicht programmiert werden!
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Sd05 |Sonderfunktion

) E’
g|8\8
C 511 |Soliwertbegrenzung
Sollwertanfang Wertebereich —1999. .. +9999 Digit X X X X
C 512 | Sollwertbegrenzung
Sollwertende Wertebereich —1999...+9999 Digit X X X X
C 513 |Minimale Eingchaltzeit Wertebereich 0...99,9s
des 1. Relais’ serienméBig eingestellt: Os X X X X
C 514 |Minimale Eingchaltzeit Wertebereich 0...99,9s
des 2. Relais' serienméBig eingesteilt: 0s X X X X
C 515 | Bei Zwei-, Dreipunktreglern
und stetigen Reglern:
Funktion bei Uber- oder beliebiger Stellgrad zwischen ~100... 100 % X X X
Unterschreitung des Regel- Ubernahme des letzten Stellgrades bei
bereiches Fuihterbruch bzw. -kurzschluB 1 0 1
Bei Dreipunktschrittreglern:
Funktion bei Uber- oder ki ein, k2 aus 1 0 0
Unterschreitung des Regel- k1 aus, k2 ein 0
bereiches k1 aus, k2 aus 1 0 1
Gleichzeitig schaitet der Regler auf Handbetrieb
um, falls dieser nicht verriegelt ist.
C 516 | Funktion bei Uber- oder Bel Dreipunkt-, Dreipunktschritt- und Stellungs-
Unterschreitung des Regel- regler wird C516 nicht angezeigt!
bereiches
Ausgang 2 beliebiges Signal zwischen 0...+100% X X X
Ist der Ausgang 2 ein !
Limit-Komparator, gilt: Ausgang aus 0 0 0 0
Ausgang ein ¢} 0 0 1
€ 517 |Funktion bei Uber- oder
Unterschreitung des Regel-
bereiches
Ausgang 3 beliebiges Signal zwischen 0...+100% X X X
Ist der Ausgang 3 ein
Limit-Komparator, gilt: Ausgang aus 0 0 0 0
Ausgang ein 0 0 0 1
C 518 [Time-Out Wertebereich 15...100s X X [ x| x

X Eingabe innerhalb des Wertebereiches

1. MuB bei Dreipunktschritiregler auf 0s eingestellt werden.
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S$d06 |Istwertkorrektur und Abgleich des Anfangs- und Endwertes - -
H |H|\B|\H
C 611 Kundenspezifische X0
Korrektur nach Kapitel 9.2 Eingang 1 ) X X X X
(werkseitig auf 0 gesetzt)
C 612| (werkseitig auf 1 gesetzt) X1
Eingang 1 X X X X
Bitte zuerst
C 621 X0 Kapitel 9.2 und 9.4 lesen.
Eingang 2 X X X X
C 622 X1
Eingang 2 J X X X X
X Eingabe innerhalb des Wertebereiches
MeBwerte zum programmierten Anzeigewert
olalelag
L7 | L
C 613| Nicht programmierbar, X0’
Werte werden nur angezeigt Eingang 1 [¢] X X X X
(siehe Kapitel 9.2)
C 614 Xt
Eingang 1 1 X X X X
C 623 X0’
Eingang 2 0 X X X X
C 624 X1’
Eingang 2 1 X X X X

Wenn die Istwertkorrektur nicht veréndert
werden soll, diirfen die Parameter C611,
612, 621 und C 622 nicht mit Enter,
sondern nur mit Pgm verlassen werden!
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$d07 |Software-Version, Hardware-Kennung 1 E E E
o
C 700 | version: Hardware-Version X X
Software-Version X X
C 701 |Typenzusatze Rampenfunktion, Feuchte- und Verh4ltnisregier
nicht konfigurierbar 0
konfigurierbar 1
C 702 | Hardware-Kennung
Schnittstelle nicht bestckt 0
RS 232 1
RS 422/485 2
MeBbereichsplatine Pt 100, Thermoelement, 0...50mV 0
Eingang 1 0...20mA 1
0... 1mA 2
0...10V 3
Widerstandsferngeber 4
MeBbereichsplatine Pt 100, Thermoelement, 0...50 mV 0
Eingang 2 0...20mA 1
0... TmA 2
0...10V 3
Widerstandsferngeber 4
Heizstromanzeige 5
C 703 |Hardware-Kennung
Ausgang 1 nicht bestickt 0
schaltend 1
stetig 2
Ausgang 2 nicht bestuckt 0
schaltend 1
stetig 2
Ausgang 3 nicht bestackt 0
schaitend 1
steti 2
Zweileiter-MeBumformer 3
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7 VERHALTEN BEI STORUNGEN

7.1 Fehlermeidungen

Er 11:

Trotz eines Fehlers im Prozessorablauf wurde der
+Watchdog“ (interne Uberwachungseinrichtung)
nicht aktiv.

Abhilfe:

Ldschen der Fehlermeldung durch Aus- und Ein-
schalten der Spannungsversorgung.

Er 30:

Fehlerhafte Istwertkorrektur.

Es wurde X0 = X1 oder X1 = 0 eingegeben.
Abhilfe:

Die Fehlermeldung kann mit jeder beliebigen
Taste geldscht werden.

Die Parameter X0 und X1 werden automatisch auf
Standard gesetzt. Istwertkorrektur evil. neu
durchfihren.

Er 40:
Die Anzeigekapazitét ist Uberschritten.

Abhilfe:

Die Anzahl der Nachkommastellen (siehe C 112)
muB verkleinert werden oder, bei programmierba-
ren Parametern, die Step-, die Inkrement- oder
Dekrementtaste betétigen.

7.2 Verhalten bei Netzausfall

Nach Netzausfall geht das Gerat in die Normalan-
zeige zurtick. Eine Ausnahme hiervon bildet die
Konfigurationsebene: Hier wird die Konfiguration
neu gestartet.

7.3 Verhalten bei MeBbereichsiiberschreitung

bzw. -unterschreitung

(auch Fiihlerbruch oder -kurzschluB)
Sofern die Ubernahme des letzten Stellgrades
konfiguriert ist (siehe C 515), wird bei Fihlerbruch
bzw. -kurzschluB automatisch auf Handbetrieb
umgeschaltet. Voraussetzung ist, daB dieser nicht
durch Schalter, bindre Eingénge usw. verriegelt
ist. Die Handbetriebs-LED blinkt.

Bei Ubernahme eines definierten Ausgangssigna-
les (siehe C 515) wird sowohl bei Filhlerbruch
bzw. -kurzschluB als auch bei MeBbereichstber-
bzw. -unterschreitung automatisch in den Hand-
betrieb umgeschaltet.

Wird danach der Steligrad von Hand ge#ndert,
kehrt der Regler nicht automatisch zum Regelbe-
trieb zuriick, wenn die Stérung beendet ist.

l‘_'> Kapitel 4.4

MeBwert- | MeBbereichs- MeBbereichs-
geber iberschreitung unterschreitung
|
alle 1999 It. C515 ff. | 1999 It. C515 ff.
blinkend blinkend
MeBwert- | Fiihlerbruch ‘ FiihlerkurzschluB
geber Anzei A Anzei A
Thermo- 1999 It. C615 fi. | Tempe- |ent-
element blinkend ratur der |sprechend
Kurz- angezeigter
schiu- |Tempe-
stelle ratur
Pt 100 1999 It. C515 ff. | 1999 It. C515 ff.
blinkend blinkend
0...10V,
0...20mA | * - * *
4...20mA | 1999 It. C515 ff. | 1999 It. C515 ff.
blinkend ‘ blinkend

* keine Unterscheidung, ob Null anliegt oder ein Defekt
vorliegt. Es erscheint etwa der i C 114 eingestellte Wert.
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Stetiger Ausgang

Um Hardware-Einstellungen vornehmen zu kén-
nen, muB die frontseitige Kreuzschlitzschraube
geldst und der Regler aus dem Geh#use gezogen
werden.

Mit DIL-Schaltern wird das gewinschte Aus-
gangssignal eingestellt. In der Konfigurations-
ebene (Unterverzeichnis Sd02) kann von
0...20mA auf 4...20 mA umgeschaltet werden.
Der Regler wird abgeglichen ausgeliefert. Wird mit
den Schaltern S1001.1...81001.4 ein anderes
Ausgangssignal gewéhlt, ist evtl. ein geringflgiger
Neuabgleich des Ausgangssignales mit den
Potentiometern R1030 und R1031 erforderlich.

Bei der 19”-Ausfiihrung ist ein Neuabgleich
des Ausgangssignales nicht méglich.

Stetiger Ausgang 1/2/3

Schalter| S1001.1|51001.2| S1001.3 |$1001.4
Signal
0(2)... 10V o X X o
-10 ...+10V X X X [}
0(4)... 20mA ] o 0 X
-20 ...+20mA b3 o [ X

. ©
§ e
X
GRILT
L ]‘ WRIH
i

9

IIIIIII(”II

i

e o o

T

o == ausgeschaltet
X == eingeschaltet
# = serienmaBig eingestellt

Abgleichanleitung fiir Analogausgang

Wird ein Analogausgang als Nachristplatine ein-
gebaut, ist auf jeden Fall ein Abgleich des Aus-
gangssignales notig.

Vorsicht Lebensgefahr!
Lassen Sie das Abgleichen nur von
geeignetem Fachpersonal durchfiihren.

Trennen Sie den Regler zweipolig vom Stromnetz.
Entnehmen Sie den Regler wie auf Seite 47
beschrieben dem Geh&use. Entfernen Sie die vier
Schrauben, mit denen der FlachsteckeranschluB
am Gehd&use befestigt ist. Ziehen Sie den Flach-~
steckeranschluB vom Geh#duse ab und stecken
Sie ihn direkt auf den Regler. Der Flachsteckeran-
schiuB kann nur verpolungssicher aufgesteckt
werden. Legen Sie den Regler so vor sich, daB sie
ihn bedienen und die Abgleichpotentiometer
R 1030 und R 1031 erreichen ké&nnen. SchlieBen
Sie den Regler wieder an das Stromnetz an.

a) Ausgang 1 abgleichen

— gewlinschtes Ausgangssignal mit C211
und §$100.1...4 einstellen z.B. 0...20mA

— Regler auf Handbetrieb umschalten und
0% Stellgrad vorgeben { &> Kapitel 4.4)
- Bereichsanfang mit R 1031 abgleichen
— 100 % Stellgrad vorgeben
— Bereichsende mit R 1030 abgleichen
- Bereichsanfang kontrollieren
und ggdf. erneut abgleichen
— Trimmer sichern

b) Ausgénge 2 und 3 abgleichen

- Kanal 2 bzw. 3 als Sollwertausgang
konfigurieren;
Beispiel fiir Kanal 2:
In Sd02
C 221 = 3022 fur 0...20 mA einstellen
Cc222 = 0,0
C223= 1000
— Sollwert 0,0 einstellen (5> Kapitel 4.3)
— Mit R 1031 Bereichsanfang abgleichen
- Sollwert 100,0 einstellen
— Mit R 1030 Bereichsende abgleichen
- Bereichsanfang kontrollieren
und ggf. erneut abgleichen
— Trimmer sichern

Trennen Sie den Regler zweipolig vom Stromnetz.
Der Zusammenbau erfolgt in umgekehrter Rei-
henfolge wie eben beschrieben.
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B

——
[TUUUUToUUoo]
I
[}
Der Schalter 7 ist nur fiir Servicezwecke t
vorgesehen und werkseitig nach oben M @I @ I [afe]a]ale]u]s] |
gestellt (Stellung 0) und darf nicht 12345678
verstellt werden! — J
Der Schalter 8 ist ohne Funktion. cPU-Platine S 206 -
Ebenenverriegelung S 206.
Verriegelte Ebenen ) 5
Alle Ebenen sind verriegelt; der Zugriff auf die | Bedienerebene
Parameter- und Konfigurationsebene ist nicht | (nur Abfrage maglich)
mdglich. ProzeBgroBen der Bedienerebene kdn- | parameterebene 0 X
nen abgefragt, jedoch nicht geéndert werden. Konfigurationsebene
Zugriff auf diese Ebenen ist nicht mdglich. Parameterebene
Konfigurationsebene X o
Zugriff auf diese Ebene ist nicht méglich. | Konfigurationsebene o o
Alle Ebenen sind zugénglich. keine Verriegelung X X

Bei einer Verriegelung der Parameter-
ebene ist automatisch auch die Selbst-
optimierung verriegeit.

Handbetrieb

Werkseitig ist der Handbetrieb verriegelt.
Wenn mit dem Leitgerat gearbeitet wird, muB
Schalter S 206.3 umgelegt werden.

x = eingeschaltet
o = ausgeschaltet

m : serienmaBig eingestelit

S 206.
Handbetrieb 3
{ verriegeit 0
frei X
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Eingangsfilter

Digitales Filter zur Glattung des Eingangssignals.
Die Zeitkonstante (dF) des Filters wird in der Para-
meterebene eingestellt.

Dateniibernahme

Konfigurationsdaten und Parameterdaten werden
aus dem EPROM in den Arbeitsspeicher (RAM)
gelesen, wenn S 206.5 in Stellung 0 und $206.6in
Stellung x steht.

Das heiBt, die Parameter kdnnen abgerufen,
jedoch nicht geé&ndert werden.

Im Auslieferungszustand (S 206.5 und S 206.6 in
Stellung 0) kdnnen nur Parameterdaten geandert
werden.

Steht S 206.5 in Stellung x, ist die Datentiber-
nahme ausgeschaltet und der Regler kann unein-
geschrénkt umprogrammiert werden.

Sollen nach einer Fehiprogrammierung die werk-
seitigen Daten (bernommen werden, muB fir
1 Minute der Schalter S 206.5 in Stellung 0 und
S 206.6 in Stellung X gebracht werden.

o =ausgeschaltet
x ==eingeschaltet
«=gerienmaBig eingestelit

S 206.
Eingangsfilter 4
aln o
aus X

Werkseitige Daten

S 206. S 206.
5

ja

nein

Ubernahme in;

Konfigurationsebene

Konfigurationsebene
und Parameterebene

Daten der $2066 S2065

Konfigurations-
ebene

Parameter- T
ebene und

ebene

\EEPROM

Konfigurations- l

(0]
T ﬂ EPROM
X

o
Datenfiu
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9.1 Funktion der binéren Eingéinge

Die nachstehend aufgefiihrten Funktionen sind
tber potentialfreie Kontakte realisierbar.

Starten der Selbstoptimierung
Umschaltung Hand-/Automatikbetrieb
(S206.3 im Gerateinnern auf X)
Verriegelung Handbetrieb
Verriegelung Tastatur

Externer Stop bei Rampenfunktion
Anwahl zusétzlicher Sollwerte

oObsW N2

Anwahl zusitzlicher interner Soliwerte
Maximal kdnnen 4 interne, tiber die potentialfreien
Kontakte K1 und K2 angewdhlte, Soliwerte
benutzt werden (Konfiguration C 313).

Durch Driicken der Taste ,Pgm* werden die ein-
zelnen Soliwerte angezeigt. Im unteren Display
erscheinen nacheinander ,SP“ ,SP1“, ,SP2“
»SP3“ und ,SP4“.

In der Bedienerebene werden also 5 Sollwerte
angezeigt. Je nach Schalterstellung (K1, K2) ist
der aktuelle Sollwert ,SP* gleich ,SP1“, ,SP2"
~SP3“ oder ,SP4“.

Alle Sollwerte kbnnen, ohne Auswahl Uber die
Kontakte, direkt unter SP1... SP4 ver&ndert wer-
den. Der jeweils aktuelle Sollwert kann zusétzlich
unter SP verandert werden. Die Anderung wirkt
sich automatisch auch auf den zugehdrigen der 4
Soliwerte aus.

Beispiel:

Wird Sollwert ,SP“ bei Schalterstellung Kt =0,
K2=1 programmiert, entspricht ,SP“ = ,SP3".

angewdhlter Schalterstellung
Sollwert K1 | K2
Sollwert 1 (SP1) 0 0
Sollwert 2 (SP2) 1 0
Sollwert 3 (SP3) 0 1
Sollwert 4 (SP4) 1 1

Externe Sollwertvorgabe

Der externe Sollwert wird als eingepragter Strom
0(4)...20 mA oder Spannung Q...10 V vorgege-
ben (Konfiguration C 121).

Durch die externen Kontakte kénnen weitere
interne Sollwerte angewahlt werden (siehe
Tabelle oben). Der externe Sollwert ist dann
~SP1

Fir den externen Sollwert sind die Soll-
wertgrenzen nicht wirksam.

l-—:~—o 81

K1 0 1i
{ 82

K2 0 1]
o 83
211 +

externer

Sotlwert o 212
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Externe Sollwertvorgabe
mit Sollwertkorrektur

Voraussetzung ist, daB der Wert 002X in C121
programmiert ist (X =4...7)

Der externe Sollwert kann nach einmaligem Dritk-
ken der Taste ,Pgm“ auf einen beliebigen Wert
korrigiert werden. Die dadurch entstandene Diffe-
renz zum externen Sollwert bleibt auch bei Ande-
rung des externen Sollwertes erhalten.

Ist die Umschaltung der internen Sollwerte konfi-
guriert (C313 = 004X), kann der Korrekturwert
unter ,SP1“ angezeigt und veréindert werden.
Die externe Sollwertvorgabe (mit Korrektur) ist nur
aktiv, wenn Sollwert 1 angew#hlt ist (5> Kapitel
9.1).

Andernfalls wird auf die internen Sollwerte SP2,
SP3 oder SP4 geregelt, die von der Sollwertkor-
rektur nicht beeinfluBt werden.
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9.2 Kundenspezifische
Istwertkorrektur

Jedem MeBwert ist ein bestimmter Anzeigewert
zugeordnet. Werkseitig ist

MeBwert des Reglers = Anzeigewert (Istwert).

Unter bestimmten Umsténden ist es sinnvoll, diese
feste Zuordnung zu verandern. Z. B. wenn sich in
einem Ofen die Temperaturen am Brenngut und
an der MeBstelle unterscheiden.

Das Prinzip der Istwertkorrektur beruht darauf,
daB zu bestimmten MeBwerten des Reglers korri-
gierte Anzeigewerte programmiert werden. Alle
anderen Anzeigewerte werden entsprechend
interpoliert.

Achtung!

Ist eine Korrektur durchgefiihrt, verwendet der
Regler fiir seine Berechnungen den korrigierten
Istwert. Dieser Wert entspricht nicht dem MeB-
wert an der MeBstelle. Bei unsachgemiBer
Anwendung kénnen unzuldssige Werte der
RegelgréBe entstehen.

Wahrend der Istwertkorrektur werden Messungen
mit einem ReferenzmeBgerét durchgefiihrt.

Die ermittelten Referenzwerte werden mit den
MeBwerten des Reglers (Anzeigewert) verglichen
und der Regler entsprechend programmiert.

Es sind zwel Arten von Korrekturen méglich:

a) Offset—-Korrektur

Die Differenz zwischen dem Referenzwert und
dem MeBwert des Reglers ist Gber den gesamten
Regelbereich konstant.

Die Kennlinie wird um einen Betrag
(X0~w) nach oben oder unten verscho-
ben.

Programmieren:

* Vorgabe eines beliebigen Sollwertes w
* ausgeregelten Zustand abwarten @

* Parameter C 611 (C621) aufrufen

+* Referenzwert X0 eingeben
und mit Enter iibernehmen @

* die entstandene Abweichung vom Sollwert
wird vom Regler ausgeregelt @

[
TAnzeigewert
(Istwert)

80 el
MeBwert
des Reglers
100

unkorrigierte Kennlinie
korrigierte Kennlinie

Anzeigewert
(Istwert)
® -
X0
[
W @
MeBwert
. des Reglers
Xo'
unkorrigierte Kennlinie
--------- Offset-korrigierte Kennlinie
w - Sollwert

X0'- MeBwert des Reglers
X0 - Referenzwert
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b) Offset- und Verstarkungskorrektur

Die Differenz zwischen dem Referenzwert und
dem MeBwert des Reglers ist nicht iber den ges-
amten Regelbereich konstant.

Die Kennlinie wird verschoben und ihre
Steigung beeinfluBt.

Die Korrektur wird fur zwei Sollwerte (w1, w2), die
mdglichst am Anfang bzw. Ende des Regelberei-
ches liegen, durchgefihrt.

Programmierung:
Fir Sollwert 1 (w1) ist wie unter a) beschrieben
vorzugehen: @, @, ©®

* zweiten Sollwert (w2) vorgeben
* ausgeregelten Zustand abwarten @
* Parameter C 612 (C 622) aufrufen

* Referenzwert X1 eingeben
und mit Enter bestiitigen @

Um die Istwertkorrektur rickgéngig zu machen,
muB X1 = X0 programmiert werden. Es erscheint
LEr30“ in der Anzeige. Mit einer beliebigen Taste
gelangt man in die Normalanzeige.

Soll die Istwertkorrektur erneut durchgefithrt wer-
den, muB die aktuelie Istwertkorrektur zuerst
rickgéngig gemacht werden.

Wenn die Istwertkorrektur nicht verdndert
werden soll, diirfen die Parameter C611,
612, 621 und C 622 nicht mit Enter,
sondern nur mit Pgm verlassen werden!

[
rAnzeIgewert
(Istwert) g
Q.
w2_
X1 1
AT (-]
® //_,,
X0t s
1 * °
wit
o
MeBwert
des Reglers
X0’ Xy’
—— = unkorrigierte Kennlinie
....... = Offset-korrigierte Kennlinie
- — — =volistandig korrigierte Kennlinie
wi = Sollwert 1
w2 = Sollwert 2
X0’ = MeBwert 1 des Reglers
X0 = Referenzwert 1
X1’ = MeBwert 2 des Reglers
X1 = Referenzwert 2
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9.3 Regler mit Rampenfunktion

Realisiert werden kann eine ansteigende oder
abfallende Rampenfunktion.

WR = Rampensollwert (aktueller Sollwert)
SP = Endwert der Rampe
rA.Sd = Steigung der Rampe

Wenn Endwert der Rampe erreicht ist, ist WR
gleich SP.

Der eingestellte Sollwert ,SP” ist der Endwert der
Rampe, der mit der programmierten Steigung
FA.Sd” erreicht werden soll. In der Normalanzeige
wird der Rampenendwert oder der aktuelle Soll-
wert dargestellt (C 312).

Bedeutung des Sollwertes fiir die
Limit-Komparatoren

Die Einstellungen der Limit-Komparatoren lk1...6
beziehen sich wihrend der Rampenfunktion auf
den Rampensoliwert oder den Rampenendwert,
siehe Konfigurationstabelle in Punkt 6.3.

Bedeutung des Sollwertes fir den analogen
Ausgang: Wird in der Konfigurationsebene
Sd02-Analogausgang mit dem Code C 221 (Aus-
gang 2) oder C 231 (Ausgang 3) der Sollwertaus-
gang ausgewahlt, so wird auf diesem Ausgang die
GrdBe des eingesteliten Rampensollwertes dar-
gestellt.

Einstellungen

tx tx
Anderung der Rampensteigung

i SP

tx tX t
Anderung des Sollwertes SP

Parameter Ebene
)
|
Rampenfunktion Konfigurationsebene |
Code C 311 i
i
SP Bedienerebene !
ASd P b ' tx
A arameterebene Anderung des Soliwertes SP

Verhalten nach der Konfiguration

Bei Eintritt in die Konfiguration wird die Rampen-
funktion unterbrochen; die Ausginge werden
inaktiv; der Istwert verdndert sich. Wird die Konfi-
guration abgeschlossen, Gbernimmt der Regler
den zu diesem Zeitpunkt gemessenen Istwert als
fRampensoIlwert und setzt die Rampenfunktion
ort.

t, = Zeitpunkt der Anderung
Start der Rampenfunktion

Sobald die Netzspannung eingeschaltet wird,
wird der aktuelle Istwert=Rampensollwert gesetzt
und der Sollwert lauft, gemaB des eingestellten
Gradienten, bis der Endwert SP erreicht ist. Wenn
die Rampenfunktion konfiguriert ist, ist keine
Selbstoptimierung mdglich.
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Verhalten nach Netzausfall,
FuihlerkurzschluB und -bruch

Bei Netzausfall und Fuhlerbruch/-kurzschiuB wird
die Rampenfunktion unterbrochen; die Ausgénge
werden inaktiv; der Istwert verandert sich. Kehrt
die Netzspannung zuriick, ibernimmt der Regler
den zu diesem Zeitpunkt gemessenen Istwert als
Rampensollwert und setzt die Rampenfunktion mit
den eingestellten Parametern fort.

Verhalten wéhrend des Handbetriebes

Wahrend des Handbetriebes ist die automatische
Regelung ausgeschaltet. Der Istwert wird stédndig
als Rampensollwert Ubernommen. Nach dem
Wechsel auf Automatikbetrieb wird die Rampen-
funktion mit den eingesteliten Parametern fortge-
setzt.

Externer Stop

Innerhalb des Konfigurationsparameters C 313
kann ein externer Eingang als externer Stop konfi-
guriert werden. Durch SchlieBen des externen
Kontaktes wird die Rampenfunktion angehalten,
durch Offnen des externen Kontaktes fortgesetzt.
Wird ein externer Stop erkannt, blinkt in der Nor-
malanzeige das untere Display fiir die Dauer des
externen Stops.

Ein Stop Uiber eine Tastenfunktion ist nicht vorge-
sehen, kann aber praktisch durch Programmie-
rung von rA.Sd = 0 Uber die Tastatur bzw. die
serielle Schnittstelle erreicht werden.

(Das untere Display in der Normalanzeige blinkt in
diesem Fall nicht).

9.4 Abgleich des Widerstandsferngeber-
oder Einheitssignai-Einganges

Abgleich des Anfangs- und Endwertes im Unter-
verzeichnis Sd06, Code C 611/621 und C 612/C
622. Es kdnnen Widerstandsferngeber von min.
0...309Q, max. 0...10kQ angeschlossen wer-
den. Beim AnschluB des Widerstandsferngebers
gleicht sich der Regler automatisch auf den
Anfangs- und Endwert ab. Ein Feinabgleich kann
notwendig werden, wenn der Schleifer des Wider-
standsferngebers sich nicht auf Null stellen J&Bt.

Abgleich des Anfangswertes:
Widerstandsferngeber auf Anfang stelien, Code C
611/C 621 anwéhlen. Eingabe 0% und mit Taste
“ENTER" bestatigen.

Abgleich des Endwertes:

Widerstandsferngeber auf Ende stellen. Code C
612/C 622 anwdhlen. Eingabe 100% und mit
Taste "ENTER” bestétigen.
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9.5 Feuchteregler

Funktion: Die relative Feuchte wird nach dem
psychrometrischen Prinzip gemessen. Die Mes-
sung ist bezugstemperaturunabhéngig.
MeBeingang 1 (Pt 100/500) — Feuchtetemperatur
MeBeingang 2 (Pt 100/500) — Trockentemperatur
Der Feuchteregler arbeitet nur dann, wenn die
Trockentemperatur im Bereich zwischen 0°C und
100°C liegt und sich mit der dazugehdrigen
Feuchtetemperatur ein Rechenwert fur die relative
Feuchte zwischen 0 % und 100 %rH ergibt.
Anzeige: Im oberen Display wird abhéngig von
Parameter C 312 die relative Feuchte in % oder die
FolgegréBe (Feuchtetemperatur) angezeigt. Auf
dem Istwertausgang steht der Feuchtewert
(0...100 %) zur Verfliigung.

Es sind alle Reglerarten konfigurierbar.

9.6 Verhéltnisregelung

Als Verhéltnisregler arbeitet das Gerat mit zwei
Strom- oder Spannungs- oder Widerstandsfern-
geber-Eingédngen in beliebiger Kombination,
wobei das Verhéitnis (Sollwert) von Eingang 1 zu
Eingang 2 im Bereichvon 0,01 ...99,99 einstellbar
ist. In der Grundsteliung kann das Verhélinis
angezeigt werden (siehe Konfigurationsebene
Unterverzeichnis Sd03).

Istwerte und Sollwerte werden mit zwei Nachkom-
mastellen angezeigt.

9.7 Stetiger Regler mit
integriertem Stellglied fiir Motorsteliglieder

Das stetige Reglerausgangssignal (Rechenwert)
wird mit der Stellgradriickmeldung des Stellgiie-
des verglichen.

Die Abweichung des Ausgangssignals wird einem
schaltenden Dreipunktregler in PD-Rlckfihr-
struktur zugefiihrt, der den Rechts~, Linkslauf des
Stellgliedes steuert.

Die Regelverstarkung des Dreipunkireglers ist
proportional zu TO/TL. (TO = Abtastzeit, TL = Stell-
gliedlaufzeit).

Die Vorhaltzeit des Dreipunktreglers dient zur
Kompensation von reglerinternen parasitéren
Glattungszeitkonstanten.

Bei groBem Nachlauf (schlechter Bremswirkung)
des Stelimotors, kann durch VergréBern von XSh
(Parameter db.) ein ,Rucken” des Stellmotors ver-
mieden werden. Die Stellgradriickmeldung muB
angeschlossen sein.

stetiger
Regler

+

-

K2

N N
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9.8 StargrﬁBenaufschaltl;ng

Das StérgréBensignal 0/4...20mA oder 0... 10V
wird Gber den Eingang 2 dem Regler zugefiihrt.
Die StérgréBe wirkt auf den Stellgrad des Reglers.
Sind die Proportionalbereiche (Pb.1) oder (Pb.2)
Null, ist die StérgréBenaufschaltung unwirksam.
Bei additiver StdrgréBenaufschaltung wird der
Stellgrad um einen bestimmten Betrag entspre-
chend des StorgréBensignals veréndert.

Bei multiplikativer StérgréBenaufschaltung wird
der Stellgrad mit dem StorgrdBensignal multipli-
ziert. Die multiplikative StérgréBenaufschaltung
ist nicht méglich bei Dreipunktschrittreglern.

Die Wirkung der StérgréBe kann in der Konfigura-
tionsebene Sd01, Code C124 und C125 im
Bereich von z. B. -100...+100 % festgelegt wer-
den.

Beispiel additive StorgroBenaufschaltung:
StorgréBensignal  0...20mA & 0...50%
(C 124=0, C 125=50), d. h. betrégt die StorgroBe
10 mA, wird das momentane Ausgangssignal um
25 % vergréBert.

Beim Dreipunkt-Schritiregler bezieht sich die
Anderung auf die Steligliedlaufzeit. Beispiel:

Steligliediaufzeit 100s, StérgréBensignal
0...20mA £ 0...100%, d. h. betragt die Stor-
groBe 10 mA, wird das Relais K1 50s langer ein-
geschaltet, das Steliglied wird weiter gedffnet.

Beispiel multiplikative StérgréBenaufschaltung:
StérgréBensignal 0...10V

C124 = 100, C125 = 250

Bei StorgréBensignal =0 V wird der ausgegebene
Stellgrad nicht beeinflut (100 %).

Bei StorgrdBensignal = 10V wird der ausgege-
bene Stellgrad mit dem Faktor 2,5 (250 %) multi-
pliziert.

9.9 Heizstromanzeige

Mit einem Stromwandler (Ausgangssignal
AC48...63Hz 0...20mA) kann der zweite Ein-
gang des SRM-48 als MeBeingang fir z. B. Heiz-
stromerfassung verwendet werden. Der Anzeige-
bereich 18Bt sich in C124/125 einstellen.

Die Messung erfolgt jeweils bei geschlossenem
Heizkontakt. Bis zur n4chsten Messung bleibt der
vorhergehende MeBwert gespeichert. Der Heiz-
strom kann durch einen Limit-Komparator Gber-
wacht werden (Ik 1...8 bezogen auf Eingang 2).
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9.10 Fuzzy Logik

Die Software des Reglers enthélt neben den tbli-
chen Algorithmen flr die verschiedenen Regler-
strukturen auch ein Fuzzy-Logik-Software-
modul far Pi- oder PID-Regler. Hiermit kbnnen
sowohl das Filhrungs- als auch das Stérungsver-
halten verbessert werden.

Bei aktiviertem Fuzzy-Modul (Fc1 > 0) setzt sich
der Steligrad y aus dem Reglersteligrad und dem
Ausgangssignal des Fuzzy-Moduls zusammen.
Mit dem Parameter Fc1 wird die Intensitat des
Fuzzy-Signales beeinfluBt.

0 % 2 keinen EinfluB; 100% 2 groBen EinfluB

Fuhrt das Fuzzy-Logik-Modul Korrekturen am
Steligrad y aus, werden wahrend der Korrektur
auch die Reglerparameter beeinfluBt. Nach der
Korrektur sind wieder die urspriinglich eingestell-
ten Reglerparameter gitig.

Mit dem Parameter Fc2 kann der Durchgriff auf die
Reglerparameter beeinfluBt werden.

1 2 keine Verénderung;
10 & starke Verénderungen

Nach der werkseitigen Einstellung bzw. nach der
Selbstoptimierung ist das Fuzzy-Modul inaktiv. Ist
die Selbstoptimierung beendet, kann durch Ver-
&ndernvon Fc1 bzw. Fc2 die Regelgite weiter ver-
bessert werden. Zunichst sollte Fc1=50%,
Fc2=3 eingestellt werden.

Aktion Reaktion
Fei

A Stdéramplitude wird kleiner,
Anregelzeit wird groBer

Fei v Stéramplitude wird groBer,
Anregelzeit wird kleiner

Fc2 A Anregelzeit wird kieiner

Fc2 § Anregelzeit wird gréBer

w y
- Regler ——T—
Fc2 Fc1
Fuzzy
X
z Stérung
t
Stoérverhalten wenn
Fc1> 0, Fc2=3
w /\VA t
Stérverhalten ohne
Fuzzy-Logik
v v t
Storverhalten wenn
Fci wie oben, Fc2 > 3
w A t

a1
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Optimale Einstellung bedeutet:

1. Gutes Anfahrverhalten, d.h. moglichst steile
Anfahrkurve ohne Uberschwingen.

2. Gutes Stor- und Fihrungsverhalten, d.h. beim
Auftreten einer duBeren Stérung bzw. Andern der
FlihrungsgréBe soll eine schnelle Ausregelung
ohne Schwingungen gewéhrleistet werden.

Bei genau vorliegenden Kennwerten der Regel-
strecke konnen die Regelparameter mit hohem
mathematischem Aufwand fur einen bestimmten
Arbeitspunkt exakt bestimmt werden. Da aber die
genauen Kennwerte der Regelstrecken in der Pra-
xis selten vorliegen, wurden praktische Einstell-
kriterien experimentell entwickelt, die sich
bewéhrt haben.

Meist sind auch hier die angenommenen Voraus-
setzungen (z.B. sprunghafte Anderungen der
Stor- bzw. FlihrungsgréBe am Streckeneingang)
nur anné&hernd richtig, so daB die damit erzielten
Ergebnisse lediglich als Anhalt zu werten sind.
Fur den Praktiker ist es zweckméBig, den Verlauf
der RegelgréBe unter Betriebsbedingungen zu
registrieren und durch schrittweises Andern
jeweils nur eines Parameters die glinstigste Ein-
stellung zu finden. Eine Grundeinstellung fir
Regler mit PID-Verhalten kann nach den ermittel-
ten Parameterwerten aus den nachfolgend
beschriebenen Verfahren vorgenommen werden.
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Schwingungsmethode nach ,Ziegler und ,Ni-
chols*” fiir stetige Regler:

Diese Methode gilt fiir Regelkreise, die kurzfristig
instabil gemacht werden kdnnen (T¢/T, > 3). Der
Regler wird zun&chst mit folgenden Einsteliungen
betrieben:

— stetige Regler auf P-Verhalten einstellen
Ty=oe ; Tv =0

— danach X, auf Maximum (bei Dreipunktreglern
X;1 und X, auf Maximum) stellen

Nun versucht man, durch langsames Verkleinern
von X, die Stabilitatsgrenze zu finden, bei der der
Istwert Schwingungen konstanter Amplitude aus-
fuhrt.

Hieraus erhélt man:

a) X« (Amplitude der Schwingungen)

b) T, (Schwingungsdauer)

Indes k: kritisch

Xo = 1,7 Xy
T,~05-T,
T
T =_l_
"7 a5

gleich gute Ergebnisse erhalten, wenn man die
Rickfihrung ausschaltet (X, = 0) und die Schalt-
differenz auf Minimum stellt.

Es stellen sich gegeniiber stetigen Reglern dop-
pelt so groBe Schwingungsamplituden ein. Indem
man den Wert flir X, halbiert, kann man mit den
obenstehenden Formeln die Parameter berech-
nen.

Tk,

x=f(t)

FaY
y A Y

a3
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Eine weitere Mdglichkeit der Parameterbestim-
mung ist die Bestimmung von v,,,,.

Diese GrdBe wird wahrend eines Sollwertsprun-
ges bestimmt.

Dieser Sollwertsprung sollte in der Mitte des
Reglerarbeitsbereiches liegen.

Aus der Ubergangsfunktion, die entweder als
MeBschrieb oder als Temperaturtabelle vorliegt,
18Bt sich v, graphisch ermitteln.

Beispiel: Berechnung der Regelparameter
ftr einen Regler mit PID-Verhalten

ermittelte Werte: T, = 30s
4t = 180s
4x = 90K
4x 90K K
iy = e m = 05
v 4t 180s s

X, ~083 + Vpu - T,

K

X, ~0,83-0,5
S

-30s = 12,56K

Ty

Ta=2-
T,~2-30s =~ 60s

T,

4,5
___60s
T 45
Hinweis:

v

=~ 13,3s

v

Wéhrend des Optimierungsvorganges und spe-
ziell beim Veréndern der Regelparameter kdnnen
Zustande erreicht werden, die im Normalbetrieb
nicht auftreten durfen.

Es ist ratsam, den ProzeB wihrend dieser Zeit lau-
fend zu beobachten, um Folgeschéden auszu-
schlieBen.

dy

Reglerstruktur Einstellung
P Xy = Vygax * Ty
Pl Xp = 1,2 - Viggy + Ty
PD Xp = 0,83 Vo * Ty,
T,=~025-T,
PID Xp = 0,83 - Vi * T,y
T, ~2 T,
= T"
Y45
PD/PID Xp = 04 Vpoy * Ty
T,=2 T,
T,
T, =—_1"
‘45
TG
T > 10 gut regelbar
u
TQ
T von 10...3 noch regelbar
u
~—$—9— < 3 schwer regelbar
u

Erkldrung der Formelzeichen:

maximale Anstiegsgeschwindigkeit
Ausgleichszeit

Verzugszeit

Proportionalbereich

Nachstellzeit

Vorhaltezeit

StellgroBe

Zeit

<
3
&
X

Y

E =

— X A
-

<

-

aa
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10 OPTIMIERUNG

10.1 Selbstoptimierung

| Scholtgerade /

Y EER (Ve
- [ [ ]

o % : vees T =,

Der Regler ist serienm&Big mit einer Selbstopti-
mierung (nachfolgend SO genannt) der Reglerpa-
rameter ausgestattet.

Dabei wird nach einem von JUMO entwickelten
Verfahren die Reaktion der Regelstrecke auf
bestimmte SteligréBenénderungen ausgewertet.
Es werden die Reglerparameter Xp1, Xp2, T, T,,
Cy1, Cy2 und dF berechnet. Die Fuzzy-Parameter
Fe1 und Fe2 werden nach der SO auf Standar-
dwerte gesetzt.

Alle Parameter kénnen in der Parameterebene
abgerufen und auch verdndert werden. Die Verén-
derungen sollten jedoch nicht tber +20% des
von der SO ermittelten Wertes liegen.

Nach abgeschlossener Selbstoptimierung kann
durch Variation von Fc1 bzw. FU2 (siehe Punkt
9.10) eine weitere Verbesserung des Regelergeb-
nisses erreicht werden.

Eingeleitet wird die SO durch gleichzeitiges Drik-
ken der Inkrement- und Dekrementtaste. Wéh-
rend der SO blinkt in der unteren Anzeige das
Wort “tunE“.

Die bei der Aktivierung der SO vorhandene Regel-
differenz (x - w) spielt keine Rolle. Es werden
immer erzwungene Schwingungen in Sollwert-
néhe ausgefithrt.

Je nach Regelstrecke kann die SO geraume Zeit
(ca. 10fache Verzugszeit der Regelstrecke) dau-
ern.

Nach Beendigung oder Abbruch der SO erscheint
wieder der Sollwert im unteren Display.

Mit der Step-Taste kann der Optimierungs-
vorgang jederzeit abgebrochen werden.

Die Selbstoptimierung ist nicht moéglich, wenn

- die Rampenfunktion konfiguriert ist.

- die Selbstoptimierung in der Konfigurations-
ebene (C311) verriegelt ist.

- 8 206.5 ausgeschaltet und S 206.6 einge-
schaltet ist (Werkseitige Daten in Konfigura-
tions- und Parameterebene (bernehmen).

a5
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10 OPTIMIERUNG

10.2 Kontrolle der Optimierung bei
PID-Verhalten

Die optimale Anpassung des Reglers an die
Regelstrecke kann durch die Aufzeichnung eines
Anfahrvorganges bei geschiossenem Regelkreis
Uberpraft werden.

Die nachfolgenden Diagramme geben Hinweise
auf mogliche Fehleinstellungen und deren Besei-
tigung.

x[ X \
wheee—— \J". - W e e e e e o o s o s e
Tv und Tn zu klein Xp zu klein
- Ll
t t
x B k “
L A ——— — W s o con
Tv und Tn zu groB optimal eingestellt
i o
t t
Hierbei zeigt sich, daB sowohl ein gréBeres Xp, als
* “ auch ein gréBeres Tn, ein stabileres und trégeres
Regelverhalten ergibt.
Bei kleinerem Xp oder Tn stellt sich ein weniger
[ S e . gedampftes Regelverhalten ein.
Xp zu groB
-
t
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11 BAUGRUPPEN NACHRUSTEN

Fur den Fall, daB ein Regler erweitert oder umbe-
stiickt werden soll, stehen verschiedene Nach-
réistplatinen zur Verfigung.

Sie sind am Ende des Kapitels zusammengefaBt
und kdénnen einzeln bestellt werden.

Im Folgenden sind die Arbeitsschritte zum Aus-
tausch der Platinen beschrieben.

Bei der 19”-Ausfiihrung ist Nachriisten von
Baugruppen nicht méglich.

@ Befestigungsschraube 19sen
@ Reglereinsatz herausziehen

a7z
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11 BAUGRUPPEN NACHRUSTEN

Obere Platine in
Pfeilrichtung herumklappen

A Ausgang 3
B Ausgang 2
C Ausgang 1
D Schnittstelle RS 232 (RS 422/485)
E MeBeingang 1*

F MeBeingang 2*

* Bei Widerstandsthermometer- und

ThermoelementanschluB Drahtbriicken (siehe Bild)

Tabelle der Nachriistplatinen

Bezeichnung Steckposition Best.-Nr.
Schnittstelle RS 422/485 D 91307
Schnittstelle RS 232 D 91308
Eingangsmodul fur Strom-Einheitssignal 0(4)...20 mA EF 91309
0 ... 1TmA E, F 91310
Eingangsmodul fir Spannungs-Einheitssignal 0...10V E, F 91312
0... 1V E,F 91313
Eingangsmodul fir Widerstandsferngeber E, 91311

Eingangsmodul fiir Heizstromiiberwachung E,F 91314
Halbleiterrelais-Ausgang A B, C 91316
Relaisausgang A B, C 91317
Binérer Ausgang

0/5V oder 0/20 mA ohne galvanische Trennung A B, C 91322
0/20V oder 0/20 mA mit galvanischer Trennung A B, C 91323
Analogausgang (Strom, Spannung umschaltbar) A B, C, 91938
Spannungsversorgung fur MeBumformer A 91315
Eine Drahtbriicke fir Widerstandsthermometer- und

Thermoelement-Eingang E, F 66 989

Nach Austausch oder Nachriistung von Eingangsplatinen ggf. Abgleich durchfiihren.

> Kapitel 9.4
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12 Anhang

12.1 Tabelle fiir die eingestellten Parameter-
und Konfigurationsdaten

Zur Orientierung bei spéteren Verénderungen der
Reglerdaten kénnen die entsprechenden Para-
meter- und Konfigurationsdaten hier eingetragen
werden.

Je nach Ausfiihrung des Reglers entfallen einige
Parameter.

Konfigurationsdaten

G111
C 112
C 113
C 114
Sd 01 G116
C 116
C1i121
C 123
C 124
C 1256
C 211
C 221
C 222
C 223
Sd 02 C 224
C 231
C 232
C 233
C 234
C 311
8d 03 C 312
C 313
C 411
C 412
Sd 04 C 413
C 414

C 511
C 512
C 513
C 514
Sd 05 C 515
C 516
C 517
C 518
C 611
C 612
Sd 06 C 621
C 622
Sd 07 c7om
Parameterdaten
Rackfohrstruktur Stru
Proportionalbereich Pb.1
Proportionalbereich Pb.2
Vorhaltezeit dit
Nachstelizeit rt
Periodendauer CY.1
Periodendauer Cy.2
Kontaktabstand db.
Schaltdifferenz HYS.1
Schaltdifferenz HYS.2
Stellgliediaufzeit Lt
Arbeitspunkt Y.0
Max. Steligrad Ye1
Min. Stellgrad Y.2
Rampensteigung rA.8d
Grenzwert erster Ik AL .1
Grenzwert zweiter Ik AL.2
Fuzzy-intensitat Fe.1
Fuzzy-Parameterbeein. Fc.2

Digitalfil. Zeitkonst.

dF
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