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@ Numerische Anzeigen @ DIN-Einbaugehiuse
Zwei LED-Displays FrontmaB
far Istwert, Soliwert oder 96 mmx48mm
andere ProzeB8grdBen @ Leuchtdiode

© Leuchtdioden fir Handbetrieb

fur die bin&ren Ausgange
© Inkrement- und

© STEP-Taste Dekrement-Taste
zur Anwahl der zu fur Anderungen der
verdndernden Stelle angezeigten Werte
im Display im Display

(4] Enter-Taste © Programmiertaste
zur Ubernahme der zur Parameteranwahl
eingegebenen Werte @ Hand-/Automatiktaste

zum Umschalten

zwischen Hand- und
Automatikbetrieb

© Befestigungsschraube
fur den Reglereinsatz
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BEDIENUNG

Ebenen und Verriegelungen

Um die Vielfalt der moglichen Zugriffe Uberschaubar zu
halten, sind die Reglerparameter drei abgestuften Ebenen
zugeordnet: Bedienerebene, Parameterebene und Konfi-
gurationsebene.

Normalanzeige / Bedienerebene

Die beiden Displays zeigen den Istwert und den Sollwert
an. Der Sollwert kann ver&ndert werden. Ebenso ist die
Umschaltung auf Handbetrieb mdglich. Bei entsprechen-
der Konfiguration kénnen auch andere GroBen, z. B. Stell-
grad oder eine 2. ProzeBgréBe angezeigt werden.

Parameterebene

In dieser Ebene wird der Regler der Regelstrecke ange-
paBt. Hier erscheinen nacheinander die jeweiligen Para-
meter mit Wert und Symbol.

Konfigurationsebene

Diese Ebene dient der Anpassung des Reglers an die Re-
gelaufgabe. Die Regelung ist ausgeschaltet. Die werksei-
tige Einstellung kann jederzeit geandert werden. Durch die
eingebaute Platinenkennung zeigt der Regler nur die Para-
meter an, die hardwarem48ig vorhanden sind.
Ger#teintern wird festgelegt, ob der Regler nach dem Anle-
gen der Spannungsversorgung mit den werkseitig einge-
stellten Daten der Konfigurationsebene arbeitet oder die
vom Anwender eingegebenen Daten benutzt werden.

Die drei Ebenen kénnen durch geréteinterne Schaiter
verriegelt werden:

Ebene Verriegelung —I

Bedienerebene Zugrift méglich

Parameterebene Zugriff moglich

Werkseitig verriegelt

t(onfigurationsebene

BEDIENUNG

Anzeige identifizieren

In der Normalanzeige zeigt das obere Display den Istwert
und das untere Display den Sollwert an. Andere Anzeigen
sind den Bestellangaben oder den Konfigurationsdaten zu
entnehmen.

Soillwert

Sollwert sollwert
anzeigen . :
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Sollwert anzeigen und andern

— Nach Taste “Pgm* zeigt das obere Display den Sollwert
und das untere Display den Parameternamen “Sp* (Set-
point) an.

— Sollwert mit Tasten “Inkrement”, “Dekrement* und
“STEP" &ndern (SP. blinkt)

— Mit “ENTER" den gednderten Sollwert {ibernehmen.

— Mit “Pgm* werden weitere Parameter angezeigt oder der
Regler kehrt in die Normalanzeige zuriick.

HINWEIS:

Wenn 30 s {einstellbar) Jang nichts eingegeben wird,
kehrt der Regler automatisch in die Normalanzeige
zurick (Time-Out).




BEDIENUNG

Handbetrieb

Im Auslieferungszustand ist der Handbetrieb verriegelt. Mit
dem gerateinternen Schalter S 201.3 wird diese Betriebs-
art zugénglich.

Normalanzeige Istwert

Steligrad Istwert
anzeigen

A

Soliwert

Sfellqrad ‘

— Regelkreis mit “Hand-/Automatik* 6ffnen

— Stellgrad mit den Tasten “Inkrement” oder “Dekrement”
im Bereich von 0...100% (—100...+100%) ver&ndern.
Bei Dreipunkt-Schrittreglern 6ffnet oder schlie8t sich
das Stellglied mit der Dauer des Tastendruckes.

— Ruckkehr in den Automatikbetrieb (Normalanzeige) mit
“Hand-/Automatik”.

BEDIENUNG

Selbstoptimierung

Die Selbstoptimierung ibernimmt die richtige, dem ProzeB
angepab8te, Einstellung der Reglerparameter. Ein Start der
Selbstoptimierung ist von jedem Istwert aus mdglich:

- Die Tasten ,Inkrement* und ,Dekrement* gleichzeitig
driicken. Wahrend der Selbstoptimierung blinkt im un-
teren Display ,tunkE”.

Die Selbstoptimierung kann bis zu der 10fachen Regel-
strecken-Verzugszeit dauern.

-~ Zum Abbruch die Taste ,Step” dricken.

Ist die Selbstoptimierung beendet bzw. abgebrochen wor-
den, erscheinen wieder Soll- und Istwert in den Displays.
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Fuzzy-Logik

Der Regler enthalt neben den Ublichen Regleralgorithmen
auch ein Fuzzy-Logik-Softwaremodul. Hiermit kbnnen so-
wohl Flihrungs- als auch Stdrungsverhalten verbessert
werden.

Durch Verandern der Fuzzy-Parameter Fc1 und Fc2 kann
die Regelglte nach der Selbstoptimierung weiter verbes-
sert werden. Als Grundeinstellung empfiehlt sich Fc1 =
50 %, Fc2 = 3. AnschlieBend das Stérungs- und Fihrungs-
verhalten Gberprifen.

Mit Fc1 = 0 wird die Fuzzy-Logik ausgeschaltet.

PARAMETEREBENE

‘

Die Parameterebene wird erreicht, indem die Tasten “Pgm*
und “ENTER* gleichzeitig gedriickt werden.

Parameter anzeigen und @ndern

Normalanzeige ]
l?gm +
e
Pgrm p———-—

stru, Pb.1, Hys.1...
Al [v] [«

Parameter
andern

Time-Out
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— Parameter nacheinander mit “Pgm* aufrufen.

— Parameter mit den Tasten “Inkrement®, “Dekrement” und
“STEP“ andern.

— Mit “ENTER* den Parameter Ubernehmen.

— Mit “Pgm* weitere Parameter aufrufen. Nach dem letzten
Parameter kehrt der Regler automatisch in die Normal-

~.anzeige zuruck.

HINWEIS:
Bei falschen Eingaben zeigt das obere Display den
minimal oder maximal zuléssigen Wert an.

(3)]



PARAMETERTABELLE

Zweipunktregler und Dreipunktregler (auch mit stetigen Ausgéngen méglich)

des Digitalfilters

Parameter Symbol | Ruckfihrstruktur Einstellpereich serienm4Big Bemerkungen
ohne| P | | PDy Pl | PID
Ricktuhrstruktur Stru EL BN B e N | P, 1, PD, P, PID PID Gilt fur stetige Ausgénge.
Far schaltende wird aus
P —= PD, Pl -= PID,
PID == PD/PID, PD —= PDD,
| == Pl-Struktur.
Proportionalbereich Pb.1 O Hj-|®H m|Bm 0 ... 9999 Digit 0 Digit Pb.1 = 0 bedeutet
Xp1 ohne Rackfihrung
Proportionalbereich Pb.2 oW | -| B ®m|R 0 ... 9999 Digit 0 Digit Pb.2 = 0 bedeutet
Xp2" keine Rackfihrung
Vorhaltzeit Tv dt - |=-f(-i1m|- | R 1 ... 9999 s 80 s d.t. bedeutet: derivative time
Nachstelizeit Tn r.t - |- || - R R 1 ... 9999 s 350 s r.t. bedeutet: reset time
Schaltperiodendauer Cy.1 ] L R B N N | o .. 999s 20,0s Nur bei schaltenden Aus-
Ausgang 1 géngen: Die Schaltperioden-
dauer sollte so gewahit
werden, daB die Energie-
zufuhr nahezu kontinuierlich
erfolgt, die Schaltglieder
Schaltperiodendauer jedoch nicht Oberbean-
Ausgang 2" Cy.2 [ | BN I B BE | sprucht werden.
Kontaktabstand" db. L 2NN BN REN N N | 0 999 Digit 0 Digit
Schaltdifferenz Xd1 Hys.1 |- - - - - 0 999 Digit 1 Digit
§chaltdifferenz Xd2" Hys.2 " |- - - - - 0 999 Digit 1 Digit
Arbeitspunkt Y.0 E B BB BN 0 100 % 0 % Bei P- und PD-Reglern gilt:
y=Y.0beix=w.
Bei ausgeschaiteter Rick-
fahrung: Y.0 = 0 %:
Ausschaltpunkt = Sollwert
Y.0 =100%:
Einschaltpunkt = Sollwert
Steligradbegrenzung
Maximaler Stellgrad YA MELEE I BN BN | 0 ... 100 % 100 %
Stellgradbegrenzung Bei Dreipunktregler
»Minimaler Stellgrad Y.2 EELEE N BE Y | 0 ... 100 % 0 % -100...0%
Rampensteigung rA.Sd [ I BN B N BN | 0 ... 999 Digit 0 Digit Nur, wenn konfiguriert
Sollwert fur 1.1k? AL LELER IR R BN | —1999 ...+9999 Digit 0 Digit Nur, wenn konfiguriert
»Sollwert far 2.1k AL.2 LIS BN BN NN BN | —1999 ...+9999 Digit 0 Digit Nur, wenn konfiguriert
Fuzzy-intensitat Fct - |l-/-/-1m|m 0 ... 100 % 0 % siehe ,Fuzzy-Logik*
Fuzzy- b
Parameterversteliung Fc2 - |-i-|-1m|m 1,0... 10,0 % 3.0% siehe ,Fuzzy-Logik"
Zeitkonstante dF LN BN B BN BN | 0,0... 999 s 0,6s erscheint nicht,

wenn Filter verriegelt

M = einstellbar

- = keine Eingabe maglich
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1. nur bei Dreipunktregier

2. nur bei Zweipunktregler




PARAMETERTABELLE

A: Stetiger Regler mit integriertem Stellungsregler fiir Motorstellglieder

B: Dreipunkt-Schrittregler

Parameter Symbol | Rucktuhrstruktur Einstellbereich serienmagBig Bemerkungen
ohnefP | I PD| PI | PID
Ruckfuhrstruktur Stru
bei A - . LR R | P, PI, PID, PO, | PID
bei B |- - - B N
Proportionalbereich *Pb.1 = 0 bedeutet:
Xp1;, bei A Pb.1 - M |- ® AR 0 ... 9999 Digit 0 Digit keine Ruckfiihrung
bei B 0 - R _ BB
Vorhaltzeit Tv d.t - |-|-|®|- |M 1 9999 s 80 s bei Bist Tv="Tn/4,5
Nachstelizeit Tn r.t —~ (- M|l - |® R 1 9999 s 350 s r.t bedeutet: reset time
Kontaktabstand Xsh db. nim E R A= 0 999 Digit 0 Digit db. bedeutet: dead band
Schaitdifferenz Hys.1 m |- -] -1-1]- 0 999 Digit 1 Digit Nur bei B
Steligliedlaufzeit t.t. ~ || B miA B 15 3000 s 60 s
Arbeitspunkt; bei A Y.0 Bt BS I R BN ] 0 100 % 0 % Stellgradrackmetdung
bei B -|=-1-1- 1~ muB angeschlossen sein
Stellgradbegrenzung, Y1>Y2
maximal; bei A YA Bl B B IR BN | 0 ... 100 % 100 % Stellgradriickmeldung
bei B - |- - (@ =R muB angeschlossen sein
Stellgradbegrenzung, Y1<Y2
minimal; bei A Y.2 EEEE BN I N BN | 0 ... 100 % 0 % Stellgradrickmeldung
bei B R |- -|- RN muB angeschlossen sein
Rampensteigung rA.Sd H  E B\ m R & 0 ... 999 Digit 0 Digit Nur, wenn konfiguriert
Sollwert far 2. Ik AL.2 | Y BN I e Ny —1999 ...+9999 Digit Digit Nur, wenn konfiguriert
Fuzzy-Intensitat Fci - -|l-j- W |n 0 ... 100 % 0 % siehe ,Fuzzy-Logik*
Fuzzy-
Parameterverstellung Fc2 - |l-1-]1-|1m|®A 10... 10,0 % 3,0% siehe ,Fuzzy-Logik"
Zeitkonstante
des Digitalfilters dF | IR N BRI NN BN | 0,0... 999s 0,6s
Stetige Regler
Parameter Symbol | Riickfuhrstruktur Einstellbereich serienmaBig Bemerkungen
] PD; Pl | PID
Ruckfuhrstruktur Stru [ BN NI NN e | PI, |, PD, Pi, PID PiD
Proportionalbereich Pb.1 M| -k n N 0 ... 9999 Digit 1 Digit Pb.1 immer > 0
Vorhalitzeit Tv d.t - - m |- | 1 9999 s 80 s d.t bedeutet derivative time
Nachstelizeit Tn .t - | M| - || 1 ... 9999 s 350 s r.t bedeutet reset time
Arbeitspunkt Y.0 | BN S N N | 0 100 % 0 % Bei P- und PD-Reglern gilt:
y=Y0beix=w
Steligradbegrenzung,
maximal Y.1 L. EL AL L R 0 ... 100 % 100 %
Stellgradbegrenzung,
minimal Y.2 B E R N = 0 ... 100 % 0 %
rA.Sd, AL.1, AL.2, Fc1, Fc2, dF siehe oben

M = einstellbar

- = keine Eingaben mbglich
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KONFIGURATIONSEBENE

Konfiguration anzeigen

: Normalanzeige

lTJnterverzelchnls _-—- -

blattern
[y i
3 Ef Lr
- Pgm

]
$d01, $d02...

L

anzeigen
r { ] {
[ { [

Time-out

Die Konfigurationsdaten sind in sieben Unterverzeichnis-
sen Sd 01 . .. 07 aufgeteilt. Der Schritt JUnterverzeichnis
biattern® dient zum schnelleren Auffinden eines Konfigura-
tionscodes.

Konfigurationsdaten d@ndern

Benutzen Sie die Betriebsanleitung B 70.3540.
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ANSCHLUSSPLAN

Reglerausgénge (1) 2) 3) (4)
Relais (1), Halb-| K1 | 42 SchlieBer 42 42— 42—
leiterrelais (2), 43 Pol 43 43+ 43+
bin4re Aus-
génge (3)
oder stetiger K2 | 52 SchlieBer 52 52— 52 —
Ausgang (4) 53 Pol 53 53 + 53 +
K3 | 45 Pol 45 45+ 45+
46 SchlieBer 46 46— 46 —
oder alternativ
zu K3:
Spannungs- 45 +
versorgung 20V, 20mA
fur MeBum- 46 -
former
Spannungs- L1 AuBenleiter L+ il
versorgung AC N Neutraileiter DC L— & l
It. Typenschild PE Schutzerde
MeBeingang
! 2 M l 12
211 l 212
Thermoelement i1 211 +
112 212 - o
Widerstands- 112 1y 113
thermometer 111 211 2’2i 2111 2131
in Dreileiter- 112 212 i £
schaltung 113 213
Einheitssignal 111 21 + m n2
Strom/
Spannung 112 212 = + _
Widerstands- 112 113y M
ferngeber 11 2N Ende 212 213{ 21}
112 212 Schleifer
113 213 Anfang S AE
externer 81 82
Kontakt 1 81 + I
82 -
externer 83 82
Kontakt 2 83 +l I
82 -
_
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