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Typ 262525

B 20.2525
Betriebsanleitung

4.98/00344770

Wichtige Installationshinweise

Bei der Wahl der Leitungen und beim elektrischen AnschluB des
Gerates sind die Vorschriften der VDE 0100 .Bestimmungen Gber
das Errichten von Starkstromanlagen mit Nennspannungen unter
1000 V* bzw. die jeweiligen Landesvorschriften zu beachten.

Sowohl der elektrische AnschluB als auch Arbeiten im Gerateinne-
ren darfen nur im beschriebenen Umfang und ausschlieBlich von
Fachpersonal vorgenommen werden.

Vor dem Durchfiihren von Wartungs- und Instandhaltungsarbei-
ten ist das Gerat vom Netz zu trennen.

Ein Strombegrenzungswiderstand unterbricht bei einem Kurz-
schluB den Versorgungs-Stromkreis. Die &uBere Absicherung der
Spannungsversorgung solite einen Wert von 1A (trége) nicht
Uberschreiten. Um im Fall eines externen Kurzschlusses im Last-
kreis ein VerschweiBen der Ausgangsrelais zu verhindern, muB
dieser auf den maximalen Relaisstrom abgesichert sein "

In der Nahe des Gerates durfen keine magnetischen oder elektri-
schen Felder (z.B. durch Transformatoren, Funksprechgerite
oder elektrostatische Entladungen) auftreten.

Induktive Verbraucher (Relais, Magnetventile etc.) miissen —wenn
sie in Geratendhe installiert werden sollen — durch RC-Kombina-
tionen entstort sein.

Bei stark stérungsbelasteten Netzen (z. B. Thyristorsteuerungen)
sollte das Gerat Uber einen Trenntransformator gespeist werden,
da Netzschwankungen nur im Rahmen des angegebenen Span-
nungsbereiches  zul4ssig sind.

Wahrend Wartungs- oder Instandhaltungsarbeiten am Gerét
(Sensoren, Regler, Schreiber u.a.) ist sicherzustelien, daB keine
ungewoliten Prozesse (z.B. durch schaltende Relaiskontakte)
ablaufen kénnen.

Eingangs-, Ausgangs- und Versorgungsleitungen raumlich vonei-
nander getrennt und nicht parallel zueinander verlegen.

Fuhler-und Schnittstelienleitungen verdrilit und abgeschirmt aus-
fiahren. Nicht in der Nahe stromdurchflossener Bauteile oder Lei-
tungen fithren. Schirmung einseitig am Gerat auf der Klemme TE
erden.

Gerét an der Klemme PE mit dem Schutzleiter erden. Diese Leitung
muB mindestens den gleichen Querschnitt wie die Versorgungs-
leitungen aufweisen. Erdungsleitungen sternférmig zu einem
gemeinsamen Erdungspunkt fiihren, der mit dem Schutzieiter der
Spannungsversorgung verbunden ist. Erdungsleitungen nicht
durchschleifen, d.h. nicht von einem Gerat zum anderen fihren.

An die Netzklemmen des Gerates keine weiteren Verbraucher
anschlieBen.

Das Gerat ist nicht fur die Installation in explosionsgefahrdeten
Bereichen geeignet.

1) siehe Technische Daten



Neben einer fehlerhaften Installation kénnen auch falsch einge-
stellte Werte am Regler (Sollwert, Daten der Parameter- und Konfi-
gurationsebene, Anderungen im Gerateinneren) den nachfolgen-
den ProzeB in seiner ordnungsgemaBen Funktion beeintréchtigen
oder zerstdren. Es sollten daher immer vom Regler unabhéngige
Sicherheitseinrichtungen vorhanden sein, deren Einstellung nur
dem Fachpersonal méglich ist. Bitte in diesem Zusammenhang die
entsprechenden Sicherheitsvorschriften beachten.
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1 BESCHREIBUNG

ACHTUNG:

1.1 Allgemeines

Alle erforderlichen Einstellungen sind in der vorliegenden
Betriebsanleitung beschrieben. Sollten trotzdem bei der Inbe-
triebnahme Schwierigkeiten auftreten, bitten wir Sie, keine
unzulassigen Eingriffe an dem Gerat vorzunehmen. Sie kénnten
Ihren Garantieanspruch gefahrden. Bitte setzen Sie sich mit der
Lieferfirma in Verbindung.

Mikroprozessor-MeBumformer/-Regler flr Reinstwasser der
Typenreihe 262525 werden in Verbindung mit entsprechenden
Sensoren zur kontinuierlichen Leitfahigkeit-Messung von Flis-
sigkeiten verwendet. atur-

erat
Er ist auf die besonderen Eigen- (Tempensatlon nach
schaften von Reinstwasser abge- komP 125'95)
ASTM D-1

stimmt.

Der Mikroprozessor-MeBumformer/-Regler hat eine vierstellige
Anzeige fir MeB- und Einstellwerte sowie eine zweistellige
Anzeigegzur Darstellung einer Matrixposition als Orientierungs-
hilfe fir den Bediener.

Die MeBumformer verfigen Uber einen meBwertproportionalen
Strom- bzw. Spannungsausgang.

Zuséatzlich kann ein zweiter Strom- bzw. Spannungsausgang
bestiickt werden, der die Mediumstemperatur abbildet.

Die Ausfihrung 262525 kann mit zwei Gber den MeBbereich
einstelibaren Relaiskontakten ausgerustet werden. Diese kon-
nen als Umschaltkontakte mit Anzug- oder Abfallverzdgerung
ausgefiihrt sein.

Eine Alarmiberwachung schaltet den Alarmkontakt (ein drittes
Relais) mit Wisch- oder Dauerkontakt nach Ablauf einer wéhl-
baren Verzdgerungszeit. Zuséatzlich dazu erfolgt eine optische
Meldung Gber eine blinkende Alarm-LED.

Beim Mikroprozessor - MeBumformer/ -Regler flir Reinstwas-
ser konnen die Parameter Zellenkonstante und Temperatur-
koeffizient durch einen programmierten Ablauf angepaft wer-
den. Regelparameter kbnnen eingegeben werden. Die Tempe-
ratur der MeBl&sung kann vorgegeben oder optional durch eine
automatische MeBgut-Temperaturkompensation mit Pt 100-Wi-
derstandsthermometer ermittelt werden.

Mit dem Mikroprozessor-MeBumformer/-Regler kénnen Venti-
le, Verriegelungen, Absperrsysteme, Pumpen, Motoren oder
Signalgeréte angesteuert werden. Andere Einsatzfélle massen
mit dem Hersteller abgestimmt und schriftlich bestatigt werden.
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1.2 Typenerkldrung

In den nachfolgenden Auswahlmdglichkeiten sind Standar-
dausfihrungen beschrieben. Jede Auswahlmaglichkeit ist mit
einer Kennziffer versehen, die in das entsprechende Feld der
Typenerklarung Ubertragen wird. Wird ein Regler mit kunden-
spezifischer Konfiguration gewilnscht, so sind weitere
Bestellangaben im Klartext erforderlich.

Mikroprozessor -MeBumformer/-Regler, fiir Reinstwasser

1 O 0 60 0
Typ 262525/[] [~ L[ 7 B
© Grundtyp
Reinstwasser , e o 202525
© Reglerart ]
Ohne Regeikontakte . . 00
mit zwei Regelkontakten und Alarmkontakt 60
© Einginge ]

Pt100-Eingang zur Temperaturmessung
serienmé&Big in Dreileiter-Schaltung vorhanden

Grundtyp Reinstwasser . 00
O Ausginge L]

serienmaéBig ist ein Istwert-Ausgang fir Reinstwasser vorhan-
den

bei Reglerart 00 .- 000
2.Istwert-Ausgang Temperatur . 060
Relaiskontakte . ~ ~ 100
Relaiskontakte und 2.Istwert-Ausgang, Temperatur _____ . 160
© Spannungsversorgung B
AC 48..63Hz, 93..263V __ R O |
AC 48...63Hz, 20...43V bzw.

DC 20.53v e o 10
15 e .
O Typenzusitze []
ohne i _ o o 000
Aufbaugehause iP5 ) 110
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Bestellbeispiel:

1.3 Zubehor

Lagerausfiihrungen:

262525 /00-00-000-01-00/000
262525/60-00-100-01-00/000

Mikroprozessor-MeBumformer/-Regler, fiir Reinstwasser

O ©60 0060 0
Typ 262525/60-00-100-01-00/000

@ Mikroprozessor-MeBumformer/-Regler
fur Reinstwasser

O Alarmkontakt, 2 Grenzkontakte

© Grundtyp Reinstwasser

O Relaiskontakte

© AC 48..63Hz, 93..263V

@ ohne

@ ohne

SerienmaBig

2 Befestigungselemente
1 Betriebsanleitung

Empfehlenswert

Leitfahigkeit-Simulator (neutral),
zum Prifen und Kalibrieren des Leitfahigkeit-MeBumformers
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1.4 Anzeige-/Bedienelemente
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© Vierstelliges LED-Display

©

® 06 06 ©¢ o o

zur Anzeige der MeB- und Einstellwerte

Step-Taste
zur Anwahi der zu verdndernden Stelle,
bzw. Ein- und Ausschaltung des Handbetriebs.

Up-Taste
zum Andern der angewahlten Stelle,
bzw. im Handbetrieb Relaiskontakt 1 aktiv

Down-Taste
zum Andern der angewdhlten Stelle,
bzw. im Handbetrieb Relaiskontakt 2 aktiv

ENTER-Taste
zur Ubernahme der eingegebenen Werte

Zweistelliges LED-Display
zur Anzeige der Matrixposition (Bediener-Display)

V-Taste
zum Anwéhlen der Zeile (waagerecht) im Matrixfeld

H-Taste
zum Anwahlen der Spalte (senkrecht) im Matrixfeld

Kurzmatrix
fur Anzeige- und Bedienebene

LED-Reihe

gibt Auskunft ber den Betriebszustand des Gerétes
bzw. Uber die Einheit der Anzeige

(z.B. uS/cm, MQ*cm, ppm, °C)

1.5 Technische Daten
1.5.1 Mikroprozessor-MeBumformer/-Regler, fiir Reinstwasser

MeBeingang
Leitfahigkeit-MeBzellen mit zwei Elektroden und Zellenkonstan-
te Kvon 0,01 1/cm.

MeBfrequenz und -bereiche
ca. 87Hz und 0...3,00 uS/cm
0...20,00MOhm*cm bzw. 0..10,00 ppm.

MeBspannung
ca. AC 500 mVv

Zuleitungsldnge

Die minimal erforderliche Leitungsldnge zwischen MeBumfor-
mer und MeBzelle betragt 5m.

Die maximale Leitungsidnge zwischen MeBumformer und MeB-
zelle betragt 15m.

Anzeigegenauigkeit
Widerstands-Wert: =1 Digit
Leitfahigkeit-Wert: +1 Digit

ppm-Wert: +1 Digit

Temperatur: 0,1°C

MeBspannen

Beliebig einstellbar innerhalb des MeBbereiches.
Referenztemperatur

25°C

MeBgut-Temperaturkompensation

(bei Betrieb als ReinstwassermeBgeréat)

0...100°C fur Reinstwasser mittels Pt 100 in Zwei- oder Dreilei-
terschaltung.

Temperaturkompensation

(bei Betrieb als LeitfahifkeitsmeBumformer)

(MaBeinheit uS/cm und lineare Temperaturkompensation)
0...20%/K

Leitungsabgleich Pt100

Bei DreileiteranschluB nicht erforderlich. Bei AnschluB eines
Widerstandsthermometers in Zweileiterschaltung ist ein Lei-
tungsabgleich durch einen externen Abgleichwiderstand erfor-
derlich.

Relaisausgdnge mit potentialfreiem Schaltkontakt
Schaltleistung:

690W / 3A bei AC 50Hz, 230V,

cos ¢ =1

Kontaktlebensdauer:

ca. 10° Schaltungen bei Nennlast
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analoger Ausgang
1.MeBgréBe (MQ -cm, uS/cm, ppm) und Temperatur (optisch)
(meBwertproportional und galvanisch getrennt)

umschaltbar t Blrde

0..20mA * < 500
4..20mA <500 Q
0..10V > 500':Q

Kennlinienabweichung des Ausgangssignales: < 0,25%
* Werkeinstellung

1.5.2 Aligemeine Reglerkennwerte

Kennlinienabweichung
bei AnschiuB von LeitfahigkeitsmeBzelien: < 1%

bei AnschluB von Widerstandsthermometern: < 0,20%

UmgebungstemperatureinfluB
bei AnschluB von Leitfahigkeit-MeBzellen:
< 0,25%/10K -

bei AnschluB3 von Widerstandsthermometern:
< 0,05%/10K

MeBkreisiiberwachung bei ATC
Ein Bruch oder KurzschiuB des Temperaturfuhlers wird erkannt
und gemeldet.

Datensicherung
EEPROM

CE-Zeichen
EN 50081 Teil 1
EN 50082 Teil 2

Storfestigkeit /-aussendung
NE 21 (5/93)

Spannungsversorgung

AC 48...63Hz, 93..263V oder
AC 48...63Hz, 20...43V bzw.
DC 20..53V

Leistungsaufnahme
ca. 8VA

10
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Elektrischer AnschluBB
Flachstecker DIN 46 244/A; 4,8 x0,8 mm

Zulassige Umgebungstemperatur
0..4+50°C

MeBumformer / Regler im Aufbaugehduse -5...4+50°C

Zuldssige Lagertemperatur
-40...+70°C

Klimafestigkeit
Anwendungsklasse KWF nach DIN 40040;
rel. Feuchte < 75% im Jahresmittel, ohne Betauung

Gehause
Aluprofil, schwarz eloxiert mit steckbarem Reglereinsatz
{mit Schutzleiter verbunden)

Schutzart

nach EN 60529
frontseitig IP 54,
rickseitig IP20

(nicht fur explosionsgefahrdete Rdume)

Einbaulage
beliebig

11
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1.6 Blockschaltbild

2]
=y

16}

ext. Kontakte

1.7 Funktionsbeschreibung

Die Signale der beiden Eingénge gelangen Uber die MeBbe-
reichsplatinen @ und @ Gber einen Analogmultiplexer Ound
einen Verstarker @ in den Analog-Digitalwandler @. Die Me8-
werte werden zusammen mit den Tastatureingaben @ im Rech-
nerkern weiterverarbeitet. Dieser besteht aus CPU ® , EPROM
@, RAM O und EEPROM @ .

im EEPROM werden die Bedien-, Parameter- und Konfigurati-
onsdaten gespeichert. Mit dem DiL-Schalter (8] kénnen ver-
schiedene Einstellungen vorgenommen werden. Uber den
externen Kontakt @ wird eine Zusatzfunktion aktiviert. Die Aus-
gangssignale gelangen tber die Ports @ bis @ zu den Aus-
gangsstufen @ , @ , ® und @ und zur Anzeige © . Jede dieser
Ausgangsstufen kann unabhangig voneinander bestiickt wer-
den. .

Eine Watchdog-Schaltung ® setzt die CPU ® bei Fehlern im
Programmablauf in einen definierten Ausgangszustand. Beim
Einschalten sorgt die Reset-Schaitung @ fiir den Programm-
start.

Das Netzteil @ liefert die Versorgungsspannungen fur die ein-
zelnen Baugruppen.

12

2 MONTAGE

2.1 Montageort und klimatische ‘Bedingungen

2.2 Einbau

Der Montageort soll méglichst erschiitterungsirei sein. Elektro-
magnetische Felder, z.B. durch Motoren, Transformatoren usw.
verursacht, sind zu vermeiden. Die Umgebungstemperatur am
Einbauort darf hochstens 0...+50°C, die relative Feuchte 75%
betragen. Aggressive Luft bzw. Dampfe wirken sich nachteilig
auf die Lebensdauer des Gerétes aus.

Das Gerat von vorn in den Schalttafelausschnitt einsetzen. Von
der Schalttafelriickseite her die Befestigungselemente in die
seitlichen Vertiefungen des Gehauses einhdngen. Dabei mis-
sen die flachen Seiten der Befestigungselemente am Gehause
anliegen. Die Be-
festigungselemente
gegen die Schaltta-
felriickseite setzen 7
und mit einem

Schraubendreher
gleichmaBig  fest- 92%°
spannen.

9(\0]

o

/ %

© Schalttafel
(2]

Schrauben-
dreher /0

© Befestigungs-
element §

e \] ”\
= Iy
| = </

(3]

13



2 MONTAGE

Folgende wichtige Installationshinweise
sind zu beriicksichtigen:

— Die Absicherung des eingebauten MeBumformers, sowie der
Relaiskontakte ist bauseits vorzunehmen,

— Die Versorgungsspannung des MeBumformers und der
Relaiskontakte sind separat abzusichern.

— An den NetzanschluBklemmen des Gerates keinen Steuer-
kreis (Relais, Schiitz) anschlieBen.

— Die Verdrahtung ist direkt am MeBumformer vorzunehmen.

— Durch die auBeren Umwelteinflisse durfen im Aufbauge-
hause die zul. Umweltbedingungen des MeBumformers nicht
Uberschritten werden. -

— Der max. zulidssige Umgebungstemperaturbereich von
-5...450°C darf nicht Giber- bzw. unterschritten werden.

2.3 Montage im Aufbaugehéduse
Typenzusatz /110

3 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

~

100

/ W

“— Befestigungsbohrungen
{zum Ausdriicken)

glosklor

L
) | g

/ L N\
\

Kabelverschraubung qu—/@
Pgil

Lf-Mikroprozessor

,K Ruckdeckel : schwenkbar

/
54

: / Techn.Doten:
~ Schutzort: IP 65

~ o PSS Moteriol : ABS

‘- Frontdeckel :schwenkbar
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@ D
312; = = -
317|[am]| &1|[am]} a5|[a= -
31 |}l 82| =] 46| m— -
3tf[am]l s3f[=m]l |[= =
213{[mm]f 84|[omm = —
211)[ma]| 313 ([ = =
212)| e | = = —
112] ] =] 9|[m= -
111|[wmn] (=] 91|[= -
_'_=_, (=) =
3] ()
AnschluB fiir | AnschluBbelegung
Relais Ki* 41 (O) Offner
42 (P) Pol e
43 (S) SchlieBer i
11 Kel S
ke
K2* 51 (O) Offner r\r D—I‘
52 (P) Pol
53 (S) SchiieBer
K4* 95 (0) Offner
96 (P) Pol i‘f’__\fp |
Istwert- 45 — “ “
ausgang 1.MeBgrdBe 46 +
(galvanisch | Temperatur |91+ " *
getrennt) 92-
Spannungs- | AC/DC L1 AuBenieiter AC L+ positiv DC
versorgung, N Neutralleiter L- negativ
siehe PE Schutzleiter U L2
Typenschild TE Abschirmung FE L Lo 1€
* Kontaktschutzbeschaltung 22 nF/56 £ zwischen Pol und SchlieBer
bzw. Pol und Offner
15



3 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

4 BEDIENUNG

MeBeingang Anschiu3belegung
111
MeBzelle 112
Widerstands- | 211 WICHTIG: Bei Betrieb als l 1 1
thermometer | 212 Reinstwasser-MeBumformer
in Dreileiter- | 213 ist der Pt100-AnschiuB
schaltung zwingend erforderlich! o
212 21 213
Widerstands- | 211 | ™™
thermometer | 212 Rabg. = Leitungswiderstand
in Zweileiter- | 213 .
schaltung osect
O
bindrer 81 o @
i 83
Eingang 1 82 82 und 84 intern gebrickt y -
binarer 83
Eingang 2 84

* Kontaktschutzbeschaltung 22 nF/56 Q zwischen Pol und SchlieBer
bzw. Pol und Offner

Leitfahigkeit- MeBum-
meBzelle mit former
Steck- Fest
kopf kabel
AuBen- WeiB 112
elektrode
Innen- 2 Braun 111
elektrode
Temp.- 1 Gelb 211 + 212
Komp. + + zusatzl.
3 Grin Brlicke
212 + 213

4.1 Matrix-/ Ebenenkonzept

Die Bedienung des Gerates erfolgt ausschlieBlich Uber sechs
frontseitig angebrachte Tasten. Die einzeln einstellbaren Para-
meter (z.B. Regelparameter) und Konfigurationsdaten (z.B.
Umschaltung des MeBbereichs) sind in einer Matrix, die aus
10 x 10=100 Feldern besteht, abgelegt. Ein Matrixfeld kann mit
den Tasten V (vertikal) und H (horizontal) erreicht werden. Die
Matrix ist in vier Ebenen eingeteilt, um die Vielfait der méglichen
Zugriffe berschaubar zu halten.

Zur Vermeidung unbefugter Anderungen sind die einzelnen
Ebenen durch Schlisselnummern verriegelt.

Anzeigeebene
z.B. Widerstands-Wert, Temperatur

Diese Ebene besteht aus 10 Feldern der Matrix (VOHO ... VOHO0).
Hier kénnen Daten angezeigt, aber nicht verandert werden. Im
Matrixfeld VOHO kann durch die Eingabe der entsprechenden
Schiusselnummer die nachste Ebene erreicht werden.

Bedienebene
z.B. Kalibrieren, Sollwerte einstellen

Diese Ebene besteht aus 20 Feldern der Matrix (VOHO ... VOH1).

Parameterebene
z.B. Art der Temperaturkompensation

Diese Ebene besteht aus 80 Feldern der Matrix (VOHO ... VOH7).

Konfigurationsebene
z.B. Reglerart

Diese Ebene besteht aus 100 Feldern der Matrix (VOHO ... VOH9).

16
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4 BEDIENUNG

Achtung:

Die Schliisselnummern lauten:
(Eingabe in Matrixfeld VOHO)

— zum Offnen der Anzeigeebene:

keine Schilisseinummer erforderlich

— zum Offnen der Bedienebene:

0110
— zum Offnen der Parameterebene:

0020
— zum Offnen der Konfigurationsebene:

0300

Eine besondere Schlusselnummer erlaubt die Betrachtungaller
Matrixfelder, nicht aber die Anderung der darin enthaltenen

Daten. Diese lautet:
0009

Die Eingabe einer anderen Nummer verriegelt die Bedienober-
flache. Dieser Zustand des Gerites entspricht dem Zustand
nach Netz-Ein.

Um ein unbeabsichtigtes Andern von Einstellungen zu verhin-
dern, sollten nach allen Einstell- und Wartungsarbeiten die
Ebenen wieder verriegelt werden.

4.2 Werte- und Funktionseingabe

Die Funktionen der Matrixfelder lassen sich in sechs Kategorien
einteilen. Allgemein ist zu sagen, daB bei allen nicht erfolgreich
abgeschiossenen Eingaben und Prozeduren nach Rucksprung
in den MeBmodus die vorher gliltigen Zustdnde beibehalten
werden.

4.2.1 Anzeige von Werten

Die Anzeige von Werten ohne die Méglichkeit ihrer Anderung ist
nur in der Anzeigeebene, d.h. in den Feldern der ersten Spalte
der Matrix moglich, abgesehen vom Matrixfeld VIHO.

Nach Eingabe des Schlisselwortes 0009 tber das Matrixfeld
VOHO 14Rt sich auch der aktuelle Wert jedes anderen Matrixfel-
des im Display anzeigen.

Das Matrixfeld V7HO (Darstellung von Fehlercodes) bildet inso-
fern eine Ausnahme, als sich mit Hilfe der "1 ”- oder der” 1 -Ta-
ste weitere anstehende Fehlercodes zur Anzeige bringen las-
sen.

4 BEDIENUNG
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4.2.2 Eingabe einer Schliisselnummer

Uber das Matrixfeld VOHO |48t sich jede Zahl zwischen 0000 und
9999 eingeben (negative Zahlen sind nicht einstellbar).

Nach Anwahl des Matrixfeldes (Direktanwahl tiber ENTER, sie-
he auch 4.2.10) erscheint im Display die Zahl 0000, bei der die
Einer-Stelle blinkt. Sie kann tiber die ”i "- oder die "1 "-Taste
verandert werden. Mit der ” - "-Taste wird die Zehner-Stelle
angesteuert und kann ebenfalls mit der i "- oder der” ¥ "-Taste
verandert werden. Dies 148t sich bis zur letzten Stelle fortsetzen.
Erkenntman eine Fehleingabe, kann man mit Hilfe der” - ”-Ta-
ste die Einer-Stelle wieder erreichen.

Durch Betatigung der ENTER-Taste bringt man das Gerét dazu,
den eingestellten Wert zu akzeptieren. In der Anzeige erscheint
wieder die Zahl 0000.

Falls man einen falschen Wert eingegeben hat, kann man den
Eingabe-Vorgang durch erneutes Dricken der ENTER-Taste
wiederholen.

In Kapitel 4.2.7 wird die Eingabe einer Schilsselnummer
anhand des Beispiels 1 erklart.

4.2.3 Eingabe von Werten

Bei der Eingabe von anderen GroBen als den Schlisselnum-
mern ist zu beachten, daB ihre Wertebereiche eingeschrénkt
und im allgemeinen auf bestimmte Werte voreingestelit sind.
Das fihrt zu einigen Besonderheiten bei dem sonst gleichen
Ablauf der Eingabe:

a) nach Anwahl des Matrixfeldes erscheint im Display der vor-
eingestellte Wert (Werkeinstellung oder friiher vom Anwen-
der eingegeben);

b) es kénnen Dezimalpunkt und negatives Vorzeichen in der
Anzeige auftreten;

¢) bei dem Versuch, einen Wert einzugeben, der auBerhalb des
Wertebereiches der GroBe liegt, erscheint in der Anzeige
nach Driicken der "ENTER"-Taste blinkend der uber- oder
unterschrittene Grenzwert. Die Eingabe gilt als nicht erfolg-
reich abgeschlossen und kann durch Betéatigen der
"ENTER”-Taste erneut gestartet werden.

d) Bei erfolgreich abgeschlossener Eingabe (nach Driicken der
"ENTER”-Taste) bleibt der editierte Wert in der Anzeige,
wobei kein Blinken mehr auftritt.

Beispiel 2 (Kapitel 4.2.8) erlautert die Eingabe eines Wertes.
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4.2.4 Auswahl aus vorgegebenen Alternativen

Eine Reihe von Matrixfeldern erlaubt eine Auswahl aus vorgege-
benen Méglichkeiten (Software-Schalter). Nach Anwahl des
Matrixfeldes erscheint im Display blinkend das Symbol der vor-
eingesteliten Alternative (eine Ziffer oder alphanumerische Zei-
chen wie ,no"). Mit Hilfe der "1 - oder der "1 "-Taste lassen sich
alle anderen Einstellméglichkeiten zur Anzeige bringen, die
durch Driicken der ENTER-Taste Gbernommen werden. Das
Symbol der ausgewahlten Alternative steht dann im Display,
ohne zu blinken. Eine Ausnahme bilden die Matrixfelder VOH2,
V1H2 und VOH3, die bei Anwahl ein blinkendes ,no” erscheinen
lassen, welches Uber die "1 *- oder die "1 "-Taste in ein blinken-
des ,YES" iibergeht. Nach Betatigen der ENTER-Taste blinkt bei
VIH2 die Anzeige ,BUSY" etwa 15 Sekunken lang und geht
dann in ein nicht blinkendes ,no* tiber (siehe Beispiel 3 in Kapi-
tel 4.2.9). Wahrend der ,BUSY-Phase* kann das entsprechende
Matrixfeld nicht verlassen werden. Weiterhin darf das Gerat
nicht ausgeschaltet werden. Félit wahrend dieser Phase die
Versorgungsspannung aus, istzunachst die Werkeinstellung zu
Ubernehmen.

Bei VOH3 und V1H2 tritt das ,BUSY* nicht auf, es erscheint
sofort ,no“. In allen Fallen ist dann die Ubernahme der
gewlinschten Daten abgeschlossen.

4.2.5 Aktivierung einer Prozedur

Die Matrixfelder, die in diese Kategorie fallen, sind VOH1 ,Kali-
brieren Zellenkonstante” und V1H1 ,Experimentelle Bestim-
mung des Temperaturkoeffizienten”, die in Kapitel 6 ausfihrlich
behandelt werden.

4.2.6 Nicht belegte Matrixfelder

Bei nicht belegten Matrixfeldern
erscheint in der Anzeige "— — — —

”
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4.2.7 Beispiel 1:

Schritt 1:

Schritt 2:

Schritt 3:

“Entriegeln

der Bedienebene”
(Eingabe der
Schilisseinummer
0110)

Ausgangszustand:

Gerat
im MeBmodus.

Angezeigte Matrix-
position: VOHO.

"ENTER"-Taste
dricken.

Matrixfeld VOHO
ist angewahit.

Die Einer-Stelle
blinkt.

Mit der " -« "-Taste
auf die Zehner-
Stelle weiterschal-
ten.

mit der "L "oder der
*Y *-Taste die Ziffer
1 einstellen.

Mit der " -« "-Taste
auf die Hunderter-
Stelle weiterschal-
ten.

Mitder "l "oder der
"Y "-Taste die Ziffer
1 einstellen.

\_4

-,
D
)Y -
L3
W
X
x
(=~

O (T
Lt LY

.‘-
« o)
A -
-
™ -
3
—
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4 BEDIENUNG 4 BEDIENUNG

Schritt 4: Mit der "ENTER’- Schritt 2: Mit der * 1 *- oder
Taste die 4stellige der ” Y "-Taste die
Zahl bestatigen. N o ] Ziffer 5 einstellen. N Bl ' B g
A -
Die Anzeige R | YLt ¢
springt auf 0000
um.
Lt ¢
¥
Schritt 5: Nach korrekter Ein- Schritt 3: Mit der " - "-Taste
%atég its)t nun tc'iie auf die Zehner-
edienebene  entrie- - . _
gelt. K tSet':alle weiterschal Y
Kontrolle:  Mit  der R} ‘ L € ¢
"H"-Taste kann nun Mit der "4 "- oder
zwischen 0 und 1 der " Y -Taste die
gewechselt werden. Ziffer 4 einstellen.
Falls das nicht maglich
ist: Die Schritte 1 bis 5
wiederholen. Die ande-
ren Schlusselnum-
mern werden entspre-
chend eingegeben.
4.2.8 Beispiel 2: "Sollwerteingabe Schritt 4: Mit der " -« "-Taste
Wy \ auf die Hunderter-
auf 5.45 ppm” 7t 5 Tt Stelle weiterschal- ] E: (W | »
L]
Ausgangszustand: Ry R ten. LY o 0
Sed A t Mit der " i "- oder
'edleine ene ent- der " V"-Taste die
riegelt. Ziffer 5 einstelien.
Angezeigte Matrix-
Schritt 1: Mit der "V"- bzw. Schritt 5: Mit der "ENTER”-Taste
"H"_Taste das gie i '4stellige Zah!
Matrixfeld ~ V4H1 N e B estatigen. N T @ XN ud
. - Die Anzeige springt auf - e o
anwdhlen. [’" Y Lt R 0545 Daueranzeige. LY . ¢
Die Einer-Stelle Damit ist der Vorgang
blinkt. abgeschlossen. Nach
Verriegeln der Ebene
kann  ggf.  durch
Anwahl des Matrixfel-
des VOHO in den MeB-
modus zuriickge-
sprungen werden.
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429 Beispiel 3:

"Werkseinstellung iibernehmen”
Ausgangszustand: Gerat im MeBmodus.
Angezeigte Matrixposition: VOHO

@ Entriegeln der Parameterebene durch Eingabe der Schlis-
selnummer "0020” (siehe Beispiel 1, Kapitel 4.2.7).

@ Matrixfeld VOH2 wahlen. Im Display erscheint blinkend "no”.

@ "1 - oder der "V "-Taste driicken.
Es erscheint blinkend "YES”.

@ "ENTER"-Taste driicken.

Es erscheint blinkend "BUSY”.
Nach etwa 15 Sekunden springt die Anzeige selbsténdig auf
"no” (nicht blinkend). .

Damit ist der Vorgang abgeschlossen.

Nach Verriegeln der Ebene kann ggf. durch Anwahl des Matrix-
feldes VOHO in den MeBmodus zurlickgesprungen werden.

4.2.10 Sonderfunktionen von Tasten

In der Anzeigeebene bewirkt die Betatigung der "ENTER”-Taste
einen Sprung auf das Matrixfeld V9HO.

In allen Ebenen bewirkt die gleichzeitige Betatigung der "V”-
und "H"-Taste einen Sprung zum Matrixfeld VOHO.
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4.3 Handbetrieb
4.3.1 Freigabe

Die Freigabe des Handbetriebes erfolgt im Geréateinneren (sie-
he Kapitel 10) (iber den Schalter $201.1 (standardma8ig freige-
geben) und Uber das Matrixfeld V2H1 (standardmaBig nicht frei-
gegeben).

Bei Verriegelung des Schalters $201.1 (auf Stellung 0) ist kein
Handbetrieb moglich.

Ist der Handbetrieb eingeschaltet, leuchtet die LED ” S°\".

4.3.2 Umschaltung Automatik / Handbetrieb

ist die Umschaltung freigegeben, kann im Matrixfeld VOHO
(MeBmodus) mit der "—="-Taste zwischen Automatik- und
Handbetrieb umgeschaltet werden.

4.3.3 Bedienung der Relaiskontakte

Die Relaiskontakte kdnnen ausschlieBlich auf dem Matrixfeld
VOHO (MeBmodus) per Tastendruck aktiviert werden.

Mit der Taste "i” (K1) wird der Relaiskontakt K1 aktiviert.
Mit der Taste "V ” (K2) wird der Relaiskontakt K2 aktiviert.

Tastbetrieb:  Auswahl 0 im Matrixfeld
V3H9

Nur solange die Taste gedriickt ist, ist der entsprechende
Relaiskontakt aktiv.

Wird die Taste wieder losgelassen, wird der entsprechende
Relaiskontakt sofort inaktiv (0/Handbetrieb).

Schaltbetrieb: Auswahl 1 im Matrixfeld
V3H9

Wird die Taste "A” bzw. "1 ” das erste Mal betétigt, wird der ent-
sprechende Relaiskontakt aktiv und bleibt es auch, bis dieselbe
Taste noch einmal gedrickt wird.

Wenn die LED "HOLD” leuchtet, ist kein Handbetrieb méglich.

4.3.4 Schaltverhalten der Reglerarten

Grenzwertregier
Der entsprechende Relaiskontakt schaltet dauerhatft.
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4.4 Temperaturkompensation

Hinweis:

Bei der Temperaturkompensation des spezifischen Widerstan-
des bzw. der Leitfdhigkeit von Reinstwasser versagen die kon-
ventionellen Methoden, die von der Annahme eines konstanten
Temperaturkoeffizienten Tk ausgehen. Selbst die von komfort-
ableren Geraten gebotene Méglichkeit, den Tk durch eine nicht
lineare Funktion darzustellen, 148t sich nur begrenzt anwenden,
da neben der Abhingigkeit von der Temperatur (wie sie flr
Reinstwasser ohne Verunreinigung ausreichen wirde), auch
die Art der Verunreinigung und deren Konzentration den MeB-
wert beeinflussen. Bei der industriellen Herstellung von Reinst-
wasser finden fast immer lonenaustauscher Verwendung, die
aus Kationen- und Anionenaustauscherharzen bestehen.

Da die Harze bei Erschépfung (d.h. Uberladung) als erste lonen-
sorten Natrium- oder/und Chlorionen abgeben, sind es Spuren
von Salzséure, Natronlauge oder Kochsalz, die zu einer Veran-
derung des spezifischen Widerstandes fithren. Aus diesem
Grund sind im Reinstwasser-MeBumformer, neben der nichtli-
nearen Temperaturabhangigkeit des spezifischen Widerstan-
des von Reinstwasser (entsprechend der ASTM D-1 125-95),
auch die dieser drei Arten der Verunreinigung inklusive ihrer
Konzentrationabhéangigkeit hinterlegt.

Der MeBumformer bietet dem Anwender dariber hinaus die
Moglichkeit, im Display die Konzentration der Verunreinigungin
ppm (gleichbedeutend mit mg/l) anzeigen zu lassen.

Im Matrix-Feld V3H3 wird festgelegt, welche Verunreinigung bei
der Temperaturkompensation berucksichtigt wird bzw. ob eine
solche gewinscht ist:

0 = Reinstwasser (NaCl) — Standard-Einstellung

1 = alkalisch (NaOH)

2 = sauer (HCI)

3 = linear (ohne spezielle Berlcksichtigung der Eigenheiten
von Reinstwasser)

Im Matrixfeld V3H2 wird festgelegt, ob die Temperatur manuell
oder automatisch erfaBt wird:

0 = MTC (manuelle Eirigabe der MeBguttemperatur in °C im
Matrixfeld V3H1)

1= ATC
(automatische Erfassung der MeBguttemperatur iber
ein angeschlossenes Pt100-Widerstandsthermometer)

Die lineare Temperaturkompensation kann nur in Verbindung
mit dem MeBbereich 0..3uS/cm aktiviert werden.
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4.4.1 Art der Temperaturkompensation

/

Hinweis:

Higr kann der Anwender festlegen, wie die Temperaturkompen-
sation durchgefiihrt und welche Verunreinigungen beriicksich-
tigt werden soll.

Hilfe_ bei dieser Entscheidung kann der Anwender Gber eine
Bestimmung des pH-Wertes erwarten.

Werksgitig ist die Temperaturkompensation bei Verunreinigun-
gen mit NaCl-lonen eingestelit.

4.4.2 Automatische Temperaturkompensation (ATC)

Bei automatischer Temperaturkompensation werden MeBgut-
temperaturen von -50°C bis +250°C mit einem Pt 100-Wider-
standsthermometer erfaBt.

Der Mikroprozessor - MeBumformer / -Regler fir Reinstwasser
ist flir den AnschiuB eines Pt 1 00-Widerstandsthermometers in
3-Leiterschaltung vorgesehen (AnschluBbild siehe Kapitel 3
"Elektrischer AnschluB”).

Wird ein Pt 100-Widerstandsthermometer in 2-Leiterschaltung
verwendet, muB ein Leitungswiderstand Rang. angeschlossen
werden. Rapg muB dem Widerstand einer Ader der Verbindung
Pt 100-Widerstandsthermometer — MeBumformer/Regler ent-
sprechen (AnschluBbild siehe Kapitel 3 “Elektrischer
AnschluB”).

4.4.3 Manuelle Temperaturkompensation (MTC)

Im Matrixfeld V3H1 wird die MeBguttemperatur in °C eingege-
ben.

Bei Betrieb ais Reinstwasser-MeBumformer (Anzeige MQ*cm
bzw. ppm) MUSS ATC eingestellt werden.
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6 KALIBRIEREN

6.1 Allgemeines

Hinweis:

Nach Berlcksichtigung von Kapitel 5 kann das Geréat in Verbin-
dung mit einer MeBzelle der vorgegebenen Zellenkonstante
ohne zusatzliche Einstellungen in Betrieb genommen werden.

Da einerseits der Wert der Zellenkonstante Exemplarstreuun-
gen unterworfen ist und andererseits der Temperaturkoeffizient
eine vom Medium abhangige GroBe ist, wird man zur Erzielung
einer hoheren MeBgenauigkeit diese beiden Parameter
genauer festlegen wollen. Dazu bieten sich mehrere Wege an,
die im folgenden beschrieben werden.

Wird bei der Art der Temperaturkompensation Reinstwasser
oder alkalische- bzw. saure Verunreinigung gewahlt, ist nur
eine Kalibrierung der Zellenkonstanten méglich.

Bei der Kombination MaBeinheit uS/cm und lineare Tempera-
turkompensation kann der Temperaturkoeffizient, auf Grund
der besonderen Eigenschaften von Reinstwasser, auf einen
Wert von bis 20,00%/K justiert werden.

6.2 Numerische Eingabe der Zellenkonstante
und des Temperaturkoeffizienten

Hinweis:

Sind die Werte der Zellenkonstante und des Temperaturkoeffi-
zienten bekannt, so lassen sie sich nach Offnen der Konfigurati-
onsebene Uber die Feider V2H9 ( Zellenkonstante in % des
RastermaBes, welches (ber V2H8 vorgegeben wurde) bzw.
V3H8 eingeben.

Der Temperaturkoeffizient kann nur dann eingegeben bzw.
bestimmt werden, wenn die lineare Temperaturkompensation
aktiviert ist.

6.3 Kalibrieren der Zellenkonstante mit Kalibrierlésung

Bei Unkenntnis des genauen Wertes der Zellenkonstante 1aBt er
sich mit Hilfe von Kalibrieridsungen ermitteln.

Eine Kalibrierung sollte bei einer Leitfahigkeit, die sich im letzten
Drittel des Leitfahigkeits-MeBbereiches befindet, durchgefiuhrt
werden. ’

Nach Anwahl des Feldes VOH1 wird die Temperaturkompensa-
tion unterdriickt. Beim Einsetzen der MeBzelle in die Kalibrierl6-
sung erscheint im Display ein MeBwert, der sich unter Verwen-
dung des aktuellen Wertes der Zelienkonstante, jedoch ohne
Beriicksichtigung der Temperatur ergibt. Der anschlieBende
Editiervorgang setzt die genaue Kenntnis der Leitfahigkeit der
Kalibrieridsung bei der herrschenden Temperatur voraus. Aus
dem eingegebenen Wert berechnet das Gerét die Zelienkon-
stante und speichert sie ab.
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6.3.1 Vorgehensweise zum Kalibrieren der Zellenkonstante mit Kalibrieriésung

Hinweis:

Hinweis:

Vor dem Kalibrieren muB die Bedienebene entriegelt werden!
Nur sinnvolt mit der MaBeinheit uS/cm bzw. MQ -cm.

B Matrixfeld VOH1 anwahlen.
Die Temperaturkompensation wird unterdriickt.

Der momentan am Eingang anliegende MeBwert wird unter
Berlcksichtigung des aktuellen Wertes der Zellenkonstante
angezeigt.

B Taste "ENTER” driicken.
Die LED "HOLD” leuchtet.

Die LED "Cal 1” leuchtet — meBempfindlichen Teil der MeBzelle
in Kalibrierldsung eintauchen.

Warten, bis sich der MeBwert stabilisiert hat.
M Taste JENTER” driicken —

der angezeigte Wert wird ,eingefroren” (d.h. die Anzeige rea-
giert nicht mehr auf den Eingang).

Der angezeigte Wert kann jetzt editiert werden (zum Editieren
von Werten siehe Beispiel 2, Kapitel 4.2.8). Ziel des Editierens ist
es, den angezeigten Wert auf den tatséchlichen Wert der Kali-
brierldsung zu bringen.

M Taste "ENTER” driicken —

Die neu ermittelte Zellenkonstante wird im Matrixfeld V2H9 als
Prozentwert abgelegt.

Die LED "HOLD” leuchtet.
Der Kalibriervorgang ist abgeschlossen,

Sobald das Matrixfeld VOH1 verlassen wird, erlischt die LED
"HOLD".

31



6 KALIBRIEREN

6.4 Experimentelle Bestimmung des Temperaturkoeffizienten

Achtung:

Nur sinnvoll und méglich bei der MaBeinheit ©S/cm und linea-
rer Temperaturkompensation.

Die experimentelle Bestimmung des Temperaturkoeffizienten
des MeBmediums nach Anwahl des Feldes V1H1 setzt die Akti-
vierung der automatischen Temperaturkompensation und die
Anwahl der linearen Temperaturkompensation (Matrixfeld
V3H3=23) voraus. Am Display erscheint der temperaturkom-
pensierte Wert fur die Leitfahigkeit. Der Wert der aktuellen Zel-
lenkonstante wird als korrekt angenommen. Nach dem Betéti-
gen der ENTER-Taste zeigt das Display den vom Temperatur-
sensor erfaBten Temperaturwert an.

Das Verfahren beruht auf der Messung der nicht temperatur-
kompensierten Leitfahigkeiten (TK = 0) bei zwei Temperaturen
(der Referenztemperatur 259C und einer zweiten Temperatur T,
die zumeist der spateren MeBtemperatur entspricht). Beim
Akzeptieren der MeBwerte ist die Tragheit des Temperatursen-
sors zu berlicksichtigen, d.h. man solite vor Betétigung der
ENTER-Taste einen stabilen Temperaturwert im Display abwar-
ten.

Da eine genaue Einstellung der Temperatur des Mediums auf
die Referenztemperatur aus technischen Grinden nicht immer
méglich ist, werden bei ihrer Aufnahme Werte im Bereich 25,0
+2 5°C vom Gerat, angenommen. Der Temperaturkoeffizient
wird aus den beiden Wertepaaren berechnet und abgespei-
chert.

Fiir den Fall, daB die Referenztemperatur nichtim angegebenen
Bereich liegt, erfolgt eine Fehlermeldung. Sie verschwindet ent-
weder durch eine erneute experimentelle Bestimmung des TKs
oder durch Ubernahme des alten Wertes Uber das Feld V1H2.
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6.4.1 Vorgehensweise zur experimentellen Bestimmung
des Temperaturkoeffizienten

Hinweis:

Hinweis:

Vor dem Kalibrieren muB die Bedienebene entriegelt werden
und im Matrixfeld V3H2 ATC=1 ausgewdhlt sein!

B Matrixfeld V1H1 anwahien.

Der momentan am Eingang anliegende MeBwert (Leitfahigkeit)
wird angezeigt.

Hierbei werden der aktuelle Temperaturkoeffizient und die
aktuelle Zellenkonstante verwendet.

B Taste "ENTER” driicken.

Die LED "HOLD” leuchtet.

Die LED "Cal 1” leuchtet.

MeBempfindlichen Teil der MeBzelle in MeBmedium eintauchen.

Warten, bis sich der MeBwert (Mediumstemperatur 25°C
+/-2,5°C) stabilisiert hat.

M Taste "ENTER” driicken.
Die LED "HOLD” leuchtet.

Die LED "Cal 1” blinkt — das Wertepaar Leitfahigkeit 1 und Tem-
peratur 1 wird aufgenommen.

Nach der Aufnahme des ersten Wertepaares leuchtet die LED
"Cal 2”.

MeBmedium auf die spétere Arbeitstemperatur temperieren
(Kontrolle Giber die Anzeige im Display. Der meBempfindliche
Teil der MeBzelle muB im MeBmedium eingetaucht bleiben).

Beim Akzeptieren des MeBwertes der Temperatur ist die Trag-
heit des Temperatursensors zu bericksichtigen, d.h. man
solite vor Betatigung der Taste "ENTER” einen stabilen Tem-
peraturwert abwarten.

33




6 KALIBRIEREN

Hinweis:

B Taste "ENTER” driicken.
Die LED "HOLD” leuchtet.

Die LED ”Cal 2" blinkt — das Wertepaar Leitfahigkeit 2 und Tem-
peratur 2 wird aufgenommen.

Nach der Aufnahme des zweiten Wertepaares leuchtet die LED
"HOLD".

Aus den zwei ermittelten Wertepaaren wird der Temperatur-
koeffizient berechnet und im Matrixfeld V3H8 abgelegt.

Der momentan am Eingang anliegende MeBwert (Leitfahigkeit)
wird angezeigt.

Hierbei werden der neu berechnete Temperaturkoeffizient und
die aktuelle Zellenkonstante verwendet.

Sobald das Matrixfeld VOH1 verlassen wird, erlischt die LED
"HOLD".

6.5 Ubernahme alter Kalibrierdaten

EntschlieBt man sich nach erfolgreichem AbschluB der eben
beschriebenen Kalibrierungen bzw. Bestimmungen dazu, die
eingestellten Werte nicht zu tibernehmen, so kénnen die zuvor
giiltigen Werte durch Verwendung der Matrixfelder VOH3 (Zel-
lenkonstante) und/oder V1H2 (Temperaturkoeffizient) wieder
aktualisiert bzw. tiber V2H9 und/oder V3H8 neu eingegeben
werden.
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7 ANALOGER AUSGANG

7.1 Istwertausgang

Der MeBumformer / Regler kann folgende, den Eingangssigna-
len Leitfahigkeit, Widerstand, ppm und Temperatur (bei Bestik-
kung) proportionale Normalsignale ausgeben:

0..20mA
4.20mA
0..10V

Die Umschaltung zwischen Strom und Spannung erfolgt mit
einem DIL-Schalter, siehe Kapitel 10.1 "Analoger Ausgang”.

Die Umschaltung des Stromausganges zwischen 0..20 mA und
4..20mA erfolgt fur Leitfahigkeit und Temperatur in Matrixfeld
V1H5. Beim Betreiben des Istwertausganges als Spannungs-
ausgang muB in Matrixfeld V1H5 der Stromausgang 0..20mA
eingestellt sein.

Die durch den Istwertausgang umzusetzende MeBspanne kann
in den Matrixfeldern V1H3 "Anfangswert Istwertausgang” und
V1H4 "Endwert Istwertausgang” bzw. V2H3 "Anfangswert Ist-
wertausgang Temperatur” und V2H4 "Endwert Istwertausgang
Temperatur” gewéahlit werden.

Die Simulation des Ausgangssignals fur Leitfahigkeit und Tem-
peratur wird aktiviert, indem in Matrixfeld V1H7 mitden Tasten "k
» oder ”Y ¥ von "0” auf ”1” umgeschaltet und mit "ENTER” besté-
tigt wird. In diesem Fall wird der in Matrixfeld V1H6 "Simulation
Ausgangswert” in Prozent der MeBspanne eingestellte Wert fur
Leitfahigkeit und Temperatur ausgegeben.

Der Istwertausgang Leitfahigkeit kann auf zwei Arten dargestelit
werden:

linear: Auswahl 0

in Matrixfeld VIH9
abknickend: Auswahi 1

in Matrixfeld V1H9

Bei einem abknickenden Signal erreicht das Ausgangssignal
nach 10% der durch Anfangs- und Endwert des Istwertaus-
gangs eingestellten MeBspanne die Mitte (10 mA; 12 mA; 5V)
des ausgewdihlten Bereiches.
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7 ANALOGER AUSGANG

Beispiel:

8 REGLER

MeBbereich 3uS/cm 8.1
Anfangswert Istwertausgang = 0,6 uS/cm

Endwert Istwertausgang = 3 uS/cm

MeBspanne 3uS/cm - 0,6 uS/cm =2,4uS/cm

ausgewdhlter Istwertausgang 4..20 mA -

Der Istwertausgang nimmt bei 0,84 uS/cm den Wert von 12 mA
an, bei 3uS/cm den Wert von 20 mA.

Ausgangsstrom

mA] A

Py

0,6 0,84 3 Teitfahigkeit
[uS/em]

36

Begriffserklarungen

Abfallverzogerung
Die Zeitspanne, die vergehen muf, bis der Relaiskontakt
umschaltet, wenn die Schaltbedingung nicht mehr erfallt ist.

Alarmkontakt

Beim Grenzwertregler wird die aktive Zeit der Relais Uberwacht.
Wird diese Zeit um einen einstellbaren Wert (Verzégerungszeit)
Uberschritten, wird der Alarmkontakt aktiv.

Bei beiden Funktionen wird die Verzdgerungszeit zurickge-
setzt, wenn die Bedingungen flir die Alarmgabe nicht mehr
erfilit sind.

Alarmtoleranz

Uberschreitet die Regelabweichung den Wert der Alarmtole-
ranz, so wird die Alarmverzdgerungszeit gestartet. Nach Ablauf
der Alarmverzégerungszeit wird der Alarmkontakt aktiv.

Alarmverzégerung
Die Zeitdauer, fur welche die Alarmbedingung erfilit sein muB,
bis das Alarmrelais und die Alarm-LED aktiv werden.

Anzugverzégerung
Die Zeitspanne, die vergehen muB, bis der Regelkontakt
umschaltet, wenn die Schaltbedingung erfiillt ist.

Grenzwertregler
Zweipunktregler mit Anzug- und / oder Abfallverzbgerung.

Hysterese .

Die Hysterese ist bei einem unstetigen Regler die Anderung der
RegelgrodBe, die bendtigt wird, um das Umschalten eines Regel-
kontaktes bei fallender und steigender RegelgroBe auszuldsen.

Istwert
Abklirzung x

Reglerart
Sie definiert den Regler auf:

0 = Regler aus
1 = Grenzwertregler
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Sollwert Beispiel: Ruhe-/Arbeitskontakt
Abklrzung w

J

Umschaltung Dauer-/Wischkontakt
Wirkt sich nur auf den Alarmkontakt aus und definiert das Ver-
halten beim Aktivwerden des Alarmrelais. '

Bereich Bereich Bereich
] il i

0 = Dauerkontakt

Das Alarmrelais zieht an und bleibt solange angezogen, bis die
Ursache fur den Alarm beseitigt ist. Die Alarm-LED blinkt.

£ Leitfahigkeit-Wert

N

1 = Wischkontakt

Das Alarmrelais schaltet einmalig fiir ca. 1 Sekunde um und falit
dann wiederin seinen Ausgangszustand zuriick. Die Alarm-LED
blinkt weiter, bis die Ursache fir den Alarm beseitigt ist.

Umschaltung Min-/Max-Kontakt
Min-Kontakt bedeutet, daB der Regler dann aktiv ist, wenn der .
Istwert kleiner als der Sollwert ist. Zeit

Max-Kontakt bedeutet, daB der Regler dann aktiv ist, wenn der
Istwert gréBer als dér Sollwert ist.

0 = Min-Kontakt
1 = Max-Kontakt

Bereich | Bereich |l Bereich lll
LED Kontakt| LED Kontakt | LED Kontakt
Arbeitskontakt | ein 0 aus 1 aus 1
Ruhekontakt | ein aus

Min
aus

1 0 0
Arbeitskontakt | aus 1 aus 1 ein 0
Umschaltung Ruhe-/Arbeitskontakt Max o rerontakt 1aus 0 laus 0 1

0 = Ruhekontakt (Pol ist mit Offner verbunden)
1 = Arbeitskontakt (Pol ist mit SchiieBer verbunden)

ein

Ruhekontakt i
Solange der Regler inaktiv ist, ist der Pol mit dem Offner (Ruhe-
kontakt) verbunden und die entsprechende LED aus. 3

Arbeitskontakt
Solange der Regler inaktiv ist, ist der Pol mit dem SchlieBer
(Arbeitskontakt) verbunden und die entsprechende LED aus.
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8 REGLER

8.2 Kombinationsmoglichkeiten

Folgende Regler kbnnen beliebig miteinander kombiniert wer-
den. Die Auswahl erfolgtin den Matrixfeldern V4H9 "Reglerart 1”
und V5H9 "Reglerart 2". .

— Regler ausgeschaltet
— Grenzwertregler

8.3 Regler ausgeschaitet

Auswahl ”0” (Regler aus)

in Matrixfeld V4H9 "Reglerart 1" und / oder Matrixfeld V5H9
"Reglerart 2”.

Relevante Regelparameter: Keine

8.4 Grenzwertregler

8.5 Alarmkontakt

Hinweis:

Auswahl ”1” (Grenzwertregler)

in Matrixfeld V4H9 "Reglerart 1” und / oder
Matrixfeld V5HO "Reglerart 2".

Relevante Parameter:

in Matrixfeld V6H2 "Anzugverzdgerung Relaiskontakt 1”
und / oder

Matrixfeld V7H2 "Anzugverzdgerung Relaiskontakt 2”
oder

in Matrixfeld V6H3 "Abfallverzogerung Relaiskontakt 1”
und / oder

Matrixfeid V7H3 "Abfallverzdégerung Relaiskontakt 2”

in Matrixfeld V6H7 "Umschaltung Min/Max-Kontakt 1”
und / oder
Matrixfeld V7H7 "Umschaltung Min/Max- Kontakt 2”

in Matrixfeld V6H6 "Umschaltung Ruhe-/ Arbeitskontakt 1”
und / oder
Matrixfeld V7H6 "Umschaltung Ruhe-/ Arbeitskontakt 2”

in Matrixfeld V4H7 "Hysterese 1”
und / oder .
Matrixfeld V5H7 "Hysterese 2"

in Matrixfeld V4H1 "Sollwert 1 einstelien”
und / oder
Matrixfeld V5H1 "Sollwert 2 einsteilen”

in Matrixfeld V7H1 "Alarmverzégerung”

in Matrixfeld V6H9 "Umschaltung Alarm-Dauerkontakt / Alarm-
Wischkontakt”

Bei der Reglerart Grenzwertregler ist die Alarmtoleranz intern
fest auf O gesetzt.

9 STORUNGEN/WARNUNGEN

9.1 Allgemeines

9.2 Stérungen

Die Fehlercodes werden im Matrixfeld V7HO angezeigt. Treten
mehrere Codes gleichzeitig auf, so wird zunachst der Code mit
der kleinsten Nummer angezeigt. Alle weiteren Codes kénnen
mit der Taste "1 ” in aufsteigender Reihenfolge abgerufen wer-
den. Entsprechend gelangt man mit der Taste "1 ” zu dem Code
mit der nachst kleineren Nummer.

Die Fehlercodes werden standig aktualisiert. Fallt ein Code
wéhrend der Betrachtung weg, wird — falls vorhanden — der
Code mit der nachst kleineren Nummer angezeigt. Anderenfalls
wird der Code mit der nachst groBeren Nummer angezeigt.
Steht weder eine Stérung noch eine Warnung an, erscheint die
Anzeige F000.

Einige Stérungen versetzen den Regler fir die Zeit ihres Auftre-
tens in den HOLD-Zustand. Dies sind die Stérungen: F020,
FO21, FO22, F023, F024 und F026.

Stérungen aktivieren fur die Dauer ihres Auftretens das Alarm-
Relais.

FO10
»Alarmtoleranz {iber- bzw. unterschritten
und Alarmverzégerungszeit des Reglers abgelaufen«

Abhilfe: Regelparameter (berprifen.

F020
»Zuldssiger Toleranzbereich der
Zellenkonstante verlassen«

Die Zellenkonstante weicht mehr ais +20% vom Nennwert ab.

Abhilfe:

Kalibrierung wiederholen

(evtl. MeBzelle von Verunreinigungen befreien bzw. Kalibrierlo-
sung Uberprifen).

F021
»Zuldssiger Bereich des
Temperaturkoeffienten verlassen«

Der Temperaturkoeffizient ist kleiner als 0,00%/K oder groBer
als 20,00%/K.

Abhitfe:
Kalibrierung wiederholen
(siehe Kapitel 6)
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9 STORUNGEN/WARNUNGEN

Fo22 ) . 9.3 Warnungen
»Leitfahigkeit-MeBbereich unterschritten«

MeBwert < 0

bzw.

»Fiihlerbrucherkennung angesprochen«

Die Fuhlerbrucherkennung ist eingeschaltet und der MeBwert
ist kleiner als 2% vom MeBbereich.

Maogliche Ursachen:

MeBleitung unterbrochen, Leitfahigkeit des Mediums kleiner als
29, des MeBbereiches oder MeBzelle taucht nicht ins Mefime-
dium ein.

F023

»Leitfahigkeit-MeBbereich iiberschritten«

MeBwert > eingestellter MeBbereich

Mogliche Ursache:

MeBleitung kurzgeschlossen, MeBbereich zu klein bzw. Tempe-
raturkoeffizient des N_Iediums zu hoch.

F024
»Temperaturmessung falsch«
(nur relevant bei ATC)

Maogliche Ursache:

Pt 100-Widerstandsthermometer kurzgeschlossen, nicht ange-
schlossen bzw. unterbrochen oder Temperatur auBerhalb des
Bereiches von -50...+250°C.

F026
»Falsche Kombination
von der Art der Temperaturkompensation mit MeBeinheit«

Abhilfe: Bei den MaBeinheten MQ -cm und ppm ist die
lineare Temperaturkompensation nicht erlaubt.

F030
»Zuldassiger Minimalwert
eines Istwertausgangs unterschritten«

Der Istwert ist kleiner als der eingestellte Wert.
Abhilfe: Wert in Matrixfeld V1H3 andern bzw.
Wert in Matrixfeld V2H3 &ndern.

F031
»Zuldssigen Maximalwert
eines Istwertausgangs iiberschritten«

Der Istwert ist groBer als der eingestellte Wert.
Abhilfe: Wert in Matrixfeld V1H4 andern bzw.
Wert in Matrixfeld V2H4 andern.

Hinweis:
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Warnungen aktivieren nicht das Alarmrelais, die Alarm-LED
blinkt jedoch. Eine mogliche Regelung lauft bei Warnungen
ohne Beeinflussung weiter.

F050
»Parametergrenzen fiir Istwert vertauscht«

Der Endwert des Istwertausganges ist kleiner als der Anfangs-
wert des Istwertausganges.

Abhilfe:

Wert in Matrixfeld V1H3 mit Wert in Matrixfeld V1H4 tauschen
bzw.

Wert in Matrixfeld V2H3 mit Wert in Matrixfeld V2H4 tauschen.

FO051
»Interne Unstimmigkeit
bei der Berechnung der Konzentration«

Madgliche Ursache:
Temperaturerfassung (Pt100) stimmt noch nicht mit der tat-
séchlichen Temperatur Gberein.

F052
»Interne Unstimmigkeit
bei der Berechnung der Konzentration«

Mogliche Ursache:
Temperaturerfassung (Pt100) stimmt noch nicht mit der tat-
séchlichen Temperatur Gberein.

FO70
»Tatsidchliche Mediumstemperatur weicht um mehr als 2,5K
von der Referenztemperatur von 25°C ab.«

Abhilfe:
Kalibrierung wiederholen
siehe Kalibrieren (Kapitel 6)

Diese Warnung tritt nur bei ATC und dem ersten-Kalibrier-
schritt zur experimentelien Bestimmung des Temperaturkoef-
fizienten auf.
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10 EINSTELLUNGEN IM GERATEINNEREN 10 EINSTELLUNGEN IM GERATEINNEREN

Achtung: Bei Arbeiten am Mikroprozessor MeBumformer-/Regler fur 10.1 Analoger Ausgan
g gang

. . N ~ . |
Reinstwasser sind VDE- und ESD-Vorschriften zu beachten! Die Einstellung der Ausgangssignale erfolgt iber DIL-Schalter.

Die Umschaltung von 0..20 mA auf 4...20 mA erfolgt per Soft-
ware im Matrixfeld V1HS5 (siehe Kapitel 7.1).

Der Regler wird abgeglichen ausgeliefert. Wird mit den Schal-
tern S1101.1 bis S1101.4 ein anderes Ausgangssignal gewéhlt,
ist evtl. ein geringfugiger Abgleich des Ausgangssignales mit
den Trimmern "Anfang” und "Ende” erforderlich.

Hinweis: Bei Bestiickung des Gerates mit dem Istwertausgang firTem-
peratur muB auch die Umstellung der Schalter aufder Tempe-
raturplatine in gleicher Weise vorgenommen werden !

Istwert-Ausgang
1.MeBgroBe

Analoger Ausgang Signal Schalter
S$1101.1 | $1101.2 | S1101.3 | §11014
0..10v (o] X X 0
! 0(4)..20mA
O = ausgeschaltet s;ri)enmén;ig (¢} o} (o} X
X = eingeschaltet
Q
° Istwert-Ausgang
Q Q% ° Temperatur
N
@ : Ende Anfang X
® : v t
o [jm T ¢
N 132110
M
/ S 1101
e »

© Jumper zur
Codierung der
Leitfahigkeits-
und
Eingangsplatine
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11 ZUSATZFUNKTIONEN

10.2 Handbetrieb

Achtung:

Der Schalter $201.7 ist nur fir Servicezwecke vorgesehen
und werkseitig auf Stellung 0 eingestelit.

Der Schalter $201.7 darf nicht verstellt werden!
Schalter $201.1

verriegelt O
frei X
Beschreibung siehe Kapitel 4.3

10.3 Eingangsfilter

Schalter $201.4

ein 0
aus X
Beschreibung siehe Kapitel 11.3

10.4 Codierung der Leitfahigkeit-Eingangs-Platine

Achtung:

Der Einbauort der Leitfahigkeit-Eingangsplatine ist in Kapitel
10.1 "Analoger Ausgang” dargestellt.

MeBbereich: Zellenkonstante
bis 3,00 uS/cm K=0,01 1/cm

nonpAanonan
aes

assussssavssvutess

oo—olololo
es e o [ . [
—
)

—

|sgepagapegepupsys]

Diese Codierung darf nicht veréndert
werden!
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11.1 Funktion der bindren Eingénge

Uber den binaren Eingang 1 {Anschliisse 81, 82) kann das
Gerat durch eine Bricke (KurzschluB) in den HOLD-Zustand
gebracht werden.

Uber den binaren Eingang 2 (Anschliisse 83, 84) kann durch
eine Brucke eine Alarmgabe iiber das Alarm-Relais unterdrickt
werden. Die Alarm-LED arbeitet normal weiter.

11.2 HOLD-Funktion

Durch Aktivieren der HOLD-Funktion werden die Relais inaktiv.
Mogliche angelaufene Zeiten des Reglers (z.B. Anzugsverzbge-
rung) und des Alarms (Alarmverzodgerung) werden zuriickge-
setzt.

11.2.1 Internes HOLD

Intern wird die HOLD-Funktion aktiviert, indem die Anzeige in
Matrixfeld VOH1 mit der Taste "A” oder " " von "0” auf ”1” umge-
schaltet und mit der "ENTER”-Taste bestéatigt wird.

AuBerdem wird "HOLD” automatisch intern aktiviert, wenn
grundlegende Verénderungen an der Einsteliung des Gerétes
vorgenommen werden. Beispiele: Umschaltung auf Kalibrie-
rung, Anderung der Reglerart. Nach AbschiuB der Anderung
wird mit Verlassen des betreffenden Matrixfeldes das automati-
sche "HOLD” deaktiviert.

11.2.2 Externes HOLD

Extern wird die HOLD-Funktion aktiviert, indem die Anschilsse
des binaren Einganges 1 gebriickt werden. Dadurch bestehtdie
Méglichkeit, die HOLD-Funktion z.B. von einer SPS zu bedie-
nen.

11.3 Eingangsfilter

Die EingangsgréBen Leitfahigkeit sowie Temperatur durchlau-
fen ein digitales Filter zweiter Ordnung. Mit dem Filter konnen
unerwiinschte Effekte wie z.B. Rauschen oder Stérimpulse
unterdriickt werden.

Dieser Wert kann im Matrixfeld VOH3 gedndert werden.

Ausnahme: Die Funktion des digitalen Filters ist mit dem Schali-
ter S 201.4 ausgeschaltet worden. in diesem Fall ist die Einstel-
fung im Matrixfeld V9H3 bedeutungslos.
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11.4 Werkeinstellung iibernehmen

Ausnahme:

Das Gerat bietet die Moglichkeit, den Parametersatz der
Werkeinstellung zu Ubernehmen. Nach der Ubernahme sind
alle Parameter mit den Daten besetzt, die auch bei Auslieferung
des Gerates abgespeichert sind.

Der MeBbereich mit Einheit (uS/cm, MQ -cm, ppm), die Art der
Temperaturkompensation und der Temperaturkoeffizient blei-
ben bei Ubernahme der Werkeinstellung unveréandert erhalten.
éLlJErr\lEinstellung dieser Parameter siehe Kapitel 6 "KALIBRIE-

Die Ubernahme der Parameter erfolgt, indem die Anzeige in
Matrixfeld VOH2 mit der Taste "A” oder "Y ” von "no” auf "YES”
umgeschaltet und mit der "ENTER”-Taste bestéatigt wird.

Werte siehe Kapitel 12.
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12 ANHANG

12.1 Tabelle fiir eingestellte Parameter- und Konfigurationsdaten

Zur Orientierung bei spéteren Veranderungen der Geréteein-
stellung kénnen die entsprechenden Parameter- und Konfigu-
rationsdaten hier eingetragen werden. Je nach Ausfihrung des
MeBumformers und des Reglers entfallen einige Parameter.

MeBumformer Werkseinsteliung | Kunden-
einstellung
V2H1 | Auto 0 0
Hand 1
V3H9 | Handbetrieb
Tastbetrieb 0 0
Schaltbetrieb 1
VI9H1 | HOLD aus 0 0
HOLD ein 1
VOH3 | Filterkonstante Eingangsfilter
uS/cm, u. ppm 0.6s
MQ -cm 30s
0..20s
VOH4 | Netzfrequenz 50 Hz 0 0
Netzfrequenz 60 Hz 1
VOH8 | MeBbereichsende anzeigen 20,00
3,00; 10,0; 20,0;
V1H8 | Einheit
M -cm 0 0
wS/cm 1
ppm 2
V2H9 | Zellenkonstante eingeben / anzeigen 100%
50,0...150,0%
* siche Kapitel 11.4
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12 ANHANG
Kalibrieren Werkseinstellung | Kunden-
einstellung
V3H1 | MTC-Temperatur 25,0°C
-50...4+250°C
V3H2 | MTC manuelle Temperaturkomp.______ 0
ATC automatische Temperaturkomp.__ 1 1
V3H8 | Temperaturkoeffizient 0,00
eingeben 0..20,00%/K
Alarm Werkseinstellung | Kunden-
einstellung
V6H1 | Alarmtoleranz
0
V7H1 | Alarmverzdgerung 20s
0...6000s
V6H9 | Dauerkontakt 0 0
Wischkontakt 1
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Istwertausgang Werkseinstellung | Kunden-
einstellung
V1H3 | Anfangswert des Istwertausganges
(bei 0/4 mA bzw. OV)
0..20MQ -cm 0OMQ -cm
0... 3uS/cm 0uS/cm
0..10 ppm Oppm
V1H4 | Endwert des Istwertausganges
(20mA bzw. 10V)
0..20MQ -cm 20MQ -cm
0... 3uS/cm 3uS/cm
0..10ppm Oppm
ViH5 | Istwertausgang 0..20mA /0..10V _0 0
Istwertausgang 4..20mA 4
V1H6 | Simulation Ausgangswert 50,0%
0...100%
V1H7 | Simulation aus 0 0
Simuiation ein 1
V1H9 | Istwertausgang
linear 0 0
abknickend 1
V2H3 | Anfangswert des Istwertausganges
Temperatur -50°C...+250°C -50°C
V2H4 | Endwert des Istwertausganges
Temperatur -50°C...+250°C 250°C
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Regler Werkseinstellung | Kunden-
Leitfahigkeit einsteliung
V4H1 | Sollwert 1 0OMQ -cm
0... MeBbereichsendwert OuS/cm
in MQ -cm; uS/cm; ppm Oppm
V5H1 | Sollwert 2
0... MeBbereichsendwert
0..20MQ -cm 20,00MQ -cm
0... 3uS/cm 3,00uS/cm
0..10ppm 10,00 ppm
V6H2 | Anzugverzdgerung Relaiskontakt 1 10s
0..999,9s
V7H2 | Anzugverzogerung Relaiskontakt 2 1,0s
0..9999s
V6H3 | Abfallverzégerung Relaiskontakt 1 02s
0..999,9s
V7H3 | Abfallverzégerung Relaiskontakt 2 02s
0..9999s
V6H6 | Ruhekontakt 1 0 0
Arbeitskontakt 1 1
V7H6 | Ruhekontakt 2 0 0
Arbeitskontakt 2 1
V4H7 | Hysterese 1 0,40ML -cm
innerhalb des MeBbereichs 0,06 uS/cm
0,20 ppm
V5H7 | Hysterese 2 0,40MQ -cm
innerhalb des MeBbereichs 0,06 uS/cm
0,20 ppm
V6H7 | Min-Kontakt 1 0 0
Max-Kontakt 1 1
V7H7 | Min-Kontakt 2 0 1
Max-Kontakt 2 1
V4H9 | Reglerart 1 1
aus 0
Grenzwertregler 1
V5HS | Reglerart 2 1
aus 0
Grenzwertregler 1
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