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ZHEinstellunq der Schnittstellenpgramgter

1 urhaltpranordnunq 1m Gerégptnnarn

Die Einstvllungen werden auf> dem RAM- Platine vorgenommen
(Steckplatz 15 mit "RAM" bezelchnet), Hierauf befinden sich zwel
DIL-Schalter. Die Schnittstellenparameter konnen mit dem 8- poligen
IL-Schalter (51402) gewdhlt werden.

CTilz]3lal5167]8 '
forE X [ [ x [x [ x[x]x
IoN

2.2'Dagenf0rmqg

Das Datenformat istsfest vorgegeben:

‘Startbit
Datenbit
Stopbit

No Parity

-

. 2.3 Bandrate

Die BDaudrate wird mit den Schaltern 51402.1 wu. $1402.2 gewahlt.

Schalterstellung: , $1402.1 .2 Baudrate
1 i nur fiir interne To(t7wecko

1 = ON / Close 0 1 2400

0 = OFF / Opeh 0 0 - 9600

, 1 0 19200

5.4 Schnittstellenart,

Die Schnittstellenart, RE232 oder RS5422/485 wird mit dem Schalter
514072.3 gewadhlt.

"gchalterstellung: 51402.3 QChnlthtelJe

1 = ON / Close Q RS232
0 = OFF / Open 1 RS422/485
l

feite: 3



teédresse
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Die Geriteadresse fir RS422/485 Schnittstelle wird mit den
chaltern S$1402.4 .. 51402.8 dewdhlt., '
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3.2 Kennworte der SchnittstelLenkdﬁmunikation

CR/LF

'f3?Syntaxbg§th:gA§ﬂng-

"} Teetseichen s Blam
= » Rﬁckmaldhngfdeg MPF-88

S5T1
ST2
SFT
Sz

ITL
IT2
IrT
12z

5w
NO
AB
25
XK

ON
OFF

MD
ERR

Kennwort

i1

-

Bedeutuﬁg;: Max. Bereich;
SollwartiderjKa@ﬁe;ﬁémperatur 0 200 C
Sollwert.ider Kerntemperatur 0 200 ¢
Sollwert der relativen Feuchte 0 .. 99 %
“Sollwertzeit bziw. Abschnittszeit  99:59 h:m
IStwert‘Kémmértéﬁhefatur 99:59 h:m
Istwert Kerntemperatur 99:59 h:m
Istwert relative Feuchte 399:59 h:m
Restlaufzeit (Istwertzeit) 99:59 h:m
Startdelay 99:59 h:m
Programmnummer . 0 99
Programmabschnitt 1 6
Zeitschalter ; 1 20
~Regelkontakte Y
einschalfén
ausschalten
Abfrage
Modus Byte 1 stellig
Frror Flag 2 stellig

Seite: 5
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4 Befehle fir den Programmlauf

4.1 Programm startoen
Sendung an MPF-88:

AUTO <Bl> ON <Bl> NO ( <«Bl> 8W ) <CR/LF>»
Antwort des MPF-88:

=2 QK <CR/LT >

=y 2 Rrror 81 <CR/LF>

=y P Brror 83 <CR/LF>
4.2 Programm_stoppen
Sendung an MPEF-88:

ATUTO <Bl>» QFF <CR/LF>»
Antwort des MPF-88: ’

<> OF <CR/LF>

=> ? Frror 81 <CR/LF>

=z>» 2 Error 83 <CR/LF»
4.3 Handmodus starten

Sendung. an MPF-88:

HAND <Bl> ON

S

CR/LF>
Antwort dés MPRF-088:

o DK < CR/ALE»

<> 2 Error 81 «<CR/LF>

=> ? Error 83 <CR/LF>»
4.4 Worte im Handmodus setzen
Sendung an MPF-88:

Hand <Bl> ON

A

o <B1>

ST1> <HBHl> <ST2> <Bl>» <§F
Sr «Bl» <CRLE>»

<8Z> «<Bl»> <7
Antwort des MPF-88:
OK <«<CR/LYE»

~» Y Rrror 81 <CR/LEF»
=> P FError 83 <OR/LD>

4.5 ilapdmodus stoppen

|

Seite: 6
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Sendung an MPF-88:

lland <Bl> OFI <CR/LF>
Antwort des MPF-88:

=3 QK <CR/LF:

=> ? Frror 81 <CR/LF>
=> ? Error 83 <CR/LF>

Seite:

H
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2. Betenl

¢ fur die Proqgrammierung

o. b Programmierung eines Programmabschnitts

Sendung

Antwort

P d AbTv

Sendung

Antwarl

An MPF-88:

PRG <BL> NO <Bl> AB <Bls S§T1 <Bl> 8T2
SEFT «<Bl> 8% <Bl> Z8 <CR/LF>

des MPF-88:
=5 QK <CR/LF>
=» FError 81 <CR/LF>»
=> Frrar 83 <CR/LF>
agen elnes Programmabschnitts,
an MPEF-88;
?PRG <Bl> NO <Bl> AB <CR/LF>
des MPF-88:
=5 ST1 <Bl» 8T2 <Bl> SFT <Bl»> 87 «<Nl>

= ) Rrror 81 <CUR/LF»
=x> 7 Frror 83 <CR/LF»

Seite: 8
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b_Befehle fir den Reglerteil |

6.0 Ahfragen (CGruppenbefehie 1)

Durcn den Gruppenbefehl | kédénnen folgende Werte abgefragt werdoen:

Sollwert Kammertemperatur
~ Sollwert Kerntemperatur
Sollwert r.F.
- Istwert Kammertemperatur
- Tstwert Kerntemperatur

Sendang an MPE-88:
?GRL <CR/LF»
Antwoact des MPP:
=> BT1 <Bl» 812 <Bl> SPT <Bl> SZ <Bl: 1IT4L <Bl> 172 <CR/LF)>
=y 2 KError 81 <CRALF>
=> ¢ Frror 83 <CR/LP>
Nach einem Reset liefert jedoch die erste Abfraage des CGruppenbefehls
GR1 eventuell den Wert 0, da die Werte vom "lHost-Systenm” noch nicht

aktualisiert sind.
(Veryleiche hierzu Punkt: Zeitliches Ubertragungsverhaltent)

Saite: 9
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6.2 Abfragen (Gruppenbefoehl 2) -
Durch den Gruppenbefehl 2 kdnnen folgende Werte abgerufen werden:

- Istwoert r.F.
Restlaufzelit
Startdelay
Programmnummet

~ Programmabschnitt
Zustand der Zeitschalter
Zustand der Regelkontakte
Fehlerzustand

POR2 <CR/LF»
Antwort des MPF-88:

> LTET <Bl> 17 <B1l» SW <Bl> NO <Bl>» AB <Bl>
28 KK <B1l>» MDD «<Bl> ERR <CR/LE>

=> ? Error 81 <CR/LF>

s 2 Lrror 83 <OR/LEF>

Nach sinem Reset liefert jedoch die erste Abfrage des Gruppenbefoehls
GRU eventuell den Wert o0, da die Werte vom "Hoost System" noch nicht
aktuanlisiert sind.

(Vergleiche hierzu Punkt: Zeitliches Ubertragungsverhalten!)

Erklarung der Zeitschalter (75)

Fiir die Zustinde der Zeitschalter werden 5 Byte (XXXXX)
zutilckgegeben. Diese haben folgende Bedoubung:

X X X X X

: tee--e Zejtschalter 17 .. 20

s b e e e " 13 .0 L6

N il 9 .. 12

\ . " 5 8

- - - " i} 4

Jados zurdckgegebene Byte (X) hat folgendoe Bedoutung:
».13. bel Zeitschalter L .. 4 Rickgabewert 09 h
0O 0 6 0 1 0 0 1 = 09 h

Ve s Zeitschalter 4 gesetzt

! o Zeitschalter 3 nichtbt gosebst
B Zeltschalter 2 nicht gesctat
P e .o Zeitschalter | gosetzt

A Obheres Halbbhbyte ist immer 0000

Seite: 10
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Erklarung der Reqelkontakte (X
Der Zustand der Regelkontakte
werden als 6. Byte nach den Ze

zuruckgegeben., Der Aufbau ist

bzw. ggf. der Limitkowmperatoren
itschaltern ohne Blank
dhnlich der Zeitschalter:

7z.03. bei Regelkontakte Riuckgabewert 09 h
G 0 00 Lo 0 | = 09 h
o e Temperatur xkl (angezogen)
T " xk?2 (nicht angezogen)
: 4 - - Feuchte xk1 (n1cht angezogen) 7
' - " xk 2 (angozogen)
;7 R . - oberes Ilalbbyte 18t immer 0000
Erklarung des Modus-Byte (MD)
I x x x X X X X
: : k- PGM
: e AUTO
R ITAND
: + o No
T 4 ENTER
+ - CLEAN
O S ERRO R
Wonn das Bit f£ir PCOM, AUTO, HAND ENTER oder No= ist, dann ist
dey entsprechende Modus eigeschaltet bzw. die jeweilige Taste
geodioiickt .
,r

lat CLEAN = 1, dann lHuft das

st ERROR = 1, dann
Display des MPF-88 angezeigt.

liegt ein

Reinigungsprogramm,

Fehler vor. Er wirvrd auch amn

Sotte: 11
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Erklarung des Fehlerzustandes (ERR)

ln diesen beiden Bytes wird der Fehlerstatus

sruridckgegeben:

00 = koein Fehler

01 = Speicherfehler (RAM)
02 = Ubertragungsfehler ul 7280 <->

13 =« Programmgpeicherfehler

Seite:
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04 = Batteriespannung fdr RAM-Pufferung
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7_Syntax bei RS422/485
Sendung an MPF-88:

Dai der RS422/485 Schnittstelle wird den Befehluzellen die
Geridteadresse in folgender Form vorangestellt: :

Allgemein: *nn <Befehlszeile>
Beispiel: *15 AUTO QFF
Das im CGeradat mit der Adresse 15 laufende
Programm witrd gestoppt. .
e Antwort des MPF-88:

Bei1 der RG4272/485 Schnittstelle wird der Antwort die Geradateadresse
in folgender Form vorangestellt:

Allgemein: *nn <Antwort>
Natapliel * 15 0K

Das im Cerdt mit der Adresse 15 laufende
Programm wird gestoppt. Antwort: mToRY

Seite: 13
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8.Zertliches Ubertragungsprotokoll | 7
Um das zeitliche Ubertragungsverhalten abschitzen zu kdnnen, muf
kurz die interne Verarbeitung der Befehle erliutert werden.

Nie serielle Schnittstelle wird von einem eigenstandigen
Microcontroler (8032) hedient und Uberwacht. Der Microcontroler
arboitet mit dem "Host-System" des MPPF-88 (Z80) zusammen.

Hieraus folgt nachfolgendes Verhalten,

Gruppenbefehle GR1I und GR?Z:

Die Daten werden direkt aus einem speziellen Speicherbereich, dxr
vom "Host-Systen” stindig aktualisiert wird, ausgelesen und sofort
ruriickgesendet. Dies hat den Vorteil, dap die Werte der
Gruppaeunbefehle sehr schnell weitevgeleitet werdou.

Befoehle HAND, PRG, AUTO:
Diese Boefehle missen vom "Host-System'" direki bearbeitet werden und
aind daher nicht S0 schnell wie die Gruppeubefohle.

Verhalten im Fehlerfalle:

Die Software 1st besonders storsicher konzipirert. Das gesamte
Handling zwischen Schnittstellencontroler und "Host-Systen" wird
standig Uberwacht, im Fehlerfall, z.B. durch externe Stdreinflisse,
werden die Befehle intern wiederholt., Komnmt trotzdem keine giltige
Ubertragung zustande wird ein Reset des gesamten MPF-88 ausgeldst.
Nach einem Reset liefern jedoch die ersteun Abfragen der
Gruppenbefehle GR1 und GR2 eventuell den Wert 0, da die Werte vom
"Host-Systen” noch nicht aktualisiert sind.

In extirem ungiingtigen Fallen (interne Stdrung und Reset) werden
1

et nach ©a. 5 Sekunden wiedor giiltige Daten zuriickgesoendetb .

Selte: 14



d.tehlerbehandlung A
Unzuldnsige Werte innerhalb der Syntax werden erkannt und mit ciner

Fehlermeldung gquittiert. Jede Ubertvagung wird mit einer Moldung
beantwortet. Diese Meldung ist wie folgt aufgebaut:

Be: RSEZ23I2
<Kennwort»> <Bl> «<«Fehlernummer> <CR/LF>

Ho Wid 2 2/7485

*oervidtenummer> <Bl> <Kennwort> <Bl> «<Fehlevnummer> <OR/ZLP>

Frklarung:

*Gerdtenummer: Die zweistellige Gerdtenummer und * wird bei
R3422/485 vorangestellt.

Kennwort: "OK", bel giiltiger Ubertraqung.
""", bei fehlerhafter Ubertvagung.

Fehlernummer: "Error 81", bei Uberschrittenem Wertebereich und
bel nozulidssiger Fingabo.

"Error 83", bei nicht ausfihrbarem fHefehl und
bel Llaafendem Programm,

Seite: 14
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10 Verdrabtungshinwelse / !
Dem elektrischen Anschlup der Gerédte sollte besondere Beachtung
gewidmet werden. Durch optimale Verdraohtung in Verbindung mit den
gerdteinternen Mafnahmen, wie Watchdog-Schaltung und spezielle
Software- Routinen wird das Maximum an Betviebs- und
"Ubertragungssicherheit gewidhrleistet.

Folgende Punkte sollten besonders beachtet werden:

Anschluplelitungen:

Fur den Anschlup der Schnittstellen sollten nach Moglichkeit
abgqoeschirmte Loltungen verwendet werden, Die Abschituung mu B ¥
einseslig auf Schutzerde gelegt werden.

Bei der RS422/48%5 zugidtzlich verdrillte Leirtungen verwenden. Es 1st
giinstig, auch die Signalerde (GND - Anschlup 29) der Gerdte zu
verbindon, um definierte Potentiale zu erhalten.

Abschlupwiderstande:

Bei der RS422/48%5 sind AbschlupPwiderstinde normalerweise nicht
notig. Die Schnittstellen besitzen bereits Pull Up- bzw. Pull-Dowo-
Widerstinde von 6,8 kOhm. Durch eventuell doch angeschlossenen
Abschlupwiderstinde dacvf ein Cesamtwiderstand von 210 Ohm nicht
unterschritten werden, d.h. bhei 32 zusammengeschalteten Gerdten
keine Widerstande,

Allgemeine Installationshinwelse:

Auf sternformige Verdrahtung einschliepflich Schutzleliter achten.
Netvzspannungsschwankungen sind nur im Rahmen dor angegabenen
Totransen zulidssiqg.

Alte PFuihler- und Signalleitungen mdglichst raumiich getrennt von
don Steuer- und Nelzspannungs leitungen verlaegen.

Werden mehrere elektronische CGerdte instolliert, so igb eine
jewells sepavate Netzzuleitung einschlieflich
Schutzleiteranschlup von Vorteil.

Abgeschirmte Leitungen nur am MPV-88 erden.

Nach Miglichkeit rdumliche Trennung zwischen elektronischen
Geraten und Schijtzschaltungen herstellen.

Sind in der Niahe des Ceridtes induktive Verbraucher wie Schitazo,
Magnetventile usw. dnstalliert, so wird empfohlien, die
Schittzepule mit einer RC-Kombination zu entstoren.,

An den Netzanschlupklemmen des Cerdtes kelnen Steuerstromkreis
(RelJar1s, Schiitze) anschliefien. ’

Sette: 16
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11 Verdrahtungspléne

Ll.1 Anschlufplan MPF-88

NE422/485

’ 381 1 7
24 {1 7 RS 485 RS 422
b 29 | l 8 -, . _
; IN/OUT IN ouT
I 7+ N T A
18 + 17 + 18 +
¥29 IHI 27
38 - 37 - | 38 -
b2l | | 28
A
RG2372
sl t | |37
290 1 | |17 18 = TxD
29 | | |8 17 = RxD
291 | | |® 29 = GND
291 | |z
29 | | |28
L
i
Seite: 17



4102 RS232

Verbindung mit einem Rechner IBM XT, AT oder kompatibel
mit MPF-88 (v

(Pinbelegung der 9 - poligen Sub-D-Buchse)

MPF - 88 Klemune Pin Pc
RxT) 17 }C 2 RxD

TxD 1.8 -3 TxnD
[::: 8 CTEs

? RTS

GND 29 5 GNID
r——-—- | (B104V]

— 4 NTR

L~ 6 NsR

(Pinbhelegnng der 2% - poligen Sub-D-Buchso)
MPLF - 88 Klemmme Pin P

RxD 17 -—-::><:T—-' 3 Rx1)

TxD 18 — — 2 Tx1)
A

4 RIS

GND 29 ? GNID

8 nen

%EEE 20 TR

6 NER

i

Seite: 18
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11.3 R8422 -

Verbindung mit einem Rechner IBM XT, AT oderv k{mpatjbel
mit MPF-88

{(Pinbelegqung der 9 - poligen Sub-D-Buchse doer Fa. DigiBoard)
MPF - 88 Klemmme Pin Fa. DigiBoard
OuT AN(+) 18 6 AC+) IN
TxD  BC-) 36 ? ne-) RxD )
GND 29
IN A(+) 17 ) AC) our
Rxh B 37 Y BC-) TxN
(Iinbelegung der 9 - poligen Sub-D-Buchge nach PTH 50.20)
MPEF -~ 88 Klemuwe Pin PR 50,20
out A(1) 18 4 MNCt) RDASB
TxD B 38 . B
GND 29 247 GND
N A(r) 17 3 ACe) TRA/B
Rxid  B(-) 37 8 ne)
‘Pinbelecung dev 1% - poligen Sub-D-Bnahse nach PIB 50,200
MPIF - 88 Klemmnme Pin PR 50, 20
ouUT  ACH) 18 4 ACr)y RDA/EB
TxD  B(-) 38 i B
GND 29 ? GH
IN A} 17 2 ACv)Y TR/
Wxtl B3¢ 37 9 i)

Hinwers:

Nie Helequng der Sub-D-Buchse kann je nach HDersteller
unterschiodlich sein. Sie mup dem jeweiligen Wandbuch entoomnmen
werdoen!

Die Verbindung der Signalmassen (GND) ist nicht notwendig. Sie ist

jednoh dann sinnvoll, wenn sich wegen unzureichender galvanischer
Trennung an den Gerdten sehr unterschiedliche Potentiale ausbilden.

Seitte: 19



11l.4

Verbindung nmit einem
MPI'-88

mit

LRE8485

(Pinbelegung der 9

(Pinbelegung

Hinweis:
PDie

werden!
1o

jedoch
Trennungy

Belegung der
unterschiadiich sein.

Vverhindung der
dann

an

den

MPIr 88
OUT  A(+)
TxD B(-)

GND

IN AC+)
RxDD B(-
dervr 15

MPF 8o
out N(+)
Tx1y B(-)

- GND
TN A(+)
RxD  B(-)

sinnvoll,
Geraten

Sie

Rechner 1IBM XT,

poligen

Kliemmme

18
38
29
17
37

AT

Sub-D-Buchse

Pin

4

poligen

Klemmme

18
38
29
17
37

Sub-D-Buchsao

muf

Signalmassen
wenn

sehr

3

Sub-D-Buchsy

Pin
4
A @ | 1 J
?
LL) 2
—_
khann je nach He

dem

o
/RS

(GND) isgt
stch wegen

jeweiligen

nic
unsurei

unterschiedliche

Ltte: 20

odoer

27

kompatibel

nach PTB 50, 20)

prng 50,20
A{+) RDA/B (
B(-)
GND )
AC+)y THDA/B
B

e nach PR 50.20)
PR 50,20
ACr) RODA/B
B(-)
GND
A(+) TDA/R
¢

reteller
Handbuch

ht notwe
chenderv
Potenti

antnommen

ndig. Sie
galvanisch
ale

ist
er

ausbilden.

.
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12 Anhang

12,1 ASCIL-Tabelle

7 0 0 0 0 1 1 1
6 0 0 1 1 0 0 1 1
5 0f{ 1 0o 1 o] 1| o] 1
Bits
4 13| 2 Cowmn | g | 9 |2 |3 |4 |5 6|7
Row
0 0 0 0 NUL | DLE | SP 0 @ P p
0 0 0 1 SOH|{DC1 | ! 1 A Q a q
0 0 1 2 STX|DC2| * 2 B R b r
0 0 1 3 ETX | DC3| # 3 C S c s
0 1 0 4 EOT|DC4| $ 4 D T d t
0 1 0 5 ENQ | NAK| % 5 E U e u
0 1 1 6 ACK| SYN| & 6 F \ f v
0 1 1 7 BEL (ETB| °* 7 G W g w
1 0 0 8 BS | CAN| ( 8 H X h X
1 0| o0 9 SElEM | ) 9 |1 Y | i y
1 (0| 1 10(a). LF |sus| * J Lz | z
1 0 1 11(b) VT |ESC| + : K [ k {
1 1]lo0 12¢) . |FF |Fs |, <L | N} 1
1 1 0 13(d) CR |GS | - = M | ] m |}
1 1 1 14(e) SO |HoNE > N | A nl -
111 ] 1 15() Sl fne |7 |2 jo |- |o |25
: us
ASCII Code-Table
Abbreviations For Control Characters .
NUL null SO  shift out FS file separator
SOH start of heading -8l shift in GS group separator
STX start of text DLE data link escape RS record separator
ETX end of text DC1 device control 1 us unit separator
EOT end of transmission DC2 device control 2 SP space
ENQ enquiry DC3 device control 3 DEL delete
ACK acknowiedge DC4 device control 4
BEL beli NAK negative acknowledge
BS backspace SYN synchronous idle
HT horizontal tabulation ETB end of transmission block
LF linefeed CAN cancel
vT vertical tabulation - EM end of medium
FF form feed " SUB . . substitute
CR carriage return ESC escape

Seito:
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12,20 RB232

Steckerbelegungen

DB25- | Signal- Kode techn. | Bezeichnung
Stift richtung | DIN |V.24} RS232 | Abkir-| Deutsch Englisch
zung
1 Et 101 | AA GND | Schutzerde Protective Ground;
) earth ground
j 2 -gmee | D1 103 | BA XMIT |Sendedaten Transmitted data °
1 3 =—- | D2 104 | BB RCVR | Empfangsdaten Received data
4 - | S2 1051 CA RTS Sendeteil einschalten | Request to send
5 - M2 106 | CB CTS Sendebereitschaft Ready for sending;
cléar to send
6 - M1 107 | CC DSR | Betriebsbereitschaft Data set ready
7 E2 102 | AB GND |Betriebserde Signal ground;
common return;
logic ground
8 — M5 109 | CF DCD |Empfangssignalpege! |Data channel received
line signal detector,;
data carrier detector
11 e S5 126 | — Hohe Sendefrequenz- | Select transmit
[ lage einschalten frequency
12 HMS [ 122 | — SCF | Hilfskanal-Empfangs- | Backward channel
signalpegel received line signal
—- detector; supervisory
(secondary) channel
carrier detector
13 HM2 [ 121 | — Hiltskanal-Sende- Backward channel
i bereitschaft ready; supervisory
(seconday) channel
ready
14 HD1 | 118 | — Hilfskanal-Sendedaten| Transmitted backward
channel data;
— transmitted supervisory
(secondary) channel
! data
115 2 |114lDB |- Sendeschrittakt von | Transmitted signal
der DU-E element timing;
: transmitted clock
internal
16 HD2 | 119 | — Hilfskanal-Empfangs |Received backward
daten I channel data; received
' supervisory (secondary)
. | channel data

* aus CHIP 12/1982

Seilte:
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DB25- | Signal- | Kode v techn. | Bezeichnung
Stift richtung | DIN |V.24] RS232 | Abkiir-| Deutsch Englisch
17 T4 115 DD - Empfangsschrittakt Receiver signal element
| — o timing; received bit
clock /'
19 HS2 [120 | — - Hilfskanal-Sendeteil | Transmit bickward
einschalten channel ddta; transmit
I - supervisory (secondary)-
channel data
‘120 - | S1.1 [108/1| — — Ubertragungsleitung |Connect data set to line
’ einschalten . . ! T
oder
B S1.2 {108/2| CD DTR Datenendeinrichtung [Data terminal ready
betriebsbereit B
22 — M3 125 | CE - Ankommender Ruf Calling indicator;
ring indicator
23 o S4 111} CH - Hohe Ubertragungs- |Data signal rate selector
: geschwindigkeit ein-
schalten
24 - | T1 113 | DA - Sendeschrittakt zur | Transmitter signal
- i pU-E element timing;
transmitted bit clock,
external

aus CHIP 12/1982
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Blick auf die Loétseite

Steckerbelegung fiir Datenendeinrichtungen
gemaB DIN 66 258/3, 25polige Subminiatur-
D-Stecker (Buchse). Eingezeichnet sind nur die
wichtigsten Leitungen. Die Pinbelegung gilt auch
fOr Rechner, wie z. B IBM XT, AT, PC.

Pinbelegung der 9poligen Sub-D-Buchse bei
JUMO-Geraten

\ i

Belegung der 9poligen Subminiatur-D-Buchse
der Firma IBM, z. B. IBM, XT, AT, PC
(Rl = Ring indicator)

Schutzerde —o
{ TxD © 4
RxD - 45
RTS —fto O
CTS ° O
e -
N -0
DCD ° g DTR
° [+]
% o
oo
(o]
1
RxD :-’ 8
. o— RTS
TxD 4,0 o CTS
(o]
~
/’N
DCD (:\ DSR
RxD o oft—RTS
.TxD 2o CTS
o
: 5

Gette:

24




12.2.2 R5422/485

9polig
w
GND o
. TDA —o
RDA —
SGND 0 g

§

-U

GND
0B
RDB

Pinbelegung der Schnittstelle RS422/485

~(nach Fa. Digi Board)

Hinweis: h

Die Belegung der Sub-D-Buchse kann je nach
Hersteller unterschiedlich sein. Sie muB dem

jeweiligen Handbuch entnommen werden!

Erlauterungen der Signalnamen bzw. Leitungsfunktionen fir die Kontaktbelegung der 9poligen und

" 15poligen Steckverbinder

5 15polig
- PGND' ?E§§§
- Toa—lo fr—7o8
'RDA—l o oH+—RDB
]
° [+]
[+]
~ GND—fo [+
‘SGND w
RTS _ ° _ RxD
GND- o .
+ o TxD
CTS _ @ =

Kurzzeichen

in PTB 50.20

50.10

Leitungsfunktion

TDA (transmit data A)
RDA (receive data A)
TDB (transmit data B)
RDB (receive data B)
SGND (signal ground)
PGND (protective ground)

GND (ground)
+U
- U

CLK A (clock A)
CLK B (clock B)

T(A)
R(A)
T(B)
R(B)

Sendedaten, Klemme A
Empfangsdaten, Klemme A
Sendedaten, Klemme B
Empfangsdaten, Klemme B
Betriebserde

Schirmung

Betriebserde und
Spannungen zur Speisung
externer Zusatzgerite

Taktgeber A
Taktgeber B

Seite:
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12.3 Ubersicht zulissige FPegel und Leitungslingen A
Tabelle 1 SignalzustiAnde max. Zahl der Geréte pro Verwendung Eigenschaften
log. 0 log.1 Leitungsldnge Leitungen Schnittstelle
TTY 0mA 20mA 1000m 2 R Fernschreiber
Sichtgeriate
Drucker
1 V.24 +3 ... -3 ... 30m 2 Daten 1 stark
(RS232) +15V —-15V 2 Handshake verbreitet
1 Masse
(zuséatzlich) Rechner,
RS422 ov 5V 1200m 2 Empfang 32 MeB- und
5V oV 2 Sende Regeltechnik | stér-
1 Masse unempfindlich,
RS485 ov 5V 1500 m 2 Daten 32 busféhig
5V ov 1 Masse
IEC 5V ov 2..20m? 8 Daten 16 MeB- und
(IEEE) 3 Handshake Steuerge
5 Kontroll gerédte im
. Laborbetrieb sehr schneill,
Centronicy 0OV 5V 3m 8 Daten 1 Drucker str::r-f‘ dlich
3 Handshake emptindiic
zusétzliche

Y Ringstrkturen mit mehreren Geriten méglich
2 max. Entfernung zwischen zwei Geréten 2m

Sette:r 206
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