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1 Breve descripcion

El limitador de temperatura de seguridad [STB) y el controlador de temperatura de seguridad [STW) se utilizan para detectar y
evitar a tiempo y de forma fiable peligros que podrian causar lesiones, ser perjudiciales para el medio ambiente o provocar la
destruccion de las instalaciones de produccion y los bienes producidos.

Su tarea principal es supervisar de forma fiable los procesos térmicos y conmutar los sistemas a un estado operativo seguro
en caso de averias.

El valor medido en la entrada analdgica puede registrarse mediante diversas sondas o sefales estandar.

Los LED K1y K2 [rojos) instalados para cada canal indican el exceso de valor limite, y el relé "Alarma” instalado conmuta el
sistema a un estado de seguridad operativa (rango de alarma).

Los elevados estandares de las normas DIN EN 61 508 y DIN EN ISO 13849 se cumplen gracias al disefio del dispositivo, cuya
estructura 1002D garantiza una deteccion fiable de errores y, por tanto, también puede utilizarse para aplicaciones conforme a
la nueva Directiva de Maquinas 2006/42/CE.

1.1  Controlador de temperatura de seguridad (STW)
ElL STW es un componente de seguridad conforme a la Directiva de Maquinas que, cuando se activa, se reinicia

automaticamente si la temperatura de la sonda ha bajado / superado el valor limite en una cantidad igual a la histéresis.
Posibles ajustes: supervision por exceso o defecto del valor limite.

= Capitulo 7.3.2 "Comportamiento de conmutacién”

1.2 Limitador de temperatura de seguridad (STB)

El STB es un componente de seguridad segln la Directiva de Maquinas que se bloquea permanentemente después de la
respuesta. El rearme manual mediante la tecla @ (RESET) sélo es posible una vez que la temperatura de la sonda ha bajado /
sobrepasado el valor limite en una cantidad igual a la histéresis. Posibilidades de ajuste: vigilancia por exceso o defecto del
valor limite.

= Capitulo 7.3.2 "Comportamiento de conmutacién”

La tapa transparente puede precintarse con plomo para evitar el manejo no autorizado.
Sin embargo, la tecla . (RESET) permanece accesible.



1.3 Informacion de seguridad

Simbolo |Significado |Explicacion
= Nota Este simbolo se utiliza para llamar su atencién sobre informacién importante.
Precaucion |Este simbolo se utiliza cuando existe riesgo de dafos en el equipo o en los datos si se ignoran o no
é} se siguen correctamente las instrucciones.
Peligro Este simbolo se utiliza cuando existe riesgo de lesiones personales si se ignoran las instrucciones o
no se
siguen correctamente.
Leer Este texto contiene informacién importante y debe leerse siempre antes de continuar con el
E:[II trabajo. Cualquier manipulacién del aparato que no esté descrita en el Manual de Servicio o que
esté expresamente prohibida pondra en peligro sus derechos de garantia.
= Referencia |Este simbolo remite a informacién adicional en otros manuales, capitulos o secciones.
abc! Nota a pie de | Las notas a pie de pagina son observaciones que hacen referencia a puntos concretos del texto
pagina marcados con un numero en superindice.
* Instrucciones | Este simbolo indica que se describe una accién a realizar. Los pasos individuales se marcan con un
para la accién|asterisco.

1.4 Seguridad

En el sentido de la "seguridad de la red y del sistema” de acuerdo con la serie de normas IEC 62443 no se han tomado medidas
en elinterior del dispositivo.

Esto significa, que sdlo los aspectos de “seguridad” se determinan en la serie de JUMO STB/STW.

V5.00/ES
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2 Identificar la version del dispositivo

Ilustracion de ejemplo de la placa de caracteristicas que estd fijada al lateral del dispositivo.

Comportamiento s
de conmutacién

Alimentacién de tensién CA 110 a 240 V: Alimentacién de tensién AC/DC20 a 30 V:

@ La tension de alimentacion debe coincidir con la tension indicada en la placa de caracteristicas.



2.1 Modificacion del comportamiento de conmutacion ajustado de fabrica
Si la funcién de seguridad seglin EN 14597 se modifica a Max-Alarm, debera corregirse dicho cambio en la placa de
caracteristicas. Ejemplo:

Este cambio puede anotarse directamente debajo de la placa de caracteristicas utilizando un rotulador resistente al agua.

V5.00/ES 2 ldentificar la version del dispositivo 13
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701150

Tipo basico
701150 Limitadores de temperatura de seguridad (STB) / monitores (STW)
segun DIN EN 14597

Versién
Ajuste de fabrica

Configurado segun especificaciones del cliente

01
02
03

Idioma

Aleman (ajuste de fabrica)
Inglés

Francés

0251
0252
0253
0254

Comportamiento de conmutacién

Alarma max. monitor de temperatura de seguridad (inverso, contacto N/C)
Alarma min. monitor de temperatura de seguridad (directo, contacto N/O)
Alarma max. limitador de temperatura de seguridad (inverso, contacto N/C)
Alarma min. limitador de temperatura de seguridad (directo, contacto N/O)

1003
2001
2003
2006
2036
2037
2039
2040
2041
2042

Entrada de medicién' [programable)
1x Pt100 en circuito de 2 hilos

2x Pt100 en circuito de 3 hilos (de fabrica)
2x Pt100 en circuito de 2 hilos

2x Pt1000 en circuito de 3 hilos

2x W5Re-W26Re ,.C"

2x W3Re-W25Re "D"

2x Cu-CuNi "T"

2x Fe-CuNi "J"

2x Cu-CuNi "U”

2x Fe-CuNi "L"



2043 2x NiCr-Ni "K"

2044 2x Pt10Rh-Pt "S"
2045 2x Pt13Rh-Pt "R"
2046 2x Pt30Rh-Pt6Rh "B"
2048 2x NiCrSi-NiSi "N"
1053 1x 4 to 20 mA

2053 2x4t0 20 mA

Alimentacidn de tensién
23 AC110a240V +10 % /-15%, 48 a 63 Hz
25 20a30VAC/DC, 48a 63 Hz

Salida analégica [configurable)
001 0a20mA
005 4 a 20 mA (de fabrica)
040 0al10V
070 2a10V

Cédigo extra
058 Homologacién SILy PL (teclado de membrana amarillo)
062 Homologacién DNV

701150 / 8- 01 - 0253 - 2001- 23/ 005 , 062

1. EL primer nimero de la entrada de medicion significa sonda simple “1" o sonda doble “2".
2.2 Volumen de suministro

- JUMO safetyM STB/STW en la versidn solicitada
- Manual de Servicio

V5.00/ES 2 ldentificar la version del dispositivo 15
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2.3 Versiones de software del dispositivo

Versién del mddulo de diagndstico: 257.02.02
Versidon del canal analégico 1: 258.02.01
Version del canal analégico 2: 258.02.01

ZEe0Z01
SENZ.01

0141 a0045
[In=e. 1D [aicaRuiscuis]

2.4 Numero de serie

El ndmero de serie se indica en el dispositivo.

* Pulse las teclas @ + €Y

Construccién:

Las 8 primeras cifras indican el nimero de serie: 0193 9251
Digitos 9y 10 la planta de produccién en Fulda: 01

Digito 11 (segunda linea) la version de hardware: 0

Digitos 12y 13 el ano: 2014

Digitos 14y 15 la semana natural: 16

Digitos 16 a 19 nimeros consecutivos: 0045

l Ol41e0045

02109216

2.5 Direcciones de servicio

= Véase la Ultima pagina



Homologaciones

Certificado n°
Base de inspeccion

Valido para

Designacion DIN

Entidad de ensayo DIN CERTCO

Certificado n® STB/STW1223

Base de inspeccién | DIN EN 14597

Valido para Todas las versiones de dispositivos
Designacion SIL2, SIL3

Entidad de ensayo TUV Nord

SEBS-A.102606/16-1V2.0
DIN EN 61508, DIN EN 60730-2-9, DIN EN 14597

Dispositivos con cddigo adicional 058

Designacion
Entidad de ensayo
Certificado n°

Base de inspeccién

Valido para

PLe

TUV Nord
SEBS-A.102606/16-1 V2.0
DIN EN 1SO 13849-1

Dispositivos con cédigo adicional 058

V5.00/ES
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l:m us

Designacion
Entidad de ensayo
Certificado n°

Base de inspeccién

uL

Underwriters Laboratories

File Nr.: E325456

UL 60730-2-9, UL 60730-1, UL 60730-2-9, CAN/CSA-E60730-1, CAN/CSA-E60730-2-9

Valido para Todas las versiones de dispositivos
Designacion DNV

Entidad de ensayo DNV

Certificado n° TAA000017J

Base de inspeccion

Valido para

Normas de clasificacion de DNV GL - Buques, unidades offshore y naves ligeras y de
gran velocidad

Dispositivos con cédigo adicional 062

Designacion
Entidad de ensayo
Certificado n°
Base de inspeccién

Valido para

EAC

MepugmnaH

EA3C N RU [1-DE.MH06.B.17659/19 TP
TC 004/2011, TP TC 020/2011

Todas las versiones de dispositivos

Designacion
Entidad de ensayo
Certificado n®
Base de inspeccién

Valido para

UKCA

Todas las versiones de dispositivos




Este manual de instrucciones es una traduccion del manual original aleman.
Es vélido para las siguientes versiones de hardware y software:

Madulo de diagndstico a partir de la version: 257.02.01
Canal analdgico 1 a partir de la version: 258.02.01
Canal analdgico 2 a partir de la version: 258.02.01

y sustituye a las siguientes versiones de software antiguas:

Médulo de diagndstico a partir de la version: 257.01.XX

Canal analdgico 1 a partir de la version: 258.01.XX

Canal analdgico 2 a partir de la version: 258.01.XX

% Pulse las teclas @ + €Y

Conserve el manual de instrucciones en un lugar accesible para todos los usuarios en todo momento.
En este manual de instrucciones se describen todos los ajustes necesarios.

Cualquier manipulacién del aparato que no esté descrita en el manual de instrucciones o que esté expresamente
prohibida pondra en peligro sus derechos de garantia y puede desactivar la funcién de sequridad.

Esté prohibido acceder al interior del aparato.

Las reparaciones sélo pueden ser realizadas por la sede central de JUMO en Fulda.
En caso de problemas, pongase en contacto con la filial mas cercana o con la sede central.

V5.00/ES
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3 Instalacion

3.1 Dimensiones
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3.2 Lugar de instalacion, instalacion en carril DIN

El dispositivo no es adecuado para su uso en atmésferas potencialmente explosivas.
El dispositivo se engancha en un carril DIN de 35 mm (EN 60715) desde la
parte frontal y se empuja hacia abajo para encajarlo.

=3 Las condiciones ambientales del lugar de instalacion deben cumplir los
requisitos especificados en los datos técnicos.

Capitulo 8 "Datos técnicos".

] En la medida de lo posible, el lugar de instalacion debe estar libre de vibraciones para evitar que las uniones
atornilladas se aflojen.

El lugar de instalacion debe estar libre de medios agresivos, como acidos y lejias, y, a ser posible, libre de polvo,
harina u otras materias en suspensién para evitar que se obstruyan las ranuras de refrigeracion.

3.3 Montaje cercano

a Respete una distancia minima de 20 mm entre la parte superior e inferior.

1. Para poder acceder a la ranura de desbloqueo con un destornillador desde abajo.

2. Para poder girar el aparato hacia arriba y desengancharlo del carril DIN para desmontarlo.
J Pueden montarse varios dispositivos uno al lado del otro sin que quede ningun hueco.

V5.00/ES 3 Instalacion 21
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3.4 Desmontaje

% Introduzca un destornillador en la lengiieta de desbloqueo desde abajo y levantela (1).
% Gire simultaneamente el destornilladory la carcasa hacia arriba para sacarlos del carril DIN (2).



3.5 Aislamiento eléctrico

(1) Entradas analdgicas (2) Salida de relé "Alarma

(3) Entrada binaria

(5) Interfaz de

configuracion (4) Salida de relé "Prealarma

(6) Pantalla

(7) Salida analdgica

(8) Fuente de alimentacién

3.6 Uso de lainterfaz de configuracion

- Lainterfaz de configuracion USB sélo esta disefiada para un uso de servicio durante un periodo limitado, por ejemplo,
para transmitir datos de configuracién y durante la puesta en marcha.

- No es adecuada para el funcionamiento en una instalacion fija durante un periodo ilimitado, ya que la funcion de
supervision se desconecta durante la transmisién de datos con el programa de configuracion.

V5.00/ES 3 Instalacion 23
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4 Conexion eléctrica

4.1 Indicaciones de instalacion

1 Compruebe que el limitador de temperatura de seguridad esta correctamente instalado para su aplicacién (medicion
de temperatura) y que funciona dentro de los parametros admisibles del sistema.

1 Elaparato esta disefiado para su instalacién en armarios de distribucién, maquinas/instalaciones o sistemas.
Asegurese de que el valor nominal del fusible del cliente no supere los 20 A.

1 Aisle el aparato en todos los polos antes de iniciar los trabajos de mantenimiento o reparacion.

d Todas las lineas entrantes y salientes sin conexién a la red de alimentacién deben tenderse con lineas apantalladas y
trenzadas. Conecte la pantalla del lado del dispositivo a tierra.

[ Nocoloque las lineas de entrada y salida cerca de componentes o cables conductores de corriente.

[ No conecte consumidores adicionales a los bornes de tornillo para la conexion eléctrica del dispositivo.

[ Laeleccion del cable, lainstalacion y la conexion eléctrica del dispositivo deben cumplir los requisitos de la norma VDE

0100 "Reglamento sobre la instalacidn de circuitos de potencia con tensiones nominales inferiores a 1000 V" o la normativa
local correspondiente.

[ Proteja el circuito del relé con las medidas adecuadas. La potencia maxima de los contactos es de 230 V/3 A (carga
dhmica).
[ Lacompatibilidad electromagnética se ajusta a las normas y reglamentos citados en los datos técnicos.

=  Capitulo 8 "Datos técnicos".

1 Durante la puesta en marcha recomendamos realizar una prueba de funcionamiento de la instalacién hasta la
desactivacion de la temperatura en el limite ajustado.

Sélo permita que electricistas cualificados realicen la conexidn eléctrica y los ajustes de configuracién hasta la
A puesta en marcha.



@} La homologacion segun DIN EN 14597 sélo es valida cuando en el nivel de configuracion se ha ajustado y
conectado la sonda correcta con homologacién DIN.
El valor limite a vigilar debe encontrarse dentro del rango de temperatura admisible de la sonda DIN.

= Capitulo 8.11 "Nota para sondas adecuadas”
= Capitulo 8.12 "Sondas para el aire del medio de servicio”
La funcion de vigilancia se desactiva durante la transmision de datos mediante el programa de setup.

= Capitulo 12 "Qué hacer, si ..."
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4.2 Diagrama de conexion

La conexion se realiza mediante terminales de tornillo

casquillo terminal

Cable Seccién admisible
1 hilo < 25 mm?
hilo fino, con < 1.5 mm?




Leyenda |Observacion Terminales de tornillo Terminales de tornillo
1,2 Entrada analdgical (E1) Entrada analdgica2 (E2)
Termopar/ A - A -
termopar doble m m
[e] [e] o (o]
2 3 7 8
Al conectar termopares dobles, los circuitos de medicién (E1) y (E2) deben instalarse de forma que
estén aislados eléctricamente. Esto significa que ambos termopares no tienen conexion eléctrica con el
accesorio de proteccién ni entre si. (instalacion aislada).
Sonda de temperatura RTD Pt100/Pt1000
en circuito de 2 hilos ™ N
TS 2 c
Introduzca la resistencia del cable para sondas de temperatura RTD en circuito de dos hilos
@5 cuando utilice longitudes de linea mayores.
= Setup program: editar => entradas analdgicas
Sonda de temperatura RTD Pt100/
Pt1000 en circuito de tres hilos > o
o o o o o o
12 3 6 7 8
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Leyenda

Observacion

Terminales de tornillo ‘ Terminales de tornillo

A

Sonda de temperatura RTD Pt100 en circuito de
dos hilos, sonda individual para ambas entradas
analdgicas

'.
[e]

o o o
1 3 6 8

Atencién:
Cuando sélo se conecta una sonda (SIL2), el disposit
Sin embargo, se mantiene la estructura interna de 2

ivo de limitacion de temperatura se reduce de SIL3 a SIL2.
canales (1002D] en el dispositivo. Ambos canales miden

la misma sonda gracias al circuito externo simplificado.

4a20mA

[ |"]

2 3 7 8

4 a 20 mA para ambas entradas analdgicas

. -

|

2

Atencién:

Cuando sélo se conecta una sonda (SIL2), el dispositivo de limitacién de temperatura se reduce de SIL3 a

SIL2. Sin embargo, se mantiene la estructura intern

a de 2 canales (1002D) en el dispositivo. Ambos canales

miden la misma senal de corriente gracias al circuito externo simplificado.

4 Entrada binaria
Conexién a un contacto libre de potencial ) F/‘\
Tierra 3 2
5 Salida analdgica -
0a20mA LU
4 a 20 mA (de fabrica) L l
0(2) a 10V 9 10




Leyenda |Observacion Terminales de tornillo Terminales de tornillo
Atencién:

A iLa salida analégica no forma parte de la funcion
de seguridad!

9 Alimentacion de tension AC: DC:
segun placa de L1 Conductor de lineg |4 (L+) L- L+
caracteristicas N Neutro T T (L-) T T
N L1 L- L+
10 Salida de relé "Alarma” (estado sin corriente)

Relé (elemento de contacto inversor] con
desconexidn por fusible

Interno
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Leyenda

Observacion

Terminales de tornillo

‘Terminales de tornillo

1

A

Salida de relé de prealarma (KV]
Contacto inversor

Atencion:

iLa salida de relé de prealarma no forma parte de
la funcién de seguridad!




5 Puesta en servicio del dispositivo

5.1 Pantallay elementos de manejo

% Conecte la alimentacién de tensidn - se iniciara una rutina de prueba durante la cual parpadearan todos los LEDS y la
pantalla con iluminacidn de fondo indicaré pixeles blancos durante 2 segundos y pixeles negros durante 2 segundos.

Una vez finalizada la rutina de prueba, el aparato indicara el valor de medicién principal (ajustado en fabrica).

= Si aparece un mensaje de alarma o de error, consulte el capitulo 10 "Mensajes de alarma”.

5.2 Ajuste de la pantalla tras el encendido

= Capitulo 7.6.4 "Pantalla normal”

La pantalla viene configurada de fabrica para mostrar el valor medido principal en aleman. El ejemplo muestra la disposicion
de la pantalla de un limitador de temperatura de seguridad que supervisa un valor maximo de 29,6°C con una prealarma
ajustada a 9,9°C.

& Si el valor medido principal esta dentro de la histéresis durante el "Encendido”, se desactivan las salidas de relé

“Prealarma” y "Alarma”.

1 Comportamiento de conmutacion 1 @ 3) 2 Funcién del dispositivo
| | 3 Entrada binaria
Max STE
7 Valor medido principal (7)) ——— ! ?
6 Prealarma (6) Fre—alarm |:| “) 4 Unidad de temperatura
5 Valor limite (5)——Lim. wal. 40
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Leyenda |Observacion
3 Pantalla LCD
Blanco y negro con iluminacién de fondo 96 x 64 pixeles
6 LED KV (amarillo)
Se enciende si se ha disparado la prealarma de salida de
relé. (La prealarma de salida de relé est4 activada)
7 LED KD (amarillo)
Se enciende si el procesador de diagndstico ha
desconectado un componente.
8 Teclas
(Sélo pueden accionarse cuando la cubierta transparente
esta plegada)
0 Aumentar valor / pardmetro anterior
O Reducir valor / parametro siguiente
0 Programacion
. RESET
12 Interfaz de configuracion
13 LED K2 (rojo)
Se enciende para todos los errores.
14 LED K1 (rojo)
Se enciende para todos los errores.
15 LED OK

Verde: Rango OK (sin error)
OFF: Se ha producido un error




5.3 Selecciony edicion de parametros (verificacion de valores de entrada)

Los valores se muestran en la pantalla estandar.

Realice los pasos 1 a 4 para editar un valor, por ejemplo, en este caso, el valor limite

1 Pulse 0

La primera opcién del menu «Entradas
analdgicas» tiene un fondo negro. La linea
vertical de la derecha muestra la posicion actual.

Hnal oo

ineuts M
Limiters H
Honitow

Binary

input H

2 Seleccionar limitador/monitor con O

Con ) se pasa al submend

Limiters
Monitor

levice fuhct.
1st st-up STE

3 Pulse) 2x hasta que aparezca el valor limite Liniter/
Pulse (@ (el valor limite parpadea) Linitaalue )
44 °C
4 Utilice Eo €Y para ajustar el valor deseado Limiter/ Limiter/ Elvalor limite parpadea
) L duplicado en la
Confirmacién con Linit o alue ] —> ; por dup
(el valor limite se muestra por duplicado) 44°C @ a3 °C Eg;:f{glﬁ amodo de
5 Etj\llzlfo?_r:gear;ﬁcnati, S?gg:;[ailaconﬁrmar el valor CHi 3 Con @@ + J se vuelve a la pantalla estandar al
' mmEaECmmE:. apartado de menU «Atrds» o se vuelve
43 °(C automaticamente después de un tiempo de espera.

&

Sino se pulsa ninguna tecla, el aparato vuelve automaticamente a la pantalla estandar transcurridos 30 segundos
(tiempo de espera) y el valor no se guarda. La duracién del tiempo de espera es configurable.
= Véase el resumen de funcionamiento en la primera pagina interior de este manual.
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5.4 Cancelar la edicion

@ + © se utilizan para cancelar la edicién y conservar el valor anterior.

5.5 Confirmacion de alarma mediante la tecla Reset (sdlo limitadores de temperatura STB)
% Pulse la tecla @@)(RESET) y mantén pulsado

Aparecen
. . [ —] . . .
ticks después Limit value  f La alarma deja de estar pendiente y se reconoce en cuanto termina la barra de
hanne R
de los errores | Limitvalue  f tiempo (3 segundos).
Aparece una
|
campana Eﬂggﬁezria: i La condicién de alarma sigue pendiente y no se puede confirmar.
después del %gg?gefl‘ga iy
1 W value
error. Diashosis A

5.6 Confirmacion de alarma mediante entrada binaria (sélo limitadores de temperatura STB)

La entrada binaria puede configurarse de modo que, por ejemplo, las alarmas puedan desbloquearse mediante un contacto libre
de potencial. La funcidn sélo reacciona al flanco de conmutacién del estado "abierto” al estado "cerrado”.

El contacto se comporta entonces del mismo modo que el botén "Reset”.

= Capitulo 7.4.1 "Funcién”



5.7 Sellado del dispositivo

Los ajustes del aparato no deben modificarse en condiciones de funcionamiento.
Por lo tanto, debe colocarse una cubierta transparente sellada con plomo para evitar
ajustes no intencionados o no autorizados.

A la izquierda y a la derecha de la tapa transparente hay dos orificios por los que se
puede pasar el cable para sellar la tapa con la carcasa. Los extremos del cable se fijan
con el precinto.

V5.00/ES
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6 Manual de seguridad

6.1 Breve descripcion

El limitador de temperatura de seguridad [STB) y el monitor de temperatura de seguridad [STW) permiten detectar de forma
precoz y fiable riesgos que podrian provocar lesiones personales, dafos al medio ambiente o la destruccién de la planta de
produccion y de los materiales de produccidn.

Su tarea consiste en supervisar de forma fiable las variables del proceso, como la temperatura o la presién, y conmutar las
instalaciones a un estado operativo seguro en caso de averia.

El valor medido en la entrada analdgica puede registrarse mediante diversas sondas o sefales estandar.

Incluso cuando se utilizan sensores dobles (1002), sélo se supervisa un punto de medicidn fisico en el punto de medicion..

La superacion del valor limite se indica mediante los LED K1y K2 instalados (rojo) para cada canal. ALmismo tiempo, la salida
de relé "Alarma" (bornes de tornillo 14y 16) integrada y de seguridad comprobada conmuta el sistema al estado de
funcionamiento seguro [rango de alarma).

Los requisitos SIL3 de DIN EN 61508 o PLe DIN EN ISO 13849 se cumplen gracias a un concepto de dispositivo que tiene una
estructura 1002D que garantiza una deteccion fiable de los errores.

6.2 Controlador de temperatura de seguridad (STW)

El controlador de temperatura de seguridad es un dispositivo que se restablece automaticamente cuando se activa una vez que
la temperatura del sensor ha caido por debajo o ha subido por encima del valor limite ajustado en una cantidad igual al
diferencial de conmutacion. Posibilidades de ajuste: Supervision por exceso o defecto del valor limite.

Modo de funcionamiento:
- Requisitos minimos: 2B, 2K, 2P
- Requisitos adicionales: 2N, 2D

6.2.1 Estado de funcionamiento seguro STW

El estado seguro se produce cuando la alarma de salida de relé entre los bornes 14y 16 estd desconectada (principio de
circuito cerrado).



6.3 Limitador de temperatura de seguridad (STB)

El limitador de temperatura de seguridad es un dispositivo que se bloquea permanentemente después de responder.

El rearme manual mediante la tecla . (RESET) es posible una vez que la temperatura de la sonda ha descendido por
debajo / ha sobrepasado el valor limite en la cuantia del diferencial de conmutacidon. Posibles ajustes: vigilancia por exceso o
defecto de rango.

Modo de funcionamiento:

- Requisitos minimos: 2B, 2J, 2V, 2K, 2Py ajustable con herramientas especiales.

- Requisitos adicionales: 2N, 2F, 2D

6.3.1 Estado de funcionamiento seguro STB
El estado seguro se produce cuando la alarma de salida de relé entre los bornes 14 y 16 esta desconectada (principio de
circuito cerrado).

Este estado se mantiene hasta que se realiza un desbloqueo manual en el rango valido del dispositivo.
La cubierta protectora transparente y precintable impide el funcionamiento no autorizado.
La tecla @ (RESET) para el desblogueo manual es accesible con ayuda de una herramienta.

6.4 Normas pertinentes

Un fallo de los dispositivos podria afectar a la seguridad de las personas y/o a la seguridad del medio ambiente.
La certificacion segin DIN EN 61508 se proporciona debido al uso mundial de estos sistemas.
La unidad de control de temperatura tipo 701150 con cddigo extra «058» cumple los requisitos
- Para la funcién de seguridad SIL3 segln DIN EN 61508 partes 1a 7:
Seguridad funcional - Sistemas eléctricos/electronicos/electrénicos programables relacionados con la seguridad

- DINEN 61511 Partes 1a3:
Seguridad funcional - Sistemas relacionados con la seguridad para la industria de procesos
- DINEN 14597
Equipo de regulacion de temperatura y limitador de temperatura para sistemas generadores de calor

- DINEN 60 730-2-9:
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Dispositivos Automaticos de Control y Regulacién Eléctrica para Uso Doméstico y Aplicaciones Similares Partes 2-9:
Requisitos Especiales para Dispositivos de Control y Regulacién Dependientes de la Temperatura

- EN61326
- DINENISO 13849-1PLe
- UL 60730-2-9

6.5 Validez del manual de seguridad

La evaluacion descrita en este manual de seguridad en términos de seguridad funcional y visualizacién de
@ certificados se aplica a las versiones especificadas de los equipos de vigilancia de la temperatura, incluidas las
versiones con sensor.

Las especificaciones que no tienen en cuenta el sistema de sensores se identifican como tales.

6.6 Posibilidades de conexion de los sensores (SIL)

La estructura del dispositivo de evaluacién JUMO safetyM STB/STW 701150 es basicamente idéntica. Existen varias
posibilidades para conectar los sensores. Estas posibilidades se enumeran en la siguiente tabla junto con el nivel SIL
alcanzable:



6.6.1

SIL alcanzable

arquitectura SIL alcanzable
Vari- Sensores conectados
ante Sistema de Léai
ogica
sensores
1 1 x Pt100 en circuito de |1001 1002D 2
2 hilos, sensor individua
1a 2x Pt100/1000 en 1002 1002D 3
circuito de 2 hilos
2 2x Pt100/1000 en 1002 1002D 3
circuito de 3 hilos
3 2x termopar 1002 1002D 3
4 1x Pt100/1000 en 1002 1002D 3
circuito de 2y 3 hilos
1x termopar
5 STB/STW 701150 sin Sensores 1002D |SIL del sensor |capacidad SIL  max. SIL max.
sistema de sonda conectados utilizado (sélo |sistemética alcanzable del |alcanzable del
Arquitectura 1.0.020_-’ por el HW) (SC) del sistema con sistema con
Sin sonda o utilizacion | ysuario del sensor arquitectura de |arquitectura de
de 4 a 20 mA [significa | sistema utilizado sistema de sistema de
que la sonda no se Arquitectura sensor ool sensor 1002
tiene en cuenta para el sequn
célculo) gun 1 1 1 1
° conexion
1001 0 1002 1 2 1 2
2 2 2 2
2 3 2 3
3 3 3 3
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Informacion importante:

Las variantes 1 a 4 se evaluaron con sondas JUMO segun las hojas de datos 901006 y 902006. Para la variante 5 no se tuvo en
cuenta ningun sistema de sensores. En este caso, el usuario selecciona el sistema de sensores. Por esta razén, el usuario es
responsable de evaluar el SIL alcanzable.

Si el sensor con capacidad SIL utilizado consta de hardware y software (por ejemplo, un transmisor), el SIL maximo que puede
alcanzarse -independientemente de la arquitectura- es aquel con arreglo al cual se desarrollé el software del sensor (asi, por
ejemplo, si el software del sensor tiene SIL2, el SIL méaximo alcanzable es 2).

La posibilidad de conectar sensores pasivos como termopares dobles, sensores Pt100 o sensores Pt1000 significa que los
sensores no requieren necesariamente una cualificacion SIL. En este caso, la especificacion de las tasas de fallo de los
sensores pasivos es suficiente para la cualificacién SIL del sistema global. El usuario del sistema debe determinar siempre el
valor PFDavg y/o PFH de la cadena de seguridad global para evaluar el SIL alcanzado.

Los requisitos relativos al intervalo de comprobacion y a la vida Gtil sélo se aplican en términos de seguridad funcional.

Los requisitos segun DIN EN 14 597 se definen en el manual de instrucciones B 701150 y son independientes de los requisitos
de este manual de seguridad.
Sonda de temperatura

Deben respetarse los rangos de medicion admisibles para dispositivos con homologacién segin DIN EN 14 597 y certificacion
SIL. Si se utilizan sondas de temperatura distintas a las descritas en las hojas de datos de JUMO 901006 y 902006, debe
verificarse su registro e idoneidad para el uso.

Utilice puntos de conexion aislados para termopares dobles

Por motivos de seguridad, los circuitos de medicion de los termopares dobles deben instalarse de modo que estén
eléctricamente aislados. Esto significa que ambos termopares no tienen conexion eléctrica con el fitting de proteccion ni entre
si. (instalacién aislada).



6.7 Normasy definiciones

6.7.1  Términosy abreviaturas segtn DIN EN 14597

Abreviatura Explicacion
Tipo 2 Modo de funcionamiento para el que se ha comprobado la variacion de fabricacion y la migracién del
valor de funcionamiento, la duracién de funcionamiento o el procedimiento de funcionamiento.
Tipo B Microdesconexién en funcionamiento, desconexion de contacto correspondiente en al menos
un polo para proporcionar fiabilidad funcional.
Tipo D Un mecanismo de desconexién libre que tampoco puede cerrarse temporalmente mientras persista
elerror.
Tipo F (STB) Un modo de funcionamiento en el que, una vez instalado el RS, sélo puede restablecerse con ayuda de
una herramienta.
Tipo J (STB) Un mecanismo de disparo libre con contactos cuya apertura no puede impedirse y que no puede
funcionar como un RS de rearme automatico si el medio de rearme se mantiene en la posicién
«Reset» 0 «On».
Tipo K Un modo de funcionamiento de la sonda en el que una rotura de la sonda o una desconexién entre el
cabezal de la sonday el cabezal de conmutacién no provoca el aumento del valor de funcionamiento.
Tipo N Un modo de funcionamiento en el que el valor de funcionamiento no aumenta como consecuencia de|
una fuga en la sonda o en las piezas que conectan la sonda y el cabezal de conmutacién. Este modo esta
previsto para los modelos con error eléctrico.
Tipo V (STB) Un bloqueo que sélo puede reactivarse mediante un rearme manual.
Tipo P Un modo de funcionamiento que es efectivo tras una prueba especificada a través de un cambio de
temperatura, como se especifica en 17.101 de DIN EN 60730-2-9.
V5.00/ES
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6.7.2 Términosy abreviaturas segin DIN EN 61 508 y DIN EN 61 511.

Nombre Descripcion

Actuador Parte de un sistema relacionado con la seguridad que interviene en el proceso para
alcanzar un estado seguro.

EUC EUC (equipment under control)
Equipo, maquina, aparato o sistema utilizado para la fabricacion, la conformacion de
materiales, para el transporte, con fines médicos u otras actividades.

E/E/PE Eléctrico/electronico/electrénico programable (E/E/EP):
basado en tecnologia eléctrica (E) y/o electrénica (E) y/o electrénica
programable (PE).

Fallo Fin de la capacidad de una unidad funcional para realizar una funcién requerida.

Cobertura de diagndstico

Reduccidn parcial de la probabilidad de fallos peligrosos del hardware gracias al
uso de pruebas de diagnéstico automaticas.

Errores

Condicion no normal que puede causar una reduccion o la pérdida de la
capacidad de una unidad funcional para realizar una funcién requerida.

Seguridad funcional

Parte de la seguridad global relacionada con el sistema de control EUC y EUC que
depende del correcto funcionamiento del sistema E/E/EP relevante para la seguridad,
de los sistemas de otra tecnologia relevantes para la seguridad y de los equipos
externos para la reduccion de riesgos.

Unidad funcional

Unidad compuesta por hardware o software, o ambos, adecuada para realizar
una tarea especifica.

Fallo peligroso

Fallo con potencial para colocar el sistema relacionado con la seguridad en un estado
peligroso o en un estado sin capacidad funcional.

Fallo seguro

Fallo sin potencial de colocar el sistema relacionado con la seguridad en un estado
peligroso o sin capacidad funcional.

Peligro

Fuente potencial de dafos

Seguridad

Ausencia de riesgos injustificables




Nombre

Descripcion

Funcién de seguridad

Funcidn realizada por un sistema relacionado con la seguridad E / E / PE, un sistema
relacionado con la seguridad basado en alguna otra tecnologia o un equipo externo
para reducir el riesgo con el objetivo de alcanzar o mantener un estado seguro para la
EUC teniendo en cuenta un suceso peligroso especificado.

Integridad de la seguridad

Probabilidad de que un sistema relacionado con la seguridad realice la funcion de
seguridad requerida en todas las condiciones especificadas dentro de un periodo de
tiempo especificado de acuerdo con los requisitos.

Nivel de integridad de la
seguridad (SIL)

Uno de los cuatro niveles discretos para especificar el requisito de integridad de la
seguridad de las funciones de seguridad asignadas al sistema relacionado con la
seguridad E/E/PE. El nivel de integridad de la seguridad 4 representa el nivel més alto
de integridad de la seguridad, mientras que el nivel de integridad de la seguridad 1
representa el mas bajo.

Sistema relacionado con la
seguridad

Un sistema que

- realiza las funciones de seguridad necesarias para alcanzar o mantener un estado
seguro para el EUCy

- estd disenado por si mismo o con otros sistemas relacionados con la seguridad E/ E/
PE de otra tecnologia o equipo externo para la reduccion de riesgos a fin de lograr la
integridad de seguridad necesaria para las funciones de seguridad requeridas.

Safety Instrument System (SIS)

Sistema instrumentado de seguridad para realizar una o mas funciones
relacionadas con la seguridad. Un SIS consta de sensor(es), sistema ldgico y
actuador(es).

Lambda: A

Tasa de fallos por hora.

Lambda peligroso: AD

Tasa de fallos peligrosos por hora

Lambda peligrosa detectada: Agp

Tasa de fallos peligrosos detectados por hora

Lambda Dangerous Undetect: Apy

Tasa de fallos peligrosos no detectados por hora

Lambda: Ag

indice de fallos seguros por hora
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Nombre Descripcion

Lambda: Agp Tasa de fallos seguros detectados por hora
Lambda: Agy Tasa de fallos seguros no detectados por hora
BPCS Sistema basico de control de procesos

DC Cobertura de diagndstico

FIT Fallos en el tiempo (1x109 por h)

HFT Tolerancia a fallos de hardware

PFD Probabilidad de fallo bajo demanda
PFDayq Probabilidad media de fallo bajo demanda
MooN Arquitectura con M de N canales

MTBF Tiempo medio entre fallos

MTTR Tiempo medio de reparacion

SFF Fraccion de fallo seguro

SIL Nivel de integridad de seguridad

PFH Probabilidad de fallo peligroso por hora




6.8 Parametros de seguridad de la unidad de temperatura
Los siguientes parametros se calcularon mediante un componente FMEDA en las siguientes condiciones:

- Modelos de error correspondientes a los requisitos de la norma DIN EN 61508 para la conformidad con SIL2 o SIL3
- Tasa de fallos de los componentes segtn la norma RDF 2000 UTE C 80-810 y SN 29500
- Los sensores se combinaron como subsistema en las cinco variantes siguientes:

6.8.1 indices de fallo y SFF para 701150...23 (CA 230 V)

Variante }‘s. }"?“ }‘f'" SFF PFH (1/h) | PFD 44
[Fit] [Fit] [Fit]
1 865.21 306.24 32.31 96 % 456e? [2.02¢%
1a 865.21 306.24 32.31 96 % 1.05¢9 [457¢e5
2 868.17 303.28 32.31 96 % 1.05e° [457e®
3 881.62 326.78 33.62 96 % 1.03e? [4.49¢e°
4 887.68 343.82 35.52 96 % 122¢9 [530e
5 881.02 313.43 35.57 96 % 1.04e? [4.48¢

Informacion importante:

Las variantes 1 a 4 se evaluaron con sondas JUMO segun las hojas de datos 901006 y 902006.
Para la variante 5 no se tuvo en cuenta ningln sistema de sondas.
En este caso, el usuario selecciona el sistema de sensores.
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6.8.2 indices de fallo y SFF para 701150...25 (AC/DC 24 V)

variante | As Auy Aa, SFF PFH(/M) pep o
[Fit] [Fit] [Fit]
1 799.3 306.32 33.61 96 % 6.59e° [2.91e*
1a 799.3 306.32 33.61 96 % 3.07e9 [1.35¢%
2 802.26 303.36 33.61 96 % 3.07e9 [1.35¢*
3 827.25 324.71 37.91 96 % 3.13e? [137¢*
4 833.31 341.75 39.81 96 % 3.23¢7 1.41e*?
5 818.96 323.07 36.26 96 % 3.05¢ 1.33e*

Informacion importante:

Las variantes 1 a 4 se evaluaron con sondas JUMO segun las hojas de datos 901006 y 902006.
Para la variante 5 no se tuvo en cuenta ningun sistema de sondas.

En este caso, el usuario selecciona el sistema de sensores.

Los valores PFH y PFDavg se calcularon suponiendo que el tiempo de restablecimiento del sistema es de 8 h ([MTTR = 72 h).
Ademas, el célculo se basé en una vida Gtil de 10 afos (T1 = 10 y). El factor de causa comdn se determiné de acuerdo con las
tablas de la norma DIN EN 61508 para sistemas de sensores y ldgica.



6.9 Determinacion del nivel de integridad de la seguridad (SIL)

El nivel de integridad de la seguridad alcanzable viene determinado por los siguientes parametros relacionados
con la seguridad:

- Probabilidad media de fallos peligrosos de una funcién de seguridad bajo demanda [PFDavg],

- Tolerancia a fallos de hardware (HFT) y

- Fraccién de fallo seguro (SFF).

Los pardmetros de seguridad especificos del sistema de medicion 701150 se encuentran en la tabla del capitulo "Pardametros
de seguridad”.

La siguiente tabla muestra cémo el "Nivel de integridad de la seguridad” (SIL) depende de la "probabilidad media de fallos
peligrosos de una funcion de seguridad de todo el sistema relacionado con la seguridad” (PFD,,,) segin DIN EN 61 508. Se
considera el "modo de baja demanda”, es decir, la tasa media de demanda del sistema relacionado con la seguridad es de una
vez al afo.

Tabla PFH de alta demanda

Nivel de integridad Modo de funcionamiento con alta tasa de
de la seguridad (SIL) demanda PFH (modo de alta demanda)
4 2102 <10®
3 2108a <107
2 2107 a<10®
1 2102 <10
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Tabla PFD de baja demanda

Nivel de integridad de Modo de funcionamiento con baja tasa de
seguridad (SIL) demanda PFD,,4 (modo de baja demanda

4 210°to <10

3 21010 <107

2 2103t0 <1072

1 2102to <10

El sensor, la unidad ldgica y el actuador forman un sistema de seguridad que realiza una funcién de seguridad. La
“probabilidad media de fallos peligrosos de todo el sistema relacionado con la seguridad” (PFD,,q) suele dividirse en los
subsistemas de sensor, unidad légica y actuador segln el diagrama siguiente.

Sensor, Logic unit, Actor,

e.q. » 2.q. e g
temperature probe 701150 power contactor
PFDag =35% PFDaug =15% PFDg.g =50%

Subdivisién tipica de la "probabilidad media de fallos peligrosos de una funcién de seguridad bajo demanda" (PFDavg) en
subsistemas.

Las especificaciones relacionadas con la seguridad funcional en este Manual de seguridad incluyen los sistemas de sensores
(sensores de temperatura de resistencia, termopares), la unidad légica (701150) y (como contacto de sefial) la salida de relé en

el sistema 701150.
El actuador (por ejemplo, un contactor de potencia) esté relacionado con el sistema y debe tenerse en cuenta por separado
segln la norma para el bucle de seguridad.



6.9.1 Integridad de seguridad del hardware

Segun la norma DIN EN 61 508, debe distinguirse entre sistemas de tipo Ay sistemas de tipo B.

Un subsistema puede considerarse de tipo A si, para los componentes necesarios para realizar la funcion de sequridad

- el comportamiento ante fallos de todos los componentes utilizados esta suficientemente definido; y

- el comportamiento del subsistema puede determinarse plenamente en condiciones de fallo; y

- existen para el subsistema datos fiables sobre fallos procedentes de la experiencia sobre el terreno que demuestren que
se alcanzan las tasas de fallos supuestas para los fallos peligrosos detectados y no detectados.

Un subsistema puede considerarse de tipo B si, para los componentes necesarios para realizar la funcion de seguridad

- el comportamiento en caso de fallo de al menos uno de los componentes utilizados no esta suficientemente definido, o

- el comportamiento del subsistema no puede determinarse completamente en condiciones de fallo; o

- no existen datos de fallos suficientemente fiables procedentes de la experiencia sobre el terreno para el subsistema que
respalden los porcentajes de fallo utilizados para los fallos peligrosos detectados y no detectados.

La unidad de control de la temperatura 701150 corresponde a un sistema de tipo B.
La siguiente tabla muestra el nivel de integridad de la seguridad (SIL) alcanzable en funcién de la proporcién de fallos no
peligrosos (SFF) y la tolerancia a fallos del hardware (HFT) para los subsistemas de tipo B relacionados con la seguridad.

Para el 701150 se aplica el cuadro siguiente:

Fraccién de fallos seguros | Tolerancia a fallos del hardware (HFT) para el tipo B
(SFF) 0 1 2
<60 % No permitido SIL1 SiL2
60 a <90 % SIL1 SIL2 SIL3
90 a <99% SIL2 SIL3 SiL4
299 % SIL3 SIL4 SiL4
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6.9.2 Propiedades del sistema relevantes para la seguridad

Las versiones del dispositivo se diferencian en las siguientes arquitecturas:

La unidad de evaluacion a partir de 701150 en las versiones STW, STB se ejecuta como arquitectura 1002D.

Los tipos con un sensor individual se ejecutan en sistemas de sensores de un canal (1oo1).

e 1
= \
o 1001 !
=] I
g_ Subsystem !
a Sensors H
= !
E '
- 1

Subsystem
Channe| A

Subsystern
Channel B

Estos son monitoreados:

Probe break in the sensoRotura de sonda en el
subsistema del sistema de sensores

Cortocircuito de la sonda en el subsistema del
sistema de sensores

Fallo aleatorio del hardware en un canalr system
subsystem

Las variantes con dos sensores se estructuran consecuentemente con dos canales.
Los dos subsistemas deben estar aislados galvanicamente entre si.

1002l
JU
& : Subsystem || Subsystem
g \ Sensors Charinel A
=g
5T
A Subsystem Subsystem
g Sensors | Ghanngl B
— 1

Estos son monitoreados:

Rotura de sonda subsistema sistema sensor

Cortocircuito de la sonda en el subsistema del
sistema de sensores

Polaridad inversa de las sondas
Fallo aleatorio del hardware en un canal

Los sistemas tienen una vida util de diez anos.

La comprobacién de los sistemas certificados SIL2 y SIL3 es también de diez afios.

Si la temperatura esta por encima/por debajo de los limites permitidos, el sistema conmuta sin demora al estado seguro. Se
admite la conmutacion prematura si se detecta una averia.




Componente de seguridad

Requisito / comentario

SIL
El sistema de sensores esta incluido
en la evaluacion SIL.

SIL2

SIL3

Modo de funcionamiento relativo a la
funcion de seguridad

Modo de funcionamiento con tasa de demanda inferior y superior posible en

funcidn del cliente

Entradas relevantes para la sequridad

Entradas de sensor de temperatura 4 a 20 mA, bucle de corriente

Entradas relevantes para la seguridad

Configuracién y parametrizacion

Salida critica de seguridad

Valor limite del contacto de alarma

(sistema de sensores)

Tipo de subsistema Tipo B

Arquitectura de seguridad (unidad 1o002D

légica JUMO STB/STW 701150)

Arquitectura de seguridad (sistema SIL2 SIL3

de sensores) Tool Too2
Tolerancia de errores de hardware HFT=1

(unidad légica JUMO STB/STW 70.1150)

Tolerancia de errores de hardware SIL2: HFT=0 SIL3: HFT=1

Proporcion de errores seguros

Sistema de sensores SIL2 HFT=0: 90 % a
<99 %

Sistema de sensores SIL3 HFT=1:
90 % a <99 %

CCF

Célculo segun DIN EN 61508 Parte 7 Apéndic
min. 65 %.

e Dy/o DIN EN ISO 13849-1 Tabla F.1

Probabilidad media de fallo de una
funcién de sequridad bajo demanda
[sistema global)

SIL2:
Baja demanda PFD,, < 1072
Alta demanda: PFH < 10-¢

SIL3:
Baja demanda: PFD,,q <

<1073
Alta demanda: PFH < 1077

Intervalo para repetir la prueba

No repetir la prueba
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Componente de seguridad Requisito / comentario

Duracién de funcionamiento prevista |10 afos

%gz(i}teftura segln DIN EN ISO Sistema de sensores, monocanal: Cat. 2 Sistema de sensores, dos canales: Cat. 3
MTTF4-DC,,4 segin DIN EN ISO PLd: 2 62 afos DCy,yq 2 60 % PLe: 2 62afos DCyyq 2 90 %

13849-1 tabla K.1 o o

Modo de funcionamiento y clase JUMO STB/STW 701150 posee el siguiente modo de funcionamiento

de software segin DIN EN 14597 2B, 2D, 2F, 2K, 2J, 2V, 2N, 2P clase de software C

6.10 Determinacion del nivel de prestaciones alcanzado PL
Para determinar el nivel de prestaciones de los componentes/dispositivos se requieren los siguientes parametros relacionados
con la sequridad:

Como parametros adicionales que deben observarse, aspectos operativos como la tasa de demanda y/o la tasa de prueba de la
funcién de seguridad también pueden influir en el PL resultante.

Extracto de DIN EN 1SO 13849-1

Este extracto contiene referencias a la norma completa DIN EN ISO 13849-1 que, por tanto, no se reproducen
en este capitulo.

&

6.10.1 Términos y abreviaturas segtin DIN EN ISO 13849

Simbolo de la formula | Descripcion Definicion o
o abreviatura ubicacion

PL (a, b, c, d, e) Descripcion del nivel de prestaciones Tabla 3




Simbolo de la formula | Descripcion Definicion o
o abreviatura ubicacion
AOPD Dispositivo de proteccién optoelectrénico activo (por ejemplo, barrera de luz) Apéndice H
B, 1,234 Descripcion para las categorias Tabla 7
B1od NUmero de ciclos en los que se ha producido un fallo peligroso en el 10 % de una| Apéndice C
muestra aleatoria de los componentes neumaticos o electromecénicos sometidos
a desgaste observados (tiempo medio hasta el fallo peligroso)
Cat. Categoria 3.1.2
cc Convertidor de corriente Apéndice |
CCF Causa comun de fallo 3.1.6
DC Cobertura de diagndstico 3.1.26
DCayq Cobertura media de diagndstico E.2
F,F1,F2 Frecuencia y/o duracién de la exposicién al peligro A2.2
FB Bloque de funciones 4.6.3
FVL Lenguaje de programacion con rango de lenguaje ilimitado 3.1.35
FMEA Analisis de modos de fallo y efectos 7.2
1, 11,12 Dispositivo de entrada, por ejemplo, sensor 6.2
ij indice para el recuento Apéndice D
1/0 Entradas/salidas Tabla E.1
faby foc Elementos de fijacion Imagen 4
K1A, K1B Contactores Apéndice |
L, L1, L2 Légica 6.2
LVL Lenguaje de programacidon con rango de lenguaje limitado 3.1.34
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Simbolo de la formula

Descripcion

Definicion o

o abreviatura ubicacion
M Motor Apéndice |
MTTF Tiempo medio hasta el fallo Apéndice C
MTTF, Tiempo medio hasta un fallo critico 3.1.25
MTTF4 Tiempo medio hasta un fallo peligroso

n NN NUmero de unidades 6.3,D.1
Now Nimero de SRP/CS con PLy,jo en una combinacion de SRP/CS 6.3

0, 01,02, 0TE Dispositivo de salida, p. ej. unidad de accionamiento 6.2

P, P1, P2 Posibilidad de evitar el peligro A2.3

PES Sistema electronico programable 3.1.22

PL Nivel de rendimiento 3.1.23
PLC Controlador légico programable Apéndice |
PLiow Nivel de rendimiento mas bajo de un SRP/CS en una combinacién de SRP/CS 6.3

PL¢ Nivel de rendimiento requerido 3.1.24

ra Tasa de demanda 3.1.30

RS Codificador rotativo Apéndice |
S, 51,52 Gravedad de la lesion A2.1
SW1A, SW1B, SW1 Interruptor de posicién Apéndice |
SIL Nivel de integridad de seguridad Tabla 4
SK (Cat.) Categoria (B, 1, 2, 3, 4), estructura como base para alcanzar un determinado PL

SRASW Software de aplicacion relacionado con la seguridad 4.6.3




Simbolo de la formula | Descripcion Definicion o

o abreviatura ubicacion
SRESW Software relacionado con la seguridad integrado 4.6.2
SRP Parte relacionada con la seguridad (general) General
SRP/CS Parte Relacionada con la Seguridad de un Sistema de Control 3.1.1
Sub-PL/Sub-SIL PL o SIL a nivel de subsistema. Un subsistema es un sistema que — basandose en

una subtarea — ya cumple adecuadamente una funcién de seguridad (por

ejemplo, un médulo de entrada que registra entradas de forma fiable).
TE Equipos o instalaciones de prueba 6.2
v Vida funcional 3.1.28
Tm Vida funcional designada / Tiempo de Mision
T10d-value Valor de referencia para un reemplazo preventivo (10 % del valor B10d). En este

punto, ya se ha producido un fallo peligroso en aproximadamente el 63 % de los
componentes. En tal caso, la norma DIN EN ISO 13849-1:2006 recomienda el
reemplazo.

6.11 Posibilidades de conexion de los sensores (PL)

La estructura del dispositivo de evaluacion JUMO safetyM STB/STW 701150 es basicamente idéntica.
Existen varias posibilidades para conectar los sensores. Estas posibilidades se enumeran en la siguiente tabla junto con el
nivel PL alcanzable:
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Arquitectura

Arquitectura

Variante | Sensores conectados del sistema de |ldgica PL alcanzable
sensores
1 1 x Pt100 en circuito de 2 1o01 1002D PLd
hilos
1a 2 x Pt100/1000 en circuito de 2 hilos | 1002 1002D PLe
2 2 x Pt100/1000 en circuito de 3 hilos | 1002 1002D PLe
3 2 x termopares 1002 1002D PLe
1 x Pt100/1000 en 1002 1002D PLe
circuito de 2y 3 hilos
1 x termopar
5 STB/STW 701150 sin sistema Sensores 1002D PL del PL max. PL max.
de sensor. conectados sensor alcanzable del alcanzable del
Sin sonda o usando sefial de 4 por el utilizado |sistema con sistema con
a 20 mA [(significa que el usuario del arquitectura de |arquitectura de
sensor no se tiene en cuenta sistema sistema de Too1 |sistema de 1002
para el calculo] Arquitectura sensores DCygy150 | sensores
segln > 90 %. DCy01150 2 90 %.
conexion PLb PLd PLe
looT o Too2 PLc PLd PLe
PLd PLd PLe
PLe PLe PLe

Informacién importante:

Las variantes 1 a 4 se evaluaron con sondas JUMO segun las fichas técnicas 901006 y 902006. Para la variante 5 no se tuvo en
cuenta ningln sistema de sensores. En este caso, el usuario selecciona el sistema de sensores. Por esta razén, el usuario es
responsable de evaluar el PL alcanzable.




6.11.1 Calculos DIN EN ISO 13849-1 Nivel de rendimiento - baja tension 230 V

Variant |MTTFy DC,yq CCF PL

1 100 afios® (337 afios) 90 % 80 PLd

Ta 100 afios® (337 afios) 90 % 80 PLe

2 100 afos® (340 afios) 90 % 80 PLe

3 100 afos® (317 afios) 91 % 80 PLe

4 100 afos® (313 afios) 91 % 80 PLe

5 100 afios® (327 afios) 91 % 80 Ver tabla anterior

6.11.2 Calculos DIN EN ISO 13849-1 Nivel de rendimiento - tensién extra baja (ELV) 24 V

Variant |MTTFy DC,yq CCF PL

1 100 afios® (336 afios) 90 % 80 PLd

Ta 100 afios® (336 afios) 90 % 80 PLe

2 100 afos® (339 afios) 90 % 80 PLe

3 100 afos? (315 afios) 90 % 80 PLe

4 100 afos3 (311 afios) 90 % 80 PLe 3. Elvalor MTTFd de un sistema parcial debe

limitarse a 100 afios segun los requisitos de la norma

5 100 afos® (318 afos) 90 % 80 Ver tabla anterior DIN EN ISO 13849-1.
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6.11.3 Contribucion a la minimizacion de riesgos mediante el sistema de control

El objetivo del cumplimiento del proyecto de procedimiento general para la maquina es alcanzar los objetivos de seguridad
(véase 4.1). El calado del SRP/CS para proporcionar la minimizacion de riesgos requerida es parte integrante del
procedimiento de calado global de la maquina.

EL SRP/CS proporciona lals) funciénles) de seguridad con un PL que logra la minimizacion de riesgos requerida. Mediante la
provision de funciones de seguridad, ya sea como parte intrinsecamente segura de la construccién o como control de un
resguardo o dispositivo de proteccién, el disefio del SRP/CS forma parte de la estrategia de minimizacién de riesgos. Se trata
de un proceso iterativo y se representa en las imagenes 1y 3.

Las caracteristicas de cada funcion de seguridad (véase la seccidn 5) y el nivel de rendimiento requerido deben describirse y
documentarse en la especificacion de los requisitos de seguridad.

En esta parte de la norma DIN EN ISO 13849, los niveles de rendimiento se definen en forma de probabilidad de un fallo
peligroso por hora. Se especifican cinco niveles de prestaciones (a hasta e) con areas definidas de la probabilidad de un fallo
peligroso por hora (véase la tabla).

Nivel de rendimiento (PL) Probabilidad media de fallo
peligroso por hora 1/h

a >10%a<10*

b >3p10°%a<10°

c >10%a<3x10%®

d >107a <10

e >108a <107

NOTA: ademas de la probabilidad media de un fallo peligroso por hora, se requieren otras medidas para alcanzar el PL.




Representacion esquematica de una combinacion de elementos de mando relativos a la seguridad para el procesamiento
de una funcion de seguridad tipica

rem s e e 1
| |
| |
1 i i | 2
—+ SRP/CS, ab SRP/CSy be SRP/CS. |—1—»
| |
| |
| |
| |
! | L 0 !
| |
| |
| Entrada
L Légica
0 Salida
1 Suceso de arranque, p. ej. accionamiento manual de un pulsador, apertura de
un resguardo de proteccion, interrupcién del haz de un AOPD
2 Unidad de accionamiento de la méaquina, p. ej. freno de motor
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6.12 Evaluacion del Nivel de Rendimiento PL alcanzado y relacion con el SIL

Para la aplicacion en esta parte de DIN EN ISO 13849, la capacidad de las piezas relacionadas con la seguridad para realizar
una funcién de seguridad se expresa mediante la determinacién del nivel de rendimiento

EL PL debe evaluarse para cada SRP/CS y/o combinacién SRP/CS seleccionada que realice una funcion de seguridad. EL PL del
SRP/CS debe determinarse evaluando los siguientes aspectos:

Elvalor MTTF.de los componentes individuales (véanse los Apéndices Cy D)

La DC (véase el Apéndice E)

EL CCF (véase el apéndice F)

La estructura (véase el apartado 6)

El comportamiento de la funcién de seguridad en condiciones de fallo (véase la seccién 6)
El software relacionado con la seguridad (véanse el apartado 4.6 y el apéndice J)

Los fallos sistematicos (véase el apéndice G)

La capacidad de realizar una funcién de seguridad en condiciones ambientales predecibles

El siguiente diagrama muestra el procedimiento para seleccionar las categorias en combinacién con el MTTF para cada canal
y el DC,yq para alcanzar el PL requerido para cada funcién de seguridad.



Relacién entre las categorias DC,,5, MTTF, de cada canal y PL

1

PL 3

d

[}

£ I

d

2
- 1 | |
lat B Cat 1 Lat g
o, ke DL, hein B, Aedey

Cat. 3

0C,, niedrig

Cat 3 Cat &

Nh‘ nittal 0L, pach

PL Nivel de rendimiento

1 MTTF4de cada canal = bajo

2 MTTF4de cada canal = medio
3 MTTF4de cada canal = alto
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El diagrama anterior muestra las distintas combinaciones posibles para evaluar la categoria con DC,,q (eje horizontal) y el
MTTF4 de cada canal (barras). Las barras del diagrama muestran las tres zonas MTTF4de cada canal (baja, media y alta) que
pueden seleccionarse para alcanzar el PL requerido.

Antes de aplicar el procedimiento simplificado del diagrama mostrado (que muestra los resultados de diferentes modelos de
Markov sobre la base de las arquitecturas previstas de la seccién 6], debe haberse determinado la categoria del SRP/CS y el
DCayqYy el MTTFgde cada canal (véase la seccion 6y los apéndices C a EJ.

Para las categorias 2, 3y 4, deben cumplirse medidas suficientes contra fallos debidos a fallos combinados (véase el apéndice
F). Teniendo en cuenta estos parametros, el diagrama representa un procedimiento grafico para determinar el PL alcanzado
por el SRP/ CS. La combinacion de categoria (incluidos los fallos debidos a fallos combinados) y DC,,q determina qué columna
debe seleccionarse en laimagen 5. De acuerdo con el MTTF4de cada canal, debe seleccionarse una de las tres areas
sombreadas de forma diferente de la columna aplicable.

La posicion vertical de estas areas determina el PL alcanzado, que puede leerse en el eje vertical. Si el area abarca dos o tres
PL posibles, el PL alcanzado se especifica en la tabla 7. Para seleccionar el PL exacto en funcién del valor preciso del MTTFy4
de cada canal, véase el apéndice K.



6.13 Otra documentacion aplicable del dispositivo

Para la unidad de monitorizacién de temperatura 701150 deben observarse las medidas, valores y requisitos especificados en
este Manual de instrucciones en relacion con la instalacion, conexion eléctrica, funcionamiento y puesta en marcha.

6.14 Comportamiento durante el funcionamiento y en caso de averia

El comportamiento durante el funcionamiento y en caso de averia se describe en las instrucciones de servicio.

Después de la puesta en marcha, de una reparacion en el sistema de seguridad o de una modificacion de los parametros de
seguridad debe realizarse una prueba de funcionamiento.

Si se detecta un error durante una prueba funcional, deben tomarse medidas para garantizar de nuevo la capacidad funcional
del sistema de seguridad. Esto puede hacerse, por ejemplo, sustituyendo la unidad légica.

Se recomienda documentar adecuadamente las pruebas realizadas.

6.15 Pruebas periddicas

No se requiere ninguna prueba para los sistemas certificados SIL2 y SIL3, ya que la comprobacién de la prueba es igual a la
vida util. Cada una es de diez afos.

@ Una vez finalizada la vida (til, los sistemas dejan de cumplir los requisitos de acuerdo con su certificacion SIL.

6.15.1 Pruebas recomendadas para sondas de temperatura

Para garantizar un funcionamiento seguro y fiable del termdmetro (incluida la puesta en marcha), deben realizarse los
siguientes trabajos de servicio y mantenimiento:
Se recomienda realizar las siguientes pruebas a determinados intervalos:

Como se describe en la tabla siguiente, debe medirse la resistencia de fuga del circuito de medicion con respecto al fitting de
proteccidn (para termopares: sélo para el circuito de medicion aislado; en el caso de circuitos de medicion multiples, la prueba
de aislamiento debe realizarse también entre los circuitos de medicion individuales). La resistencia de fuga minima a
temperatura ambiente debe ser de 100 MQ a 100 V DC.
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- Dafosy corrosion de los termémetros - tubos de proteccion

Asignacion clara del sensor y del termopozo/manguito de proteccién asociado comprobando la profundidad de montaje
Corrosién y colocacién correcta de los contactos y terminales de las conexiones de cables

- Estanqueidad de los cabezales de conexion y de los conductos de cables

- Interrupciones debidas a "golpes, sacudidas” en el termémetro/inserto de medicién

Dado que la temperatura maxima de funcionamiento influye en el comportamiento a la deriva, el termémetro debe
recalibrarse o sustituirse a determinados intervalos para garantizar una medicién fiable y precisa de la temperatura.
Los intervalos de comprobacion se indican en la siguiente tabla:

Temperatura maxima de Pt - Sonda de temperatura RTD Termopares

funcionamiento

200 °C 5 afhos 5 anos

550 °C 2 anhos 5 anos

700 °C 1 afho 2 anos

1000 °C Metal no precioso 1 afo
Metal precioso 2 ahos

1500 °C 1 afo

Los intervalos de comprobacién aqui indicados son recomendaciones que deben adaptarse a las
@ condiciones especiales del lugar de funcionamiento y, en caso necesario, el usuario debera realizar las
comprobaciones con mayor regularidad.
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7 Nivel de configuracion

7.1 Principio de navegacion

Todos los parametros son de libre acceso de fabrica, pero pueden desactivarse a través del programa de configuracion.
= Capitulo 9.3 ";Ha olvidado el c4digo?”

Los pardmetros del nivel de configuracién que no son necesarios se ocultan automaticamente en funcion del ajuste.



7.2 Entradas analdgicas

7.2.1 Conexion

Comentario

Dos sondas

Este ajuste esta previsto para sondas dobles o para dos sondas diferentes.
Cada una de las dos entradas analdgicas se supervisa por separado en caso
de rotura o cortocircuito de la sonda.

Una sola Pt100 en circuito de 2 hilos

Precaucién:

Cuando sélo se conecta una sonda (SIL2), el dispositivo limitador de
temperatura se reduce de SIL3 a SIL2.

Sin embargo, la estructura interna de 2 canales (1002D) del dispositivo se
mantiene.

Ambos canales miden la misma sonda gracias al cableado externo
simplificado.

Una sola sonda de 4 a 20 mA

Precaucién:

Cuando sdlo se conecta una sonda (SIL2), el dispositivo limitador de
temperatura se reduce de SIL3 a SIL2.

Sin embargo, la estructura interna de 2 canales (1002D) del dispositivo se
mantiene.

Ambos canales miden la misma sefal de corriente gracias al cableado
externo simplificado

Ajuste de fabrica
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7.2.2 Tipode sensor1

Para entrada analdgica 1

Comentario

Rango de ajuste para
valor limite: (puede
restringirse a través
de la configuracion)

Limites para
Subrango /
Sobrerango

Pt100 DIN EN 60751

En circuito de 3 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

Pt1000 DIN EN 60751

En circuito de 3 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

Pt100 DIN EN 60751

En circuito de 2 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

Pt1000 DIN EN 60751

En circuito de 2 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

W3Re-W25Re “D” Termopar ASTM E1751M-09 -1999 a +9999 °C -5a+2500 °C
[hasta 2315 °CJ: 2009
W5Re-W26Re ,.C” Termopar ASTM E230M-11: 2011 -1999 ... +9999°C -5 ...+2320°C

Cu-CuNi "T" Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -205 a +405 °C
Fe-CuNi "J” Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -205 a +1205 °C
Cu-CuNi “U” Termopar DIN 43710: 1985-12 -1999 a +9999 °C -205 a +605 °C
Fe-CuNi "L” Termopar DIN 43710: 1985-12 -1999 a +9999 °C -205 a +905 °C
NiCr-Ni “K” Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -205 a +1377 °C
Pt10Rh-Pt “S” Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -55a +1773 °C
Pt13Rh-Pt "R" Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -55a +1773 °C




7.2.2 Tipo de sensor 1

Para entrada analdgica 1

Comentario

Rango de ajuste para
valor limite: (puede
restringirse a través
de la configuracién)

Limites para
Subrango /
Sobrerango

Pt30Rh-PtéRh "B”

Termopar DIN EN 60584-1:
1996-10

-1999 a +9999 °C

295a 1825 °C

NiCrSi-NiSi "N”

Termopar DIN EN 60584-1:
1996-10

-1999 a +9999 °C

-105 a +1305 °C

4a20 mA

Sehal estandar

-1999 a +9999 °C

3.6a21 mA

Ajuste de fabrica

Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.2.3 Offset1

Mediante Offset1, un valor medido en la entrada
analdgica puede corregirse con el valor introducido
por encima del rango de medicion total.

-999.9 2 0.0 a 999.9

7.2.4 Resistencia del cable
conductor 1 (resistividad)

temperatura posible.

Resistencia del cable conductor de la entrada
analégical en circuito de 2 hilos

Este valor se utiliza para compensar la resistencia de
la linea de la sonda y depende de la longitud de la linea.
Introduzca aqui la resistencia 6hmica de la linea de la
sonda para conseguir la mejor medicién de

0.0 a 30.0 ohm

V5.00/ES
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.2.5 Tiempo de filtro 1

Constante de tiempo del filtro de entrada digital de 2°
orden para la entrada analdgica 1

Si la sefal de entrada cambia repentinamente, se
registra aprox. el 26 % del cambio tras un periodo
que corresponde a la constante de tiempo de filtro dF
(2 x dF: aprox. 59 %; 5 x dF: aprox. 96 %).

Elvalor 0 significa: filtro desconectado

Si el tiempo de filtro es largo

- Las senales interferentes se absorben mejor

- La visualizacion del valor medido responde mas
lentamente a los cambios

0.0 a 0.6 a 100 seg.

7.2.6 |Inicio de escala 1

Informacion importante: Este ajuste sélo se produce si
el tipo de sensor 1 se ha ajustado a 4 a 20 mA.

Aqui, el usuario selecciona qué valor (es decir, la
presion) debe mostrarse en 4 mA.

-9999 a 0 a 9999

7.2.7 Findeescalal

Aqui, el usuario selecciona qué valor (es decir,
presién) debe mostrarse en 20 mA.

-9999 a 100 a 9999




7.2.8 Tipo de sensor 2

Para entrada analégica 2

Comentario

Rango de ajuste para

valor limite: (puede

restringirse a través

de la configuracion)

Limites para
Subrango /
Sobrerango

Pt100 DIN EN 60751

En circuito de 3 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

Pt1000 DIN EN 60751

En circuito de 3 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

Pt100 DIN EN 60751

En circuito de 2 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

Pt1000 DIN EN 60751

En circuito de 2 hilos IEC 60751:2008

-1999 a +9999 °C

-205 °C/ +855 °C

W3Re-W25Re “D” Termopar ASTM E1751M-09 -1999 a +9999 °C -5a+2500 °C
(hasta 2315 °CJ: 2009
W5Re-W26Re ,.C” Termopar ASTM E230M-11: 2011 -1999 ... +9999°C -5 ...+2320°C

Cu-CuNi "T" Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -205 a +405 °C
Fe-CuNi "J” Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -205 a +1205 °C
Cu-CuNi "“U” Termopar DIN 43710: 1985-12 -1999 a +9999 °C -205 a +605 °C
Fe-CuNi "L” Termopar DIN 43710: 1985-12 -1999 a +9999 °C -205 a +905 °C
NiCr-Ni “K” Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -205 a +1377 °C
Pt10Rh-Pt “S” Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -55a +1773 °C
Pt13Rh-Pt "R" Termopar DIN EN 60584-1: 1996-10 -1999 a +9999 °C -55a +1773 °C
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7.2.8 Tipo de sensor 2

Para entrada analdgica 2

Comentario

Rango de ajuste para
valor limite: (puede
restringirse a través
de la configuracion)

Limites para
Subrango /
Sobrerango

Pt30Rh-PtéRh “B”

Termopar DIN EN 60584-1:
1996-10

-1999 a +9999 °C

295a 1825 °C

NiCrSi-NiSi "N”

Termopar DIN EN 60584-1:
1996-10

-1999 a +9999 °C

-105 a +1305 °C

4a20 mA

Sehal estandar

-1999 a +9999 °C

3.6a21 mA

Ajuste de fabrica

Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.2.9 Offset2

Con Offset2, se puede corregir un valor medido en
la entrada analdgica mediante el valor introducido
en todo el rango de medicion.

-999.9 2 0.0 a 999.9

7.2.10 Resistencia del cable
conductor 2 [resistividad)

Resistencia del cable conductor entrada analégica 2 en
circuito de 2 hilos.

Este valor se utiliza para compensar la resistencia de
la linea de la sonda y depende de la longitud de la
linea.

Introduzca aqui la resistencia 6hmica de la linea de la
sonda para obtener la mejor medicién de temperatura
posible.

0.0 a 30.0 ohm




Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.2.11 Tiempo de filtro 2

Constante de tiempo del filtro de entrada digital de
segundo orden para la entrada analdgica 2.

Si la sefal de entrada cambia repentinamente,
aproximadamente el 26 % del cambio se registra tras
un periodo que corresponde a la constante de tiempo
del filtro dF (2 x dF: aproximadamente el 59 %; 5 x dF:
aproximadamente el 96 %).

El valor 0 significa: filtro desactivado

Si el tiempo de filtro es largo:

- Las senales interferentes se absorben mejor
- La visualizacion del valor medido responde mas
lentamente a los cambios

0.0 a 0.6 a 100 seg.

7.2.12 Inicio de escala 2

Informacion importante: jEste ajuste solo se produce si
el tipo de sensor 2 se ha ajustado a 4 a 20 mA!

Aqui, el usuario selecciona qué valor (es decir, presion)
debe mostrarse a 4 mA.

-9999 a 0 a 9999

7.2.13 Fin de escala 2

Aqui, el usuario selecciona qué valor (es decir,
presién) debe mostrarse a 20 mA.

-9999 a 100 a 9999
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7.3 Limitador/monitor

Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.3.1 Funcion del dispositivo

Puesta en marcha inicial del limitador de temperatura
de seguridad (STB):

Independientemente del estado de conmutacion de la
salida del relé de alarma antes del fallo de
alimentacion, el STB permanece bloqueado cuando se
restablece la alimentacion.

El objetivo de este ajuste de fabrica es garantizar que el
dispositivo se encuentre en un estado de desconexion
seguro cuando se conecte la alimentacion por primera
vez.

Tras este arranque inicial, la funcion del dispositivo se
puede configurar en STB o STW.

Limitador de temperatura de seguridad STB:

El dispositivo debe reiniciarse manualmente mediante
el teclado o la entrada binaria tan pronto como el valor
medido principal vuelva a estar dentro del rango
vélido.

Monitor de temperatura de seguridad STW:

El dispositivo se reinicia automaticamente tan pronto
como el valor medido principal vuelve a estar dentro del
rango valido.

Arranque inicial del STB,
STB,
STW




Parametro Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.3.2 Comportamiento de é\_larlmalml'nimda;:j debaio del valor lmite. {

i i el valor medido cae por debajo del valor limite, la
conmutacion alarma de salida del relé se desconecta. Los LED K1y
K2 se iluminan en rojo y los valores medidos
parpadean en la pantalla.

Min. alarm (older devices: S-Function)

Relay output Valid range
alarm active «
o
&
2
Relay output T R
alarm inactive Measured value

LED OK lights up green

' A

Min. set.range Limit Value Max. set.range

Si se configura en el ajuste del limitador de temperatura de seguridad (STB), esta condicién se
mantiene incluso cuando el valor medido principal vuelve al rango valido. Solo cuando se pulsa
la tecla «Reset» o se activa un interruptor cuando la entrada binaria esta configurada
respectivamente, la salida del relé de alarma se vuelve a activar y el LED OK se ilumina en verde.

Al ajustar el monitor de temperatura de seguridad (STW), la salida del relé de alarma vuelve
automaticamente a ON tan pronto como el valor medido principal vuelve a estar dentro del rango
valido.

Alarma méaxima, alarma
minima
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

Alarma maxima:

Si el valor medido supera el valor limite, la alarma de
salida del relé se desactiva. Los LED K1y K2 se
iluminan en rojo y los valores medidos parpadean en
la pantalla.

valido.

Si se configura en el ajuste del limitador de temperatura de seguridad (STB), esta condicién se
mantiene incluso cuando el valor medido principal vuelve al rango valido. Solo cuando se pulsa
la tecla «Reset» o se activa un interruptor cuando la entrada binaria esté configurada
respectivamente, la salida del relé de alarma se vuelve a activary el LED OK se ilumina en verde.

Al configurar el monitor de temperatura de seguridad (STW), la salida del relé de alarma vuelve
automaticamente a ON tan pronto como el valor medido principal vuelve a estar dentro del rango




Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.3.3 Valor limite, histéresis

Alarma de valor limite:

Si se supera o no se alcanza este valor, esto afecta a la
salida del relé de alarma en funcién del
comportamiento de conmutacion.

-200a 0a850
Depende del rango de
ajuste minimo y maximo.

La salida del relé de prealarma esta inactiva

Valor absoluto:

Valor limite de histéresis: 0a2a100
Diferencia entre el umbral de desconexiény el umbral
de conexion, p. ej., para temperaturas ascendentes y
descendentes.
7.3.4 Funcion de prealarma Sin funcién Sin funcién,

Valor absoluto,
Dist. del valor limite
Inverso del valor
absoluto

La prealarma responde segun su . . . .
& configuracién al valor medido La salida del relé de prealarma se activa si se supera ||nverso del valor limite

principal. elvalor de la prealarma. de la brecha

Valor limite dist. Ventana
Inverso de la ventana
Aqui, el valor establecido para la prealarma se utiliza
en relacion con el valor limite. Si, por ejemplo, se
introduce una prealarma de 10 K, la salida del relé de
prealarma siempre conmuta a 10 K antes del valor
limite, independientemente de si el valor de la ventana
se ha superado o no.
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

alarma minima

Comportamiento de conmutacion de la prealarma de salida del relé para el ajuste de la




Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

alarma maxima

Comportamiento de conmutacién de la prealarma de salida de relé para el ajuste de
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

El comportamiento de la salida de relé
de la prealarma depende del ajuste de
la alarma minima o méxima.

Inverso del valor absoluto:

La prealarma tiene un comportamiento de
conmutacidn inverso en comparacion con el ajuste
«Valor absoluto» y se activa si se supera el valor de la
prealarma.

Inverso del valor limite de diferencia:

En este caso, el valor ajustado para la prealarma se
utiliza como distancia al valor limite.

La prealarma posee un comportamiento de
conmutacién inverso en comparacion con el ajuste
«Valor limite dist.».




Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

alarma minima.

Comportamiento de conmutacion de la prealarma de salida del relé para el ajuste de la

V5.00/ES
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

alarma maxima.

Comportamiento de conmutacién de la prealarma de salida del relé para el ajuste de




Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

Ventana:

El valor de prealarma establecido determina el ancho
de la ventana simétricamente alrededor del valor limite.
Aqui es irrelevante si se establece la alarma minima o
la alarma maxima.

En una ventana simétrica alrededor del valor limite, el relé de prealarma esta activo.
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

Ventana inversa:

La prealarma tiene un comportamiento de conmutacion
inverso en comparacion con la «ventana».

En una ventana simétrica alrededor del valor limite, el relé de prealarma esta inactivo.

Precaucion

iLa funcion de prealarma no forma parte de la funcién de seguridad!




Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.3.5 Prealarma,
histéresis

Prelarma
Elvalor que activa la salida del relé de prealarma como valor absoluto
o relativo al valor limite.

-9999 a 0a 9999

Histéresis de prealarma:
Diferencia entre el umbral de desconexién y el umbral de conexién, p.
ej., para temperaturas ascendentes y descendentes.

0 a2a100

7.3.6 Prealarma
de error,
prealarma de relé

Prelarma de error:

Aqui el usuario puede definir a qué errores debe reaccionar la
prealarma.

- Error del sensor: véase el capitulo 8.5 "Supervision del circuito de
medicién”

- Error del sensor y diferencia: igual que el error del sensor
anterior, con errores adicionales de supervision diferencial.

- Todos los errores: errores adicionales del dispositivo, véase el
capitulo 11.

Error del sensor
Error del sensory
diferencia

Todos los errores

Diferencia entre el umbral de desconexién y el umbral de conexién, p.
ej., para valores diferenciales ascendentes y descendentes.

Prealarma del relé: Activo
El usuario puede definir aqui en qué caso debe activarse la pre-alarma ||nactivo
de la salida de relé cuando se producen los errores anteriores.
7.3.7 Diferencia Supervision de la diferencia de valor limite: 0 ab0a 100
. Si se supera el valor de la diferencia de temperatura de la entrada
:e ‘t'?lor_l'm'te' analdgica 1-2, se activa la salida de relé de alarma.
Isteresis Supervisién de la diferencia de histéresis: 0a2a100

Informacién importante:

Si, por ejemplo, se producen diferencias de temperatura como resultado de la disposicién espacial de una sonda doble, la
supervision de concurrencia puede activar una alarma aunque aln no se haya superado la temperatura supervisada.
En este caso, el valor limite de supervision de la diferencia se puede ajustar en consecuencia.
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.3.8 Rango de ajuste minimo
(antes ALHI)

Este es el limite inferior del rango de
ajuste para el valor limite.

Este valor no puede ser inferior al extremo inferior del
rango de medicion de la sonda conectada o de la sefal
de la unidad. Tampoco puede ser superior al ajuste del
valor limite de alarma.

-9999 a -200 hasta el valor
limite °C

7.3.9 Rango de ajuste maximo
(antes ALLO)

Este es el limite superior del rango de
ajuste para el valor limite.

Este valor no puede ser mayor que el extremo superior
del rango de medicién de la sonda conectada o de la
sefal de la unidad. Tampoco puede establecerse por
debajo del ajuste del valor limite de alarma.

Valor limite de 850 a
9999 °C

Los limites admisibles para sondas autorizadas por DIN:
= Capitulo 8.11 "Nota sobre sondas adecuadas” y
= Capitulo 8.12 "Sondas para el medio operativo aire”




7.4 Entrada binaria

Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.4.1 Funcion

Esto establece la funcidon que debe controlar la entrada binaria.

La entrada binaria no tiene ninguna funcion

Sin funcién

La entrada binaria realiza un reinicio tal y como se describe en
el capitulo 7.3.1 "Funcion del dispositivo".

La funcién solo responde al flanco de conmutacién del estado
«abierto» al estado «cerrado».

Desblogueo

Proteccién contra el manejo no autorizado de la llave

Bloqueo de llave

El nivel de configuracion esta bloqueado.

Bloqueo de nivel
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7.5 Entrada analdgica

Rango de valores (ajuste de

analdgica

Valor medido principal:

Parametro Comentario dng !
fabrica en negrita)
7.5.1 Funcion Aqui se establece el valor medido que se mostraré en la salida | Valor medido principal

Valor medido 1
Valor medido 2

Diferencia
Con el comportamiento de conmutacion de alarma maxima, se
muestra el mayor de los dos valores medidos; con la alarma
minima, se muestra el menor de los dos valores medidos.
Valor medido 1:
Se muestra el valor medido de la entrada analégica 1 (E1).
Valor medido 2:
Se muestra el valor medido de la entrada analégica 2 (E2).
Diferencia:
Se muestra E1-E2.
La sefal que debe emitir la salida analégica se puede ajustar
con elinicioy el final de la escala.
7.5.2 Tipo de senal 4a20mA 4 a 20 mA,
0220 mA 0a20 mA
acm 2a10V
2a10V 0al0V
0al0V
7.5.3 Inicio de escala N Imagen en el capitulo 7.5.7 -9999 a -200 a 9999

7.5.4 Finde escala

= Imagen en el capitulo 7.5.7

-9999 a 800 a 9999




Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.5.5 Casos de error

Se pueden configurar varios casos de error para la salida
analdgica, con el fin de emitir la sefal de error configurada.
Error del sensor 2x significa:

La salida analdgica emite una senal de error,
independientemente de qué sensor esté defectuoso.
Excepcidn: si el valor medido principal se establece en el
capitulo 7.5.1, ambos sensores deben estar defectuosos para
que se emita la senal de error.

Se emite el valor medido del sensor que esta bien.

Error de sensor 1x significa:

Si hay un error de sensor en el canal correspondiente (véase la
funcion de salida analdgica), la salida analégica emite una sefal
de error.

Error de sensory dif. significa:

Si hay un error de sensor en el canal correspondiente (véase la
funcion de salida analdgica) o si se supera el valor limite de
diferencia (independientemente del pardmetro «Funcién de
salida analdgica»), la salida analdgica emite una sefial de error.
Todos los errores significa:

En caso de fallos del sensor, superacién del valor limite para la
supervision diferencial o errores internos del dispositivo, se
emite una senal de error en la salida analégica.

Error del sensor 2x
Error del sensor 1x
Error del sensory
diferencia

Todos los errores

7.5.6 Senalde error

Si, para el valor medido 1 0 2, se supera el valor, no se alcanza o
se produce un error de diagnodstico, el valor de corriente o
tension establecido en la salida analégica se emite como una
senal de error.

Para el tipo de senal de 4 a 20 mA 3.4021.2mA
Para el tipo de sefial de 0 a 20 mA 0021.2mA
Para el tipo de sefalde2 a 10 V 1.7010.4V
Para el tipo de sefalde 0 a 10 V 0010.4V
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7.5.7 Comportamiento al salir del rango de escala

El rango de sefal estandar de la salida analdgica esta limitado de la siguiente manera, segln la recomendaciéon de Namur NE 43:

Tipo de sefial |Limite Limite - . . .

. . . Sefal estandar para salida analdgica

inferior superior |
0:4a20mA [3.8mA 20.5 mA I ! i

i I 205mA

1:0a20mA |0mA 20.5 mA 20mA - '
2:2a10V 1.8V 10.2V
3:0a10V oV 10.2V

Ajuste de fabrica

4mA - -

Valor medido

Precaucion |jLa salida analdgica no forma parte de la funcién de seguridad!




7.6 Pantalla/funcionamiento

Rango de valores (ajuste de

Parametro Comentario fabrica en negrita)
7.6.1 Idioma Aleman Aleman, Inglés, Francés
Inglés
Francés

7.6.2 Unidad

°F, el valor medido se convierte.
Todos los demés valores
relacionados con el valor medido (por
ejemplo, el valor limite) mantienen su
valor.

é} Cuando la unidad de medida cambia a

Aqui se puede asignar una unidad para el valor medido.

°C

°F

%

Texto:

A través del programa de configuracion, se pueden
introducir aqui 2 caracteres para otra unidad, por
ejemplo, Pa (Pascall.

°C, °F, %, texto

7.6.3 Digitos decimales

Sin digitos decimales

Un digito decimal

Sin digitos decimales
Un digito decimal

7.6.4 Pantalla normal

Esto establece la vista que aparece después de
encender la fuente de alimentacion.

= Capitulo "Descripcion general del funcionamiento”

Valor medido principal,

Valores medidos,

Valor limite,

Prealarma,

Diferencia

Valor medido principal,
valores medidos, valor
limite, prealarma,
diferencia
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Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.6.5 Contraste

Contraste de la pantalla
Diferencia de brillo entre pixeles blancos y
negros

0a5al10

7.6.6 Iluminacion

Aqui se configura la iluminacién de fondo de la pantalla,|

Off:
Siempre apagado

On:
Siempre encendido

Durante el funcionamiento:

La iluminacién de fondo solo se enciende cuando se
pulsan las teclas y permanece encendida hasta que
expira el tiempo de espera de la luz.

Off, On, Durante el
funcionamiento

7.6.7 Luzde tiempo de espera

Aqui se ajusta un periodo de espera para el
apagado de la iluminacién de fondo.

0a30a100seg

7.6.8 Tiempo de espera

Aqui se establece el tiempo de espera para volver de
la configuracién a la pantalla normal.

0a30a100seg

7.6.9 Cédigo

Para proteger contra manipulaciones no autorizadas,
aqui se puede establecer un cédigo para bloquear el
nivel de configuracion.

0 significa: solicitud de cddigo desactivada

Si se olvida el cddigo, se puede transferir un
nuevo coddigo al dispositivo a través del
programa de configuracion.

= Capitulo 9.3 ";Ha olvidado el c6digo?”

0a 9999




7.7 Servicio

Parametro

Comentario

Rango de valores (ajuste de
fabrica en negrita)

7.7.1 Ciclo de conmutacion
limite

Valor limite para los ciclos de conmutacién del relé

Aqui se establece el valor limite para los ciclos de
conmutacion admisibles del relé.

Si el valor del contador de ciclos de conmutacion actuales
es superior a este valor, los valores de la pantalla
parpadean y la salida del relé de alarma se activa.

Si se establece «0», la funcion queda inactiva.

0a 99999

7.7.2 Ciclos de conmutacion
actuales

Contador de ciclos de conmutacién del relé

Aqui, los ciclos de conmutacion del relé solo se cuentan si
el valor limite superior para los ciclos de conmutacion del
relé no estd establecido en «0» vy, por lo tanto, esta
inactivo.

El valor se puede ajustar segun sea necesario y, por lo
tanto, adaptarse a la planta.
El contador de ciclos de conmutacién permanece en 99999.

0a 99999

7.7.3 Horas de funcionamiento

Contador de horas de funcionamiento

El contador suma las horas de funcionamiento durante las
cuales el dispositivo estuvo conectado a la fuente de
alimentacion.

El valor no se puede modificar y se puede utilizar como
medida del tiempo que el dispositivo estuvo realmente en
funcionamiento después de salir de la planta.

0a 99999
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8 Datos técnicos

8.1 Entradas analdgicas

Sonda de temperatura RTD

Designacion

Rango de medicion

Precision
Circuito de 2/3 hilos’

Influencia de la
temperatura ambiente

IEC 60751:2008

Pt100 -200 a +850 °C 0.5%/0.1% 50 ppm/K
IEC 60751:2008
Pt1000 -200 a +850 °C 0.5%/0.1% 50 ppm/K

Tipo de conexion

Resistencia maxima del cable conductor: circuito de 2 hilos 15 Q, circuito de 3 hilos 30 Q

Frecuencia de medicion

210 ms

Tiempo de tolerancia de error

< < 5 s tiempo tenido en cuenta para todas las pruebas de diagnéstico

Filtro de entrada

Filtro digital, 2.2 prioridad; la constante del filtro se puede ajustar de 0 a 100 s

Caracteristicas especiales

Sonda individual Pt100 de 2 hilos,
la pantalla también se puede programar en °F

Termopares
Designacién Rango de medicion Precisién’ Influencia de la
temperatura ambiente
Fe-CuNi "L" -200 a +900 °C 0.4% 100 ppm/K
DIN 43710:1985-12
Fe-CuNi "J" -200 a +1200 °C 0.4% 100 ppm/K
DIN EN 60584-1:1996-10




Cu-CuNi "U" -200 a +600 °C 0.4% 100 ppm/K
DIN 43710:1985-12

Cu-CuNi "T" -200 a +400 °C 0.4% 100 ppm/K
DIN EN 60584-1:1996-10

NiCr-Ni "K" -200 a +1372 °C 0.4% 100 ppm/K
DIN EN 60584-1:1996-10

Pt10Rh-Pt "S" -50 a +1768 °C 0.4% 100 ppm/K
DIN EN 60584-1:1996-10

Pt13Rh-Pt "R" -50 a +1768 °C 0.4% 100 ppm/K
DIN EN 60584-1:1996-10

Pt30Rh-Pt6Rh “B" 0a 1820 °C 0.42% 100 ppm/K
DIN EN 60584-1: 1996-10

NiCrSi-NiSi "N" -100 a +1300 °C 0.42% 100 ppm/K
DIN EN 60584-1: 1996-10

W3Re-W25Re "D" 0a 2495 °C 0.4% 100 ppm/K
ASTM E1751M-09 (bis 2315 °C): 2009

W5Re-W26Re ,C” 0a2315°C 0.4% 100 ppm/K
ASTM E230M-11: 2011

Union fria Pt100 interna
Precision de la unién fria +1K
Frecuencia de medicion 210 ms

Tiempo de tolerancia de error

< < 5 s tiempo tenido en cuenta para todas las pruebas de diagndstico

Filtro de entrada

Filtro digital, 2.2 prioridad; la constante del filtro se puede ajustar entre 0y 100 s

1. Los valores de precision se refieren al rango de mediciéon maximo.
2. La precision solo se garantiza por encima de una temperatura de 300 °C.
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Corriente continua

Rango de medicion Precision Influencia de la
temperatura ambiente

4 a 20 mA, caida de tension < 2V 0.2% 150 ppm/K

Escalado Se puede programar libremente dentro de los limites

Frecuencia de medicion 210 ms

Tiempo de tolerancia de error < < 5 stiempo tenido en cuenta para todas las pruebas de diagnéstico

Filtro de entrada Filtro digital, 2.2 prioridad; la constante del filtro se puede ajustar de 0 a 100 s

Caracteristicas especiales Sonda individual de 4 a 20 mA




8.2 Salida analdgica

Tipo de Precision Ondulacion Influencia de la Influencia de la Resisten-
sefal residual carga temperatura ciadela
carga
Corriente  [4a20mA < 05% +0.5%at 3000 +0.05mA/100Q 150 ppm / K < 5000
0a20mA
Tension 2a10V < 05% +0.5% +15mV 150 ppm / K >5000
0al0V

8.3 Entrada binaria

Conexion Funcién
1 contacto libre de potencial Se puede configurar el desbloqueo, el bloqueo del teclado y el bloqueo de nivel.

8.4 Salidas derelé

Salida de relé KV Relé (contacto conmutado) sin cubierta
30 000 operaciones con un rendimiento de 3 A/ 250V, 50 Hz de carga resistiva o un

méaximo de 30V CC /3 A. Corriente minima: 12V CC/ 100 mA.

Salida de relé de alarma Contacto inversor
Proteccion del contacto: fusible de seguridad 3,15 AT, instalado en el brazo de contacto del

olo
30 000 operaciones con un rendimiento de 3 A/ 230V, 50 Hz de carga resistiva o un maximo

de 30V CC /3 A. Corriente minima: 12V CC/ 100 mA.
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8.5

Monitorizacion del circuito de medicion

Sonda de temperatura RTD en
circuito de tres hilos y
termopares dobles

Termopares

Corriente de 4 a 20 mA

Sobrecargay
subcarga

Se detecta

Los LED K1, K2, KD y KV estan encendidos;

En la pantalla parpadea ">>>>" en caso de sobrecargay "<<<<"en

caso de subcarga

Rotura de sonda
o de cable

Se detecta

Los LED K1, K2, KD y KV estan encendidos;
En la pantalla parpadea ">>>>"; la salida de relé "Alarma" esta

inactiva.

Los LED K1, K2, KD y KV estan
encendidos;

En la pantalla parpadea ">>>>"; la
salida de relé "Alarma” estd inactiva.

Cortocircuito en
la sonda

Se detecta
Los LED K1, K2, KD y KV estan
encendidos;

En la pantalla parpadea "<<<<";

la salida de relé "Alarma” esta
inactiva.

Se detecta mediante la
supervision de la diferencia
de las entradas analdgicas

= Capitulo 7.3.7
"Diferencia de valor
limite, histéresis”

Los LED K1, K2, KD y KV estan
encendidos;

En la pantalla parpadea "<<<<"; la
salida de relé "Alarma” esta inactiva.

8.6 Suministro de tension

Suministro de tension

AC/DC 20a 30V, 48a 63 Hz

AC 110240V, +10/-15 %, 48 a 63 Hz

Consumo de energia, pérdida de potencia

max. 12W

max. 12 W

siguiente modo:

Consumo de energia, pérdida de potencia para el

Salida analdgica 10 mA; iluminacién de fondo pantalla
apagada; salida de relé «Alarma» activada;
SalidSa de relé prealarma desactivada; ensor: 2xPt100

5W

5W




8.7 Tensiones de prueba segtn EN 60730, parte 1

Entraday salida frente a la tensién de alimentacion

- Con una tensién de alimentacion de AC 110 a 240V +10 % /-15 % 3.7 kV/50 Hz

- Con una tensién de alimentacién de AC/DC 20 a30V, 48 a 63 Hz 3.7kV/50 Hz

8.8 Seguridad eléctrica

Distancias de seguridad / distancias de fuga

Red eléctrica a componentes >6mm/28mm

electrénicos y sondas

Red eléctrica a relés >6mm/28mm

Relés a componentes >6mm/28mm

electrénicos y sondas

Seguridad eléctrica Segun DIN EN 14597 (DIN EN 60730-2-9)

Categoria de sobretensién I, grado de contaminacién 2

Grado de proteccién | Con separacion interna de los circuitos de corriente SELV

8.9 Influencias ambientales

Rango de temperatura ambiente 0 a.+55 °C

Rango de temperatura de almacenamiento | -30 a +70 °C

Altitud del emplazamiento maximo 2000 m sobre el nivel del mar

Influencia de la temperatura <<+0,005% /K dev. desde 23 °C " para sondas de temperatura RTD

<<20,015% /K dev. desde 23 °C ! para termopares y corriente
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Rango de temperatura del termina

Si se supera o se queda por debajo del rango de temperatura de -10 °C a +80 °C, el
dispositivo muestra el mensaje de error «Rango de temperatura del terminal».

La salida cambia a un estado seguro (principio de corriente de reposo).

El mensaje solo se puede confirmar si la temperatura vuelve a estar dentro del rango
valido.

Rendimiento medioambiental

85 % de humedad relativa sin condensacion
(3K3 con rango de temperatura ampliado segdn DIN EN 60721-3-3)

EMC

Segun DIN EN 14597 y normas de la serie DIN EN 61326

Interferencias emitidas

Clase B

Resistencia a las interferencias

Criterios de evaluacién FS segun DIN EN 14597, dispositivos de regulacion y control (RS)

8.10 Carcasa

1. Todas las especificaciones se refieren al valor limite del rango de medicién

Material

Policarbonato

Clase de inflamabilidad

UL 94 V0

Conexién eléctrica

En la parte frontal mediante terminales de tornillo de hasta 2,5 mm2 como maximo

Instalacion En carril DIN de 35 mm segun EN 60715
Posicion de instalacion vertical
Peso Aprox. 230 g

Clase de proteccién

IP 20 segln DIN EN 60529

8.11 Nota sobre sondas adecuadas

Se pueden conectar las sondas de las hojas de datos 901006, 902006 y las sondas con declaracion del fabricante JUMO.
Se deben respetar las instrucciones de instalacion de las sondas.




8.12 Sondas para el medio operativo aire

Nota: Debido a la precisién de respuesta, solo se permite su uso sin fundas (pozos termométricos).

Denominacion real del tipo Tipo de sonda Rango de Longitud Conexion al proceso
temperatura nominal mm
Sonda de temperatura RTD Ficha técnica 902006
902006/65-228-1003-1-15-500-668/000 1 x Pt100 -170 ... +700°C 500 Brida de tope mavil
902006/65-228-1003-1-15-710-668/000 710
902006/65-228-1003-1-15-1000-668/000 1000
902006/55-228-1003-1-15-500-254/000 1 x Pt100 -170 ... +4700°C 500 Abrazadera de
902006/55-228-1003-1-15-710-254/000 710 compresién mévil G1/2
902006/55-228-1003-1-15-1000-254/000 1000
902006/65-228-2003-1-15-500-668/000 2 x Pt100 -170 ... +700°C 500 Brida de tope mavil
902006/65-228-2003-1-15-710-668/000 710
902006/65-228-2003-1-15-1000-668/000 1000
902006/55-228-2003-1-15-500-254/000 2 x Pt100 -170 ... +4700°C 500 Abrazadera de
902006/55-228-2003-1-15-710-254/000 710 compresién mévil G1/2
902006/55-228-2003-1-15-1000-254/000 1000
Termopares Ficha técnica 901006
901006/65-547-2043-15-500-668/000 2 x NiCr-Ni, Typ ,K“ -35 ... +800°C 500 Brida de tope mavil
901006/65-547-2043-15-710-668/000 710
901006/65-547-2043-15-1000-668/000 1000
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901006/65-546-2042-15-500-668/000 2 x Fe-CuNi, Typ ,L* -35 ... +4700°C 500 Brida de tope movil
901006/65-546-2042-15-710-668/000 710
901006/65-546-2042-15-1000-668/000 1000
901006/66-550-2043-6-500-668/000 2 x NiCr-Ni, Typ ,,K* -35 ... +1000°C 500 Brida de tope movil
901006/66-550-2043-6-355-668/000 355
901006/66-550-2043-6-250-668/000 250
901006/66-880-1044-6-250-668/000 1 x PT10Rh-PT, Typ ,S* 0...1300°C 250 Brida de tope movil
901006/66-880-1044-6-355-668/000 355
901006/66-880-1044-6-500-668/000 500
901006/66-880-2044-6-250-668/000 2 x PT10Rh-PT, Typ ,S* 0...1300°C 250 Brida de tope mavil
901006/66-880-2044-6-355-668/000 355
901006/66-880-2044-6-500-668/000 500
901006/66-953-1046-6-250-668/000 1 x PT30Rh-PT6Rh, Typ ,B“ | 600 ... 1500°C 250 Brida de tope mévil
901006/66-953-1046-6-355-668/000 355
901006/66-953-1046-6-500-668/000 500
901006/66-953-2046-6-250-668/000 2 x PT30Rh-PT6RN, Typ ,.B“ | 600 ... 1500°C 250 Brida de tope movil
901006/66-953-2046-6-355-668/000 355
901006/66-953-2046-6-500-668/000 500

8.13 Sondas para aguay aceite

Nota: Debido a la precisién de respuesta, solo se permite su uso sin fundas (pozos termométricos).



Denominacion real del tipo Tipo de sonda Rango de Longitud Conexion al proceso
temperatura nominal mm

Sonda de temperatura RTD Ficha técnica 902006

902006/10-402-1003-1-9-100-104/000 1 x Pt100 -40 ... +400°C 100 Abrazadera de
compresion G1/2

902006/10-402-2003-1-9-100-104/000 2 x Pt100 100

902006/54-227-2003-1-15-710-254/000 2 x Pt100 -170 ... 550°C 65...670 Abrazadera de
902006/54-227-1003-1-15-710-254/000 1 x Pt100 65...670 compresion movil 61/2
902006/10-226-1003-1-9-250-104/000 1 x Pt100 -170 ... 480°C 250 Abrazadera de
902006/10-226-2003-1-9-250-104/000 2 x Pt100 250 compresién 61/2
902006/10-402-1003-1-9-100-104/000 1 x Pt100 -40 ... +400°C 100 Abrazadera de compresion G1/2
902006/10-402-2003-1-9-100-104/000 2 x Pt100 100 Abrazadera de compresién G1/2
902006/10-402-1003-1-9-150-104/000 1 x Pt100 150 Abrazadera de compresién G1/2
902006/10-402-2003-1-9-150-104/000 2 x Pt100 150 Abrazadera de compresién G1/2
902006/10-402-1003-1-9-200-104/000 1 x Pt100 200 Abrazadera de compresién G1/2
902006/10-402-2003-1-9-200-104/000 2 x Pt100 200 Abrazadera de compresién G1/2

Termopares Ficha técnica 901006

901006/54-544-2043-15-710-254/000 2 x NiCr-Ni, Typ ,K“ -35...550°C 65...670 Abrazadera de
compresién mévil G1/2

901006/54-544-1043-15-710-254/000 1 x NiCr-Ni, Typ ,K“ 65...670
901006/54-544-2042-15-710-254/000 2 x FeCuNi, Typ ,.L“ 65...670
901006/54-544-1042-15-710-254/000 1 x FeCuNi, Typ ,L“ 65...670
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Nota: Debido a la precision de respuesta, solo se permite su uso con pozos termométricos (manguitos de inmersién)

suministrados por la fabrica.

Denominacidn real del tipo

Tipo de sonda

Rango de temperatura ‘ Longitud nominal mm | Conexion al proceso

Sonda de temperatura RTD Ficha técnica 902006

902006/53-505-2003-1-12-190-815/000 2 x Pt100 -40 ... +400 °C 190 Manguito de soldadura
902006/53-507-2003-1-12-100-815/000 2 x Pt100 -40 ... +480 °C 100 Manguito de
soldadura
902006/53-507-2003-1-12-160-815/000 (arranged one 160
below the other in
902006/53-507-2003-1-12-190-815/000 the protection tube) 190
902006/53-507-2003-1-12-220-815/000 220
902006/53-507-1003-1-12-100-815/000 1 x Pt100 -40 ... +480 °C 100 Manguito de soldadura
902006/53-507-1003-1-12-160-815/000 160
902006/53-507-1003-1-12-220-815/000 220
902006/53-505-1003-1-12-190-815/000 1 x Pt100 -40 ... +400 °C 190 Manguito de soldadura
902006/53-505-3003-1-12-100-815/000 3 x Pt100 -40 ... +400 °C 100 Manguito de
soldadura
902006/53-505-3003-1-12-160-815/000 160
902006/53-505-3003-1-12-220-815/000 220
902006/40-226-1003-1-12-220-815/000 1 x Pt100 -170 ... +480°C 220 Manguito de
soldadura
902006/40-226-1003-1-12-160-815/000 160
902006/40-226-1003-1-12-100-815/000 100

Termopares Ficha técnica 901006




901006/53-543-1042-12-220-815/000

1 x Fe-CuNi Typ L

901006/53-543-2042-12-220-815/000

2 x Fe-CuNi Typ ,L“

-35...480°C

220

220

Manguito de
soldadura

8.14 Sondas para agua, aceite y aire

Nota: Debido a la precision de la respuesta, solo se permite su uso sin bolsillos (pozos termométricos).

Denominacion real del tipo Tipo de sonda Rango de Longitud de Conexion al proceso
temperatura instalacion mm

Sonda de temperatura RTD Ficha técnica 902006

902006/10-390-1003-1-8-250-104/000 1x Pt100 max. 300°C 250 Abrazadera de
compresion G1/2

Termopares Ficha técnica 901006 Linea de conexion
AL en mm

901006/45-551-2043-2-EL-11-AL/000 2 x NiCr-Ni, Typ ,,K“ max. 1150°C 50...2000 1000...20000

@ El cortocircuito de la sonda solo se puede detectar con un termopar doble.
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9 Programa de configuracion
El programa y el cable de conexion estan disponibles como accesorios y
ofrecen las siguientes posibilidades:

- Parametrizacion y archivo sencillos y cdmodos a través del PC
- Facil duplicacion de pardametros para tipos de dispositivos idénticos

9.1 Requisitos minimos de hardware y software

- PC Pentium Ill o superior

- 128 MB de RAM, 16 MB libres en el disco duro

- Unidad de CD-ROM

- Interfaz USB libre, conexidon para ratén

- Microsoft1 Windows1 XP, VISTA, WIN 7y 8 con 32 0 64 bits
% Conecte el dispositivo al PC mediante el cable USB

9.2 Visualizacion de la version del software del
dispositivo

% Pulse simultaneamente las teclas @ y @ y manténgalas pulsadas
Esta version también es reconocida por el programa de configuraciény

se muestra en /nfo = Informacién sobre la configuracion.

Las versiones de software del dispositivo y del programa de
configuracién deben ser compatibles, ya que de lo contrario aparecerd
un mensaje de error.

1. Es una marca comercial registrada de Microsoft Corporation

JUMD STB/STW
270100
1,004 Buikdrnmer 181,004

f |2
L

© 2010 by JUMO GnbH &Co.KG. Fulda
Al Rechte vorbehalen.

TeatVersion,




9.3 ¢Haolvidado el codigo?

Siolvida el cddigo, puede leerlo a través de la interfaz USB y el programa de configuracion.
¥ Realice una transferencia de datos = lectura desde el dispositivo

wormalanzsige: [Hautarsicht  ¥]
Kentrast: |5
i ED’
Timeout; [ 100 s
Cades [ 1] Code
Kommaformat: | Eine Kommastelle |

El cddigo leido aparecerd ahora en el programa de configuracion.
Puede conservarlo o cambiarlo.

Si se establece «0» y se transfiere al dispositivo, la consulta del cédigo se desactiva y se puede acceder libremente al nivel de

configuracion.

9.4 Funcion especial: proteccion contra polaridad inversa del termopar

Si un termopar se conecta incorrectamente (polaridad
invertida), se mostraran valores medidos erréneos. Por
ejemplo, pueden aparecer temperaturas negativas en lugar de
las positivas esperadas.

Esto puede provocar que nunca se alcance el valor limite
establecido. Para evitarlo, se define un valor limite adicional,
que esta configurado de fabrica en -205 °C, y se activara la
alarma del relé si el valor real cae por debajo de este limite.

Este valor debe seleccionarse adecuadamente para garantizar

que una posible inversion de polaridad sea detectada de forma
efectiva.
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10 Mensajes de alarma

Pueden aparecer de la siguiente manera:

Visualizacion de alarmas | Causa

Solucion

5 lineas horizontales Error en el valor medido
intermitentes: No se puede mostrar ningun valor
Max ST &% valido

oC
Pre—alarm 2.9
Lim.wal. 29.6

% Compruebe los mensajes de error en la pantalla
% Pdngase en contacto con el departamento de
servicio técnico de JUMO

= Capitulo 2.5 "Direcciones de servicio técnico”

Valor medido fuera de rango superior

Hox STE 8- Elvalor medido es demasiado alto,

Measred Vial'ob esta fuera del rango de medicién o la
Heasured val. 2 sonda esta rota.
>2>>> °C
= Valor medido fuera de rango inferior
5 STE 4-E H h B
El valor medido es demasiado bajo,

<<<<< esta fuera del rango de medicién o se

oC ha producido un cortocircuito en la
Pzl 33| |sonda.

% Cambiar la visualizacién a 2 valores medidos
Esto permite detectar qué canal presenta el fallo.

% Compruebe la sonday la linea de conexién por si
hubiera dafios o cortocircuitos.
= Véase el capitulo 4.2 "Esquema de conexiones”.

% Comprobar que la sonda correcta esté configurada
y/o conectada

= Capitulo 7.2 "Entradas analégicas”

5 asteriscos intermitente

»

Desbordamiento de la pantalla
No se puede mostrar el valor

Max STE 45
*hkkkk
oC
Pre—alarm 2.9
Lim.wal. 25.6

*¥ Compruebe los mensajes de error en la pantalla
% Pdngase en contacto con el departamento de
servicio técnico de JUMO

= Capitulo 2.5 "Direcciones de servicio técnico”




11 Mensajes de error

Estos mensajes de error se muestran uno debajo del otro.

Visualizacion de Origen Causa/solucion
errores (Err)
Interno Se ha alcanzado el valor limite establecido para las operaciones de conmutacion del relé.
P i % Aumente el valor limite para las operaciones de conmutacién del relé.
= Capitulo 7.7.1 "Ciclo de conmutacidn limite”
Swi tch. cvcles gt .y .
i asmosiz Aparece una marca de verificacion en lugar de la campana y se puede confirmar el
mensaje de error.
Temperatura del Interno ELPt100 interno esté defectuoso' o la temperatura del terminal ha caido fuera del
terminal. rango admisible (-10 a 80 °C).
Este error no se puede confirmar hasta que vuelva a estar dentro del rango admisible.
Voltaje de referencia’ | Interno El voltaje de referencia esta fuera del rango valido.
No es posible confirmarlo hasta que vuelva a estar dentro del rango valido.
Constante de Interno Una constante de calibracion esta fuera del rango valido.
calibracion No es posible confirmar el error hasta que vuelva a estar dentro del rango valido.
Configuracion Interno Los datos de configuracién estan fuera del rango de valores.
No es posible confirmar el error hasta que vuelva a estar dentro del rango valido.
Valor medido Interno El valor medido 1 o 2 estd fuera del rango valido.

No es posible confirmar el error hasta que vuelva a estar dentro del rango valido.
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Visualizacion de Origen Causa/solucion

errores (Err)

Valor medido ausente Interno Cuando el canal sefala el estado de error "Valor medido”, la
funcidn de diagndstico intenta mostrar el error exacto en base

Cortocircuito en la sonda |Externo al valor medido leido.

Fuera de rango (superior)

Fuera de rango [inferior)

Rotura de sonda

Acceso operativo’ Interno La funcién de diagndstico se estad comunicando con el STB/STW.

No es posible confirmar el mensaje hasta que finalice la comunicacion.

Acceso de configuracién |Interno El programa de configuracidén se estd comunicando con el STB/STW.

No es posible confirmar el mensaje hasta que finalice la comunicacion.

Calibracién CRC! Interno Error de suma de comprobacién en los datos de calibracién del EEPROM.
No es posible confirmar el mensaje hasta que los datos estén nuevamente dentro
del rango valido.

Configuracién CRC' Interno Error de suma de comprobacion en los datos de configuracion del EEPROM.
No es posible confirmar el mensaje hasta que los datos estén nuevamente dentro
del rango valido.

Registro ! Interno Se ha producido un error en el registro.

No es posible confirmar el mensaje hasta que el error sea corregido.

RAM defectuosa’ Interno Se ha producido un error en la memoria RAM.

No es posible confirmar el mensaje hasta que el error sea corregido.




Visualizacion de Origen | Causa/solucién
errores (Err)
ROM defectuosa’ Interno | Se ha producido un error en la memoria ROM.
No es posible confirmar el mensaje hasta que el contenido vuelva a estar en el rango valido.
Secuencia del Interno | Se ha producido un error en la secuencia del programa.
programa’ No es posible confirmar el mensaje hasta que se haya corregido el error.8
Watchdog1 Interno | Se ha producido un reinicio por watchdog. Es posible confirmar el mensaje.
Sobretension’ Interno  |La tensién de alimentacién secundaria no controlada es demasiado alta. Es posible confirmar.
Frecuencia' Interno | Error en la base de tiempo independiente.
Es posible confirmar el mensaje.
EEPROM Interno | Error durante la comunicacién interna con la EEPROM.
defectuosa’ Es posible confirmar el mensaje.
Pila (Stack)! Interno Error en el area de memoria reservada para la pila.
No es posible confirmar el mensaje hasta que los valores vuelvan a estar dentro
del rango valido.
Convertidor AD! Interno Error durante la comunicacion interna con el convertidor A/D.
Es posible confirmar el mensaje.
Simulacion’ Interno | Error durante la simulacién del valor medido.
Es posible confirmar el mensaje.
Punto cero! Interno La tension del punto cero del convertidor A/D es demasiado baja.
Es posible confirmar el mensaje.
Valor limite Sistema |Se ha superado o no se ha alcanzado el valor limite configurado.
V5.00/ES
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Visualizacion de Origen Causa/solucion

errores (Err)

Funcién de diagnéstico

FLASH defectuosa’ Interno Se detectd un error durante la prueba ciclica de memoria de la ROM.

RAM defectuosal Interno Se detectd un error durante la prueba ciclica de memoria de la RAM.

CRC configuracién’ Interno Se detectd un error en la prueba de suma de comprobacién (CRC16) de los datos de
configuracién de la funcién de diagndstico.

CRC calibracién! Interno Se detect6 un error en la prueba de suma de comprobacién (CRC16) de los datos de
calibracion de la funcién de diagndstico.

Configuracion Interno La configuracién contiene datos no validos.

Versién de software! Interno Las versiones de software no son validas.

Edicion Interno Se ha producido un error durante la edicién.

Tension demasiado baja |Interno Elvalor de la tensién de alimentacién interna ha caido por debajo del rango permitido.

Tension demasiado alta |Interno El valor de la tensidn de alimentacidn interna ha superado el rango permitido.

Comunicacién interna! |Interno Se ha producido un error durante la comunicacion interna.

Sin acceso a los canales |Interno La comunicacién con uno o ambos canales no funciona correctamente.

Valor diferencial Sistema La diferencia (canal 1 menos canal 2) de los valores medidos ha superado el valor
maximo permitido.

Operaciones de Interno Se ha superado el limite configurado de operaciones de conmutacién (solo hay un

conmutacion contador, ya que todos los relés de alarma conmutan).
El error puede confirmarse cuando se reduzca el contador actual o se aumente el limite
(para evitar que las conmutaciones se bloqueen por error si se alcanza 0 tras otros
fallos).

Comunicacion USB Interno Se ha producido un error durante la comunicacién por USB.




Visualizacion de

Origen Causa/solucion
errores (Err)

Nota 1 Si el error no puede ser confirmado a pesar de apagar y encender el dispositivo
repetidamente, este debe ser reparado por JUMO.
% Devuelva el dispositivo
= Véase el capitulo 2.5 "Direcciones de servicio"
V5.00/ES
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12

¢Qué hacer si...?

Descripcion

Causa

Solucion

En la pantalla aparece:

Setup active

El programa de configuracion esta
transmitiendo datos.

Durante la transmisidn de datos, la funcién
de supervision se desactiva brevemente y
el dispositivo se reinicia.

- Esperar a que finalice la transmision de
datos.

El valor medido parpadea
en la pantalla superior.

El dispositivo esta en el rango de alarma.

Los LED K1y K2 estan encendidos en rojo.
Elvalor medido parpadea en la pantallay esta
por encima o por debajo del valor limite, segin
el comportamiento de conmutacion configurado.

- Valor medido demasiado alto o demasiado
bajo

- Desviacion excesiva entre los valores de
temperatura durante la supervision por
diferencia

* Verificar el valor limite en el nivel
de configuracion

% Identificar la causa del sobrepaso o
subpaso de rango

% Corregir el valor limite si es necesario

*¥ Reducir la histéresis si es excesiva, ya que

podriamantener el sistemaen elrango OKsin
razén

= Véase el capitulo 7.7.3 "Horas de
funcionamiento”

ELLED K1 esta encendido
en rojo, aunque el valor
medido estd en el rango
OK

El dispositivo est4 configurado como limitador de
temperatura de seguridad [STBJ.

Incluso si el valor medido vuelve al rango OK, el
relé de un limitador de temperatura con rearme
automatico no se restablece automaticamente.
Debe desbloquearse manualmente.

% Mantener pulsada la tecla @@ RESET
durante mas de 3 segundos para desbloquear
manualmente el relé.

= Véase el capitulo 5.5 "Confirmacién de
alarmas mediante la tecla Reset (solo
para limitadores de temperatura STB)"




Descripcion Causa Solucion

... la salida de relé - Elfusible interno esta defectuoso, % Medir los terminales 14y 16 del relé
"Alar_ma" entre los causado por una corriente excesiva en el relé. |cuando el LED K1 esté encendido en verde,
terminales 14y 16 no esta utilizando un comprobador de continuidad.

cerrada, aunque el LED OK

esté encendido en verde * Eldispositivo debe ser enviado a JUMO

(dentro del rango OK). para su reparacion.
=>  Véase el capitulo 2.5 "Direcciones de
servicio”
... la pantalla esta - Se haactivado el apagado automatico de | % Pulsar cualquier tecla o Desactivar el
apagada, solo estan la pantalla por timeout. timeout.

encendidos los LED

=  Véase el capitulo 7.6.8 "Tiempo de espera”
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13 Informacion para dispositivos con cédigo adicional 062 GL

La siguiente informacién complementa o sustituye a la informacién existente.

13.1 Datos técnicos

Pruebas realizadas

El/los productols) aprobadol(s) por este certificado estan autorizados para su instalacién en todos los buques
clasificados por DNV.

Clase de ubicacidn:

Temperatura B
Humedad B
Vibraciones A
EMC B
Carcasa A

13.2 Mensajes de alarma
= Véase el capitulo 10 "Mensajes de alarma”

13.3 Bloqueos

El nivel de configuracion puede blogquearse mediante un cédigo.

= Véase el capitulo 7.6.9 "Cédigo”

No es posible realizar ajustes, intencionados o no, sin medidas adicionales.
= Véase el capitulo 5.7 "Sellado del dispositivo"



(ad Para trabajos de servicio, el dispositivo debe ser devuelto a la sede central.
Segun la recomendacién de DNV, debe garantizarse la disponibilidad de un dispositivo de sustitucion para
determinadas aplicaciones.

Se recomienda conservar una copia impresa de los parametros de configuracién (programa de setup) y de la
& documentacién técnica del STB/STW (esquema de conexiones) en el lugar de instalacion.
(Solicite una copia si es necesario).
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14 Comportamiento de salida



Estado de funcionamiento

Salida de relé de
alarma

Salida de relé de
prealarma (KV)

Salida analdgica

Inicializacidn

estado sin errores

(STB - primera puesta en marcha)

Desbloqueo posible

Tras la fase de inicializacion, el sistema esta en
estado sin errores

(STB, STW)

Supervision del valor
limite activa

= Capitulo 7.3.2

prealarma activa

= Capitulo 7.3.4

Fase de inicializacion tras la conexion de la Inactiva Inactiva 0 mA,

tension de red (aprox. 10 segundos) oV

Comunicacion de configuracion

Durante la lectura o escritura de la Inactiva Supervision  de Se emite una senal

configuracién (aprox. 5 segundos) prealarma activa analdgica escalada
= Capitulo 7.3.4 = Capitulo 7.5

Funcionamiento estandar

Tras la fase de inicializacidn, el sistema estd en | Inactiva Supervision  de Se emite una senal

analdgica escalada
= Capitulo 7.5

Error externo
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configurables
= Capitulo 7.3.6

Estado de funcionamiento Salida de relé de Salida de relé de Salida analdgica
alarma prealarma (KV)

Rotura de sonda / Cortocircuito en la sonda Inactiva Alarma de error vy | Casos de error

(p. &j., entrada 1) prealarma del relé | configurables

= Capitulo 7.5.5
Salida de senal de error
= Capitulo 7.5.6

Tras rotura de sonda o cortocircuito en la
sonda (STW])

Supervisién del valor
limite activa

= Capitulo 7.3.2

Tras rotura de sonda o cortocircuito en la sonda
(STBI(p. €j., entrada 1)

Inactiva
Desbloqueo posible

Tras la confirmacion de la rotura de sonda
Cortocircuito en la sonda (STB)

Supervision del valor
limite activa

= Capitulo 7.3.2

Supervision de
prealarma activa

= Capitulo 7.3.4

Se emite una senal
analdgica escalada

= Capitulo 7.5

Supervision diferencial a través de diagndstico

Alarma diferencial (funcién STW)

Inactiva

Alarma de
prealarma
configurables

= Capitulo 7.3.6

error vy
del relé

Casos de error
configurables

= Capitulo 7.5.5
Salida de senal de error
= Capitulo 7.5.6




Estado de funcionamiento

Salida de relé de
alarma

Salida de relé de
prealarma (KV)

Salida analdgica

Alarma diferencial - Inactiva nuevamente
(funcién STW)

Supervision del valor
limite activa

= Capitulo 7.3.2

Supervision de
prealarma activa

= Capitulo 7.3.4

Se emite una sefal
analégica escalada

= Capitulo 7.5

(funcién STB)

Desbloqueo posible

Tras la confirmacion de la alarma por rotura de
sonda (funcién STB)

Supervision del valor
limite activa

= Capitulo 7.3.2

prealarma activa
= Capitulo 7.3.4

Alarma diferencial (funcién STB) Inactiva Alarma de error vy |Casosdeerror
prealarma del relé | configurables
configurables = Chapter 7.5.5
= Capitulo 7.3.6 | 55(ida de sefial de error
= Capitulo 7.5.6
Alarma diferencial - Inactiva nuevamente Inactiva Supervision de Se emite una senal

analdgica escalada
= Capitulo 7.5

Errores internos

Canal de diagndstico de errores internos activo

Inactiva

Canal de diagndstico de errores internos
inactivo de nuevo

Supervision del valor
limite activa

= Capitulo 7.3.2

Supervision de
prealarma activa

= Capitulo 7.3.4

Se emite una sefal
analdgica escalada

= Capitulo 7.5
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de nuevo (STB)

Desbloqueo posible

Canal de seguridad de errores internos tras
confirmacién (STB)

Supervisién del valor
limite activa

= Capitulo 7.3.2

prealarma activa-
= Capitulo 7.3.4

Estado de funcionamiento Salida de relé de Salida de relé de Salida analégica
alarma prealarma (KV)
Canal de seguridad de errores internos activo Inactiva Alarma de error vy |Casosdeerror
(STB) prealarma del relé | configurables
configurables = Capitulo 7.5.5
= Capitulo 7.3.6 | galida de sefial de error
= Capitulo 7.5.6
Canal de sequridad de errores internos inactivo | Inactiva Supervision de Se emite una sefal

analdgica escalada
= Capitulo 7.5
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16 China RoHS

A4 R

Product group: 701150/701155

@

A4 EYFRECHE Hazardous substances

it (Pb)

5K (Hg)

7 (Cd)

e (Cr(vI)

Z I (PBB)

E2L e N

(PBDE)

NE
Housing
(Gehéause)

o

o

o

e}

RS2
Process connection
(Prozessanschluss)

(e}

-2
Nut
(Mutter)

8R4
Screw
(Schraube)

AFRAGARIE SI/T 11364-2014H MBS o
(This table is prepared in accordance with the provisions of SJ/T 11364-2014.)
0 : RRGA FWTAEZIAL A TR S BII7E GB/T 26572 BIE MR EZR LT
(O: Indicates that said hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit requirement of GB/T 26572.)
X+ RRIZA HYRE DAL R BT & i GB/T 26572 MUE IR 2R .
(X: Indicates that said hazardous substance contained in one of the homogeneous materials used for this part is above the limit requirement of GB/T 26572.)










JUMO GmbH & Co. KG JUMO IBERIA S.A.

Street address: Berlin, 15

Moritz-Juchheim-StraRe 1 28813 Torres de la Alameda/Madrid, Espaiia

wwﬁ_awzﬂmm,ammami Telsfono:  +34 91 886 31 53

Mackenrodtstralle 14 Telefax: ....uh o1 mwo 87 70
info.es@jumo.net

36039 Fulda, Germany E-Mail: <
Postal address: Internet: wwwumo.es
36035 Fulda, Germany

Phone: +49 661 6003-0

Fa: +49 661 6003-607

Emal mail@jumo.net

Internet: www.jumo.net




	Visión general del funcionamiento
	1 Breve descripción
	1.1 Controlador de temperatura de seguridad (STW)
	1.2 Limitador de temperatura de seguridad (STB)
	1.3 Información de seguridad
	1.4 Seguridad

	2 Identificar la versión del dispositivo
	2.1 Modificación del comportamiento de conmutación ajustado de fábrica
	2.2 Volumen de suministro
	2.3 Versiones de software del dispositivo
	2.4 Número de serie
	2.5 Direcciones de servicio

	3 Instalación
	3.1 Dimensiones
	3.2 Lugar de instalación, instalación en carril DIN
	3.3 Montaje cercano
	3.4 Desmontaje
	3.5 Aislamiento eléctrico
	3.6 Uso de la interfaz de configuración

	4 Conexión eléctrica
	4.1 Indicaciones de instalación
	4.2 Diagrama de conexión

	5 Puesta en servicio del dispositivo
	5.1 Pantalla y elementos de manejo
	5.2 Ajuste de la pantalla tras el encendido
	5.3 Selección y edición de parámetros (verificación de valores de entrada)
	5.4 Cancelar la edición
	5.5 Confirmación de alarma mediante la tecla Reset (sólo para limitadores de temperatura STB)
	5.6 Confirmación de alarma mediante entrada binaria (sólo limitadores de temperatura STB)
	5.7 Sellado del dispositivo

	6 Manual de seguridad
	6.1 Breve descripción
	6.2 Controlador de temperatura de seguridad (STW)
	6.2.1 Estado de funcionamiento seguro STW

	6.3 Limitador de temperatura de seguridad (STB)
	6.3.1 Estado de funcionamiento seguro STB

	6.4 Normas pertinentes
	6.5 Validez del manual de seguridad
	6.6 Posibilidades de conexión de los sensores (SIL)
	6.6.1 SIL alcanzable

	6.7 Normas y definiciones
	6.7.1 Términos y abreviaturas según DIN EN 14597
	6.7.2 Términos y abreviaturas según DIN EN 61 508 y DIN EN 61 511.

	6.8 Parámetros de seguridad de la unidad de temperatura


	6.8.1 Índices de fallo y SFF para 701150...23 (CA 230 V)
	6.8.2 Índices de fallo y SFF para 701150...25 (AC/DC 24 V)

	6.9 Determinación del nivel de integridad de la seguridad (SIL)
	6.9.1 Integridad de seguridad del hardware
	6.9.2 Propiedades del sistema relevantes para la seguridad

	6.10 Determinación del nivel de prestaciones alcanzado PL
	6.10.1 Términos y abreviaturas según DIN EN ISO 13849

	6.11 Posibilidades de conexión de los sensores (PL)
	6.11.1 Cálculos DIN EN ISO 13849-1 Nivel de rendimiento - baja tensión 230 V
	6.11.2 Cálculos DIN EN ISO 13849-1 Nivel de rendimiento - tensión extra baja (ELV) 24 V
	6.11.3 Contribución a la minimización de riesgos mediante el sistema de control

	6.12 Evaluación del Nivel de Rendimiento PL alcanzado y relación con el SIL
	6.13 Otra documentación aplicable del dispositivo
	6.14 Comportamiento durante el funcionamiento y en caso de avería
	6.15 Pruebas periódicas
	6.15.1 Pruebas recomendadas para sondas de temperatura


	7 Nivel de configuración
	7.1 Principio de navegación
	7.2 Entradas analógicas
	7.2.1 Conexión
	7.2.2 Tipo de sensor 1
	7.2.3 Offset 1
	7.2.4 Resistencia del hilo conductor 1 (resistividad)
	7.2.5 Tiempo de filtro 1
	7.2.6 Inicio de escala 1
	7.2.7 Fin de escala 1
	7.2.8 Tipo de sensor 2
	7.2.9 Offset 2
	7.2.10 Resistencia del hilo conductor 2 (resistividad)
	7.2.11 Tiempo de filtro 2
	7.2.12 Inicio de escala 2
	7.2.13 Fin de escala 2

	7.3 Limitador/monitor
	7.3.1 Función del dispositivo
	7.3.2 Comportamiento de

conmutación
	7.3.3 Valor límite, histéresis
	7.3.4 Función de prealarma
	7.3.5 Prealarma,

histéresis
	7.3.6 Prealarma

de error,

prealarma de relé
	7.3.7 Diferencia

de valor límite,

histéresis
	7.3.8 Rango de ajuste mínimo

(antes ALHI)
	7.3.9 Rango de ajuste máximo

(antes ALLO)

	7.4 Entrada binaria
	7.4.1 Función

	7.5 Entrada analógica
	7.5.1 Función
	7.5.2 Tipo de señal
	7.5.3 Inicio de escala
	7.5.4 Fin de escala
	7.5.5 Casos de error
	7.5.6 Señal de error
	7.5.7Comportamiento al salir del rango de escala

	7.6 Pantalla/funcionamiento
	7.6.1 Idioma 
	7.6.2 Unidad 
	7.6.3 Dígitos decimales 
	7.6.4 Pantalla normal
	7.6.5 Contraste
	7.6.6 Iluminación
	7.6.7 Luz de tiempo de espera
	7.6.8 Tiempo de espera 
	7.6.9 Código 

	7.7 Servicio
	7.7.1 Ciclo de conmutación límite 

	7.7.2 Ciclos de conmutación actuales 
	7.7.3 Horas de funcionamiento 


	8 Datos técnicos
	8.1 Entradas analógicas
	8.2 Salida analógica
	8.3 Entrada binaria
	8.4 Salidas de relé
	8.5 Monitorización del circuito de medición.
	8.6 Suministro de tensión
	8.7 Tensiones de prueba según EN 60730, parte 1
	8.8 Seguridad eléctrica
	8.9 Influencias ambientales
	8.10 Carcasa 
	8.11 Nota sobre sondas adecuadas
	8.12 Sondas para el medio operativo aire
	8.13 Sondas para agua y aceite
	8.14 Sondas para agua, aceite y aire

	9  Programa de configuración
	9.1 Requisitos mínimos de hardware y software
	9.2 Visualización de la versión del software del dispositivo
	9.3 ¿Ha olvidado el código?
	9.4 Función especial: protección contra polaridad inversa del termopar

	10 Mensajes de alarma
	11 Mensajes de error
	12 ¿Qué hacer si...?
	13 Información para dispositivos con código adicional 062 GL
	13.1 Datos técnicos
	13.2 Mensajes de alarma
	13.3 Bloqueos

	14 Comportamiento de salida
	15 SIL y PL
	16 China RoHS


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice




